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3/2 Valve Schematics

Series External Revision Automatic| | Sensor
Monitoring Level Reset | | Feedhack
Type/Function -
oWy 3 Base Port Size Voltage Sensor
52Way 6 Thread |- Inlet| Outlet 24volts DC | | Sensor Output PNP
18 | 18 |10
BSPP D o
141 14 |20 "
NPT N P iR 40 ‘ Subject to change.
PRODUCT LABEL IDENTIFICATION
RSe RSe BassS:
Bl RSe
VALVE WITH BASE: VALVE WITH BASE: e
RSe3EDA10A31N RSe6EDA10A31N VALVE : RSeXEXA10A31N
PRESSURE RANGE PRESSURE RANGE

(IPS) :43to 145 psig (3to 10 bar).
(EPS) : 0 to 145 psig (0t 10 bar).

(IPS) :43t0145 psig (3to 10 bar).
(EPS) : 0 to 145 psig (0to 10 bar).

PRE. RANGE (PS) :43t0145 psig (3 to 10 bar).

(EPS) : 0 to 145 psig (0 to 10 bar).
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Valve Application Example

3/2 Valve Dimensional Drawing
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5/2 Valve Dimensional Drawing
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Dimmensions inches (mm) Abbreviations List
1/8 1/4 12 -
Solenoid Cables with F | Filter
g 33;77 (19030'28) ji? (1?;?)) 22? q;gg) EN Connector . Sensor Wiring M8 Cunnector PR | Pressure Regulator
97 (100.8) | 4.41 (112.0) | 6.81 (173.0) wom| o= | GfoE”D Ls PG | Pressure Gauge
C | 2.96 (75.0) | 3.23(82.0) | 3.66 (93.0) PINT O nyjme ’ L | Lubricator
— — Pinouts =
2 ggg (2.85:) BROW?‘E SR L- LV | Lockout L-0-X®Valve
- .89 (98.9) Wire Col ; E{OW" DV | RSe Double Valve
F - 0.28 (7.0) GRYEL i 1o FCV | Flow Control Valve
06 - 0.26 (6.5) i s
- : SPV | 5/2 Solenoid Pilot Valve
H 1.48 (37.5) 1.61(41.0) 1.83 (46.5)
J 0.24 (6.0) 0.30 (7.5) 0.24 (6.0) 3/2 Valves  Exhaust Time — Normal and Faulted Conditions (s)
IN_| Inlet E Port Size 1/8 Port Size 1/4 Port Size 1/2
OUT | Outlet Volume E Operating Pressure psig (bar) Operating Pressure psig (bar) Operating Pressure psig (bar)
EXH | Exhaust vy |2 0 90(6) | 145(10) 30(2) 90(6) | 145(10) 30(2) 90(6) | 145(10)
EPS | External Pilot Supply Elto [to | to | to | to | to to | to | to | to | to | to to [to | to | to | to | to
2 |15(1)|7(05)| 15(1) |7(05)| 15(1) |7(05)| | 15(1) |7(05)| 15(1) |7(0.5)| 15(1) |7(0.5)| |15(1)|7 (0.5)|15(1)|7 (0.5)| 15 (1) | 7 (0.5)
Flow Rates 0071 2) N |0.212|0.319 [ 0.391 | 0.506 | 0.578 | 0.698 | | 0.159 | 0.218 | 0.290 | 0.354 | 0.420 | 0.493 | |0.184{0.219|0.290 |0.321 | 0.395 | 0.430
3/2 Valves 5/2 Vialves ' F | 0250|0358 | 0432 | 0.547 | 0.597 | 0.715 | | 0.197 | 0.272 | 0.361 | 0.445 | 0.476 | 0.560 | |0.197|0.231]0.316|0.351 | 0.446 | 0.488
Port Cy Cy 035(10) N | 0.871|1.418 | 1.704 | 2.257 | 2.545 | 3.073 | | 0.574 | 0.854 | 1.098 | 1.392 | 1.679 | 2.007 | |0.392{0.561|0.658 |0.810 | 1.003 | 1.165
Size 12 | 14 | 23 | 45 ’ F |1.084 | 1.602|1.897 | 2.451 | 2590 | 3.114 | [0.775 | 1.135 | 1.461 | 1.851 | 1.892 | 2.294 | |0.407 |0.574 |0.744|0.901| 1.228 | 1.429
1-2 | 2-3 21| 41 | 32 | 54 071 20) N | 1.695 | 2.792 | 3.344 | 4.447 | 5.005 | 6.043 | | 1.094 | 1.649 | 2.108 | 2.689 | 3.253 | 3.901 | |0.652(0.989 | 1.119|1.421 | 1.763 | 2.083
' F | 2126 |3.1583.729 | 4.831 | 5.082 | 6.113 | | 1.494 | 2.213 | 2.836 | 3.609 | 3.662 | 4.462 | |0.669 |1.001|1.280|1.587 | 2.205 | 2.605
1/8 | 0.61| .93 |0.86 | 0.70 | 0.63 | 0.79
4 10721 66 [1.05 088 075 | 0.95 141 (40) N | 3.344 | 5539 | 6.625 | 8.826 | 9.924 |11.982| | 2.132 | 3.239 | 4.127 | 5.284 | 6.400 | 7.687 | |1.171{1.845|2.039 |2.642 | 3.284 | 3.920
: : : : : : ' F |4.211|6.269 7.391 | 9.591 [10.06612.110| | 2.942 | 4.370 | 5.586 | 7.125 | 7.203 | 8.798 | |1.193 |1.857 |2.350|2.961| 4.161 | 4.957
12 [2.08] 09 [321]185]193]3.08 530 (150) N |12.410|20.651(24.670|32.911|36.980|44.647| | 7.845 |11.983|15.233|19.554|23.710|28.515| |4.027 | 6.552 | 7.104 | 9.360 |11.645|14.022
’ F |15.676|23.380(27.537|35.771|37.475/45.096| 10.888|16.232|20.712|26.465|26.677|32.643| |4.075 |6.564 |8.238[10.514/14.915|17.896
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1. About this Documentation

These instructions contain important information for the safe and appropriate

assembly and commissioning of the product.

» Read these instructions all the way through, particularly section 2 “Notes on Safety”,
before working with the product.

Additional documentation:

e SISTEMA libraries e Warning triangle: Indicates a risk of fatal or severe injuries.
e DGUV (formerly BG) certificate: German professional association ¢ Signal word: Indicates the severity of the danger.
¢ Technical documents, Integration Guide ¢ Type or source of hazard: States the type of danger or the source of the hazard.

For more information see last page for contact information, or visit www.rosscontrols.com. * Consequences: Describes possible consequences of ignoring the warning.
> In addition, observe all applicable local and national regulations on accident cheasures to z:vert dtagger Indicates P}gvzljto.;vmd the danger. It is essential that
prevention and on environmental protection. € measures 10 avert danger are complied with.

1.1. Warning Notices in these Operating Instructions I\ Y Tt diatosan imminntand sarouscanger hat il esul i sovers or aven
In these operating instructions, warning notices precede chapters with handling
requirements which incur risks of personal injury or material damage.

Warnings are structured as follows:

Indicates a possible danger that could result in severe or even fatal injury if
you fail to avoid it.

Indicates a danger that may result in minor to moderate injuries if you fail

A CAUTION | to avoid it.

Indicates potential property damage that may be incurred by the product or
ATTENTION its surroundings if you fail to avoid it.

A SIGNAL WORD

Type or source of hazard!
Consequences
» Measures to avert danger

WWW.rosscontrols.com © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved. m
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2. Notes on Safety

The product has been manufactured according to the accepted rules of current
technology. There is risk of injury or damage if the following safety instructions and
warnings given in this instruction manual are not observed.

2.1. Intended Use

The RSe Series of double valves are safety components designed and manufactured
in accordance with Machinery Directive 2006/42/EC and bear the CE mark. The RSe
Series line of double valves are redundant 3/2 or 5/2 valves that are designed to meet
the needs and requirements of safe air supply/exhaust (3/2 valves) and Safe Return
Cylinder/Actuator (5/2 valves) applications for machinery with pneumatic controls. The
5/2 RSe Series valve can also be used for Safe Pressure Select or Safe Return Dual
Pressure applications. Typically, these valves are implemented to meet the Category
4 and/or Performance Level e requirements of a machine’s (or system’s) safety circuit
as determined by a risk assessment of the hazards and tasks required of employees
that interact with the machine/system.

» See section 10 “Technical Data” for the standards and test values complied with
and adhered to by the product. See the declaration of comformity for product-
relevant EC directives.

The 3/2 RSe Series valve is designed to supply air to a zone or entire machine/system

until signaled to shut off and exhaust residual downstream pneumatic energy from the

machine. Thus, reducing the hazards associated with the presence of residual energy
during employee access and/or minor servicing. The safety function of the 3/2 RSe

Series valve is to shut off supply of pneumatic energy and to exhaust any pneumatic

energy from downstream of the valve. Note: The RSe Series valve cannot exhaust

pneumatic energy from downstream of obstructions such as check valves and closed
center function valves.

The 5/2 RSe Series valve is designed to control the direction of air flow into and out
of a double-acting cylinder or other pneumatic actuator in order to drive the cylinder
forward or backward to suit the requirements of the machine operation. However,
the RSe Series does this with the same level of control expected of the machine’s/
system’s safety circuit. The safety function of the RSe Series valve is to return the
cylinder/actuator to its home “safe” position whenever a fault occurs within the valve.

5/2 RSe Series valve can also be utilized for Dual Pressure Control applications in
order to extend a cylinder with pressure 1 and retract with pressure 2. The fail-to-safe
condition is always to supply pressure from port 5 to downstream port 4.

The 5/2 RSe Series valve can be utilized for Pressure Select Applications in order
to safely control the pressure applied to a machine operation, such that a specified
pressure is the default pressure and only when an appropriate signal is given will a
different pressure be supplied.

The RSe Series valves are designed for external monitoring for safe, redundant
operation of the valves. The RSe Series valves are constructed of redundant, 3/2 or
5/2 spool type valves, and have an overall function of a single solenoid pilot-operated,
spring return valve. Each single valve in the RSe Series is equipped with a PNP
proximity sensor. Monitoring both of these sensors on each actuation and de-actuation
of the RSe Series valve provides a diagnostic coverage up to 99%. Monitoring of
these sensors is to be done by an external monitoring system. Such a monitoring
system must be capable of inhibiting the operation of the valve.

2.1.1. Safety Function According to ISO 13849 and EN 692

RSe Series valves are designed in accordance with the requirements listed in ISO
13849-1 and -2. Their “fail-to-safe” safety function is ensured even in case of a fault
within the valve (e.g., caused by wear, contamination, or similar situations).

The safety function of the 3/2 RSe Series valve is to only supply compressed
air (pneumatic energy) to the machine/system when the two valve elements are
actuated simultaneously, but to shut-off the supply and to exhaust any downstream
compressed air when both valves are shut off or if only one of the two valves is
actuated. A fault in the system where only one valve actuates when switching
on or only one de-actuates when switching off prevents air from being supplied
downstream and simultaneously exhausts any air that is already downstream.
Monitoring of the two proximity sensors by the user’s external safety monitoring
system makes it possible to detect these fault situations and to shut off and prevent
further electrical energization of the solenoids.

The safety function of the 5/2 RSe Series valve is to drive a double-acting cylinder
or other pneumatic actuator forward when the two valve elements are actuated
simultaneously, but to drive the cylinder or other actuator back to its home “safe”
position when both valve elements are shut off or if only one of the two valves is
actuated. A fault in the system where only one valve actuates when switching on or
only one de-actuates when shutting off causes the RSe Series valve to supply air to
port 2 of the valve and to simultaneously open port 4 to exhaust (port 5). This, in turn,
causes the cylinder or other actuator to return to its home “safe” position. Monitoring
of the two proximity sensors by the user’s external safety monitoring system makes it
possible to detect these fault situations and to shut off and prevent further electrical
energization of the solenoids.

The safety function of the 5/2 RSe Series valve used for Safe Return Dual Pressure
applications is to drive a double-acting pneumatic actuator forward with pressure 1
when the two valve elements are actuated simultaneously and to drive the actuator
back with pressure 2 to its home “safe” position when both valve elements are
shut off or if only one of the two valves is actuated. A fault in the system where
only one valve actuates when switching on or only one de-actuates when shutting
off causes the RSe Series valve to supply pressure 1 from port 5 to port 4 of the
valve and to simultaneously open port 2 to exhaust (port 1). This, in turn, causes
the actuator to return to its home “safe” position. Monitoring of the two proximity
sensors by the user’s external safety monitoring system makes it possible to detect
these fault situations and to shut off and prevent further electrical energization of
the solenoids.

The safety function of the 5/2 RSe Series valve utilized for Safe Pressure Select
Applications in order to safely control the pressure applied to a machine operation,
such that a specified pressure is the default pressure and only when an appropriate
signal is given supplies a different pressure. The default pressure would be supplied
when both valves are shut off or if only one of the two valves is actuated. A fault in
the system where only one valve actuates when switching on or only one de-actuates
when switching off will supply the default pressure. Monitoring of the two proximity
sensors by the user’s external safety monitoring system makes it possible to detect
these fault situations and to shut off and prevent further electrical energization of the
solenoids.

The control outputs of the safety system must be designed and constructed to meet the
Category and/or Performance Level requirements of the safety system, as determined
by the risk assessment of the machine. Normally, the outputs to the solenoids is a
dual-channel output from a safety relay or safety PLC.

2.1.2. Common Cause Failure — CCF

The product has been engineered and manufactured according to the fundamental and
proven safety principles of ISO 1389-1 and -2.

Critical failure modes and causes:

* Incomplete reversal - caused by incomplete return of solenoid valve B.

* Failure of the safety function - caused by simultaneous incomplete return of both
solenoid valves (A and B).

Common Cause Failures (CCF) are failures of different components, resulting from

a single event. CCF are not to be confused with cascading faults or common mode

faults. Common cause failures can cause loss of the safety function, especially in

dual channel circuits where both channels could fail simultaneously due to a single

event.

* Maintain compressed air quality, i.e., filtration, pressure regulation, lubrication.

e Avoid compressor oils that can cause valve seals to swell, soften, or otherwise
deteriorate.

e Operating outside of prescribed temperature limits.

e |Install the valve such that the normal stroke travel of the valve elements are
perpendicular to the main direction of machine vibration and/or mechanical shock.

* Do not use a test pulse longer than allowed by the Technical Specifications.

e Avoid external magnetic fields.

e Do not plug the valve exhaust port.

e Use only high-flow, non-clogging silencers, with similar or higher specifications as
ROSS® silencers.

2.1.3. Diagnostic Coverage

A diagnostic coverage of 99% is achievable through appropriate integration of the RSe
Series valve into the safety control system. The monitoring system must check for the
proper change of state of each valve sensor (S1 & S2) with each change of state of the
safety control system outputs to the valve solenoids (Sol 1 & Sol 2). Detection of a fault
by the safety control system must trigger a shut-off of the safety controller’s outputs to
the valve solenoids (Sol 1 & Sol 2). See section 8.

WARNING: On 5/2 versions, in the event of loss of pressure during a fault could cause
unexpected movement of a cylinder that is being controlled by the valve.

2.1.4. Fault Modes

Note that normal operation requires that Sol 1 & Sol 2 be energized simultaneously
for switching the RSe Series valve on, and de-energizing both Sol 1 and Sol 2
simultaneously for switching the RSe Series valve off. Faults that could occur during
normal operation:
Sol 1 & Sol 2 energized simultaneously

S1 ON, S2 OFF

S1 OFF, S2 ON

S1 OFF, S2 ON

Sol 1 & Sol 2 de-energized simultaneously
S1 ON, S2 OFF
S1 OFF, S2 ON
S1 ON, S2 OFF

n © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.
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2.1.5. Foreseeable Misuse

A WARNING

Risk of Injury!
Misuse may result in injury or damage.
» The product must be used exclusively as intended.

Foreseeable misuse includes:

e Use outdoors

e Bypassing the safety function or diagnostics

* Failing to utilize the onboard sensors to verify valve operation on every cycle —
energizing and de-energizing

* Allowing continued operation of the valve when one or both valve shifted signals
(from position sensors) are not confirmed.

e Operation in low-demand mode per IEC 61508

e Operating at pressures below minimum operating pressure or above maximum
operating pressure.

2.3. Responsibilities of the System Owner

e Observe the information on assembly and operating conditions listed in the
operating instructions, integration guide, or the data sheet.

e Comply with the further requirements of ISO 13849 (e. g., CCF, DC, PLr, software)
if you intend to use the product in higher categories (2 to 4).

e Make sure that the maximum number of switching cycles (B1op) within the service
life Tm is not exceeded. If the expected number of switching cycles for a component
exceeds the Biop value during its period of use, suitable replacement intervals
have to be specified.

e Switch the valve at least once a month to ensure its proper operation.

e Make sure that the fundamental and proven safety principles in accordance with
1ISO 13849 for implementation and operation of the component are complied with.

* Make sure that the permissible switch-on and switch-off pulses for feedback-free
operation of the pneumatic devices are observed.

e If you operate the RSe Series valve together with an electric two-hand control, it
must comply with the ISO 13851 standard. Selection and installation of this two-
hand control must take place in accordance with the manufacturer’s specifications.

2.4. Safety Instructions

e When implementing surge suppression measures, be sure to check whether or
not this extends the valve shut off response time which could extend the machine
stopping time.

* In case of high levels of machine vibration, use appropriate vibration-reducing
elements when installing the valve.

e Supply the proper voltage as overvoltage situations can result in solenoid burnout.

* Make sure that the silencer’s flow capacity is not restricted as this could affect
system performance.

e If required, replace the silencer with a model equivalent or higher in specifications
as ROSS® silencers.

3. Product Identification

Date of manufacture and site of manufacture are permanently stamped:

Manufacturing site Site abbreviation ;;a:(la“';sg r||\1/:II:320 18)
ROSS CONTROLS USA L (5161)

ROSS EUROPA ©G) (516 G)

ROSS UK (RB) (5 16 RB)

ROSS ASIA ) (516 J)

ROSS SOUTH AMERICA (B) (516 B)

ROSS CONTROLS CHINA @) (516 C)

ROSS CONTROLS INDIA (RCI) (516 RCI)

See back page for ROSS addresses.

Product label identification & product key identification example, see page 2.

4. Prerequisites for Use of the Product

» Make these operating instructions available to the engineer and assembly
technician of the machine/system in which the product will be used.
» Keep these operating instructions for the entire product life cycle.

4.1. Qualified Personnel

Assembly, installation, commissioning, maintenance, and decommissioning should
only be carried out by qualified personnel that have the required knowledge of and
experience in dealing with electrical and pneumatic control technology.

5. Package Contents
Items included:

* RSevalve

¢ Operating instructions

6. Service, Repair, and Maintenance

» In case of technical problems or a required repair, please contact your local ROSS®
representative. If used properly, the RSe valves will not require maintenance.
Unless otherwise required, ROSS® recommends performing a functional test at
least once a month (see 8.1 Test Procedure).

7. Assembly and Installation

A CAUTIONS

Risk of injury due to installation while pressurized or with live parts!

Installation while pressurized or with electrical power switched on can result in injuries
due to sudden pressure build-up or electric shock.

» De-energize and de-pressurize the relevant system parts before installing the valves.

» Secure the system to prevent it being switched back on again.

ATTENTION

Destruction of components!

Chemical substances can damage the surface, the markings and the seals of the device.

» Install the valve such that it is protected against the effects of chemicals.

Damage to the device through storage at incorrect temperatures!

The storage temperature represents the permissible ambient temperature and depends on
the type of valve in question.

» Observe the temperature information in chapter 10 “Technical Data.”

7.1. Mechanical Installation
Secure the valve using the through holes in the valve base. Refer to pattern for the
required dimensions, see dimensional drawings on page 2.

7.2. Pneumatic Installation
7.2.1 3/2 RSe Series Valve for Safe Supply and Safe Exhaust Function

Connect the compressed air supply to port 1, connect port 2 to the downstream portion
of the circuit, port 3 is the exhaust port

7.2.2 5/2 RSe Series Valve for Safe Return Cylinder/Actuator

Connect the compressed air supply to port 1, connect ports 2 & 4 to the the pneumatic
actuator, port 3 and 5 are the exhaust ports

7.2.3 5/2 RSe Series Valve for Safe Return Dual Pressure Application

Convert to external pilot supply (see Integration Guide), supply pressure in the
recommended pressure range to the EPS port. The normal exhaust ports will
become the new inlets with pressure 1 on port 5 and pressure 2 on port 3, connect
port 4 (pressure 1) & 2 (pressure 2) to the the pneumatic actuator. Port 1 is the
exhaust port.

7.2.4 5/2 RSe Series Valve for Safe Pressure Select Application

Convert to external pilot supply (see Integration Guide), supply pressure in the
recommended pressure range to the EPS port. and the normal exhaust ports (3 and
5) must be plugged. The normal work ports will become the new inlets with pressure 1
(high) on port 4 and pressure 2 (low) on port 2. Port 1 will be used as the outlet port. A
self relieve pressure regulator at the port with the lower pressure maybe useful.

7.3. Electrical Installation

Electrical connections to the solenoids are made with EN 175301-803 Form C
receptacles on the valve. Electrical connections to the sensors are made with male
M8 receptacles on the valve. See Pinouts on page 2. Female connectors and cables
are sold separately. The cables and cable connections as well as the electrical control
for the double valves must comply with the applicable safety regulations.

8. Commissioning and Operation

A CAUTIONS
Damage to health due to loud noise!
Levels above 70 dB(A) may lead to damage to health!
» Always wear ear protectors when working on the product.

Before commissioning, the installation has to be carefully inspected by a qualified,
trained professional.

Make sure that the technical specifications matches the operating criteria of the
machine and/or the pneumatic system.

Always set the compressed air supply to a level that ensures that the minimum
operating pressure is adhered to (see section 10 Technical Specifications).

www.rasscontrols.com
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8.1. Test Procedure

8.1.1 3/2Valves

1. Solenoid A energized — Valve is faulted, supply is shut off, downstream air exhausts
through port 3. Sensor A voltage is off, sensor B is on.

2. Reset valve by de-energizing both solenoids — Valve is off, supply is shut off, and
downstream air is exhausted through port 3. Sensors A & B are high.

3. Solenoid B energized — Valve is faulted, supply is shut off, downstream air exhausts
through port 3. Sensor A is on, sensor B is off.

4. Reset valve by de-energizing both solenoids — Valve is off, supply is shut off, and
downstream air is exhausted through port 3. Sensors A & B are on.

5. Solenoids A & B energized — Valve is on, air pressure is supplied downstream
through port 2, port 3 is shut off. Sensors A & B are off.

6. Solenoids A & B de-energized — Valve is off, supply is shut off, and downstream air
is exhausted through port 3. Sensors A & B are on.

8.1.2 5/2 Valves for Safe Return Cylinder/Actuator Application

e

. Solenoid A energized — Valve is faulted, port 2 is pressurized, port 4 is exhausted
through port 5. Sensor A is off, sensor B is on.

2. Reset valve by de-energizing both solenoids — Valve is off, port 2 is pressurized,
port 4 is exhausted through port 5. Sensors A & B are on.

3. Solenoid B energized — Valve is faulted, port 2 is pressurized, port 4 is exhausted
through port 5. Sensor A is on, sensor B is off.

4. Reset valve by de-energizing both solenoids — Valve is off, port 2 is pressurized,
port 4 is exhausted through port 5. Sensors A & B are on.

5. Solenoids A & B energized — Valve is on, port 4 is pressurized, port 2 is exhausted
through port 3. Sensors A & B are off.

6. Solenoids A & B de-energized — Valve is off, port 2 is pressurized, port 4 is

exhausted through port 5. Sensors A & B are on.

8.1.3 5/2 Valve for Safe Return Dual Pressure Application

e

. Solenoid A energized — Valve is faulted, port 4 is pressurized, port 2 is exhausted
through port 1. Sensor A is off, sensor B is on.

2. Reset valve by de-energizing both solenoids — Valve is off, port 4 is pressurized,
port 2 is exhausted through port 1. Sensors A & B are on.

3. Solenoid B energized — Valve is faulted, port 4 is pressurized, port 2 is exhausted
through port 1. Sensor A is on, sensor B is off.

4. Reset valve by de-energizing both solenoids — Valve is off, port 4 is pressurized, port
2 is exhausted through port 1. Sensors A & B are on.

5. Solenoids A & B energized — Valve is on, port 2 is pressurized, port 4 is exhausted
through port 1. Sensors A & B are off.

6. Solenoids A & B de-energized — Valve is off, port 4 is pressurized, port 2 is

exhausted through port 1. Sensors A & B are on.

8.1.4 5/2 Valve for Safe Pressure Select Application

_

. Solenoid A energized — air pressure is supplied from port 2 downstream through
port 1, pressure supply from port 4 to 1 is shut off. Sensor A is off, sensor B is on.

2. Reset valve by de-energizing both solenoids — air pressure is supplied from port 2
downstream through port 1, pressure supply from port 4 to 1 is shut off. Sensors A
& B are on.

3. Solenoid B energized — air pressure is supplied from port 2 downstream through
port 1, pressure supply from port 4 to 1 is shut off. Sensor A is on, sensor B is off.

4. Reset valve by de-energizing both solenoids — air pressure is supplied from port 2
downstream through port 1, pressure supply from port 4 to 1 is shut off. Sensors A
& B are on.

5. Solenoids A & B energized — air pressure is supplied from port 4 downstream
through port 1, pressure supply from port 2 to 1 is shut off. Sensors A & B are off.

6. Solenoids A & B de-energized — air pressure is supplied from port 2 downstream

through port 1, pressure supply from port 4 to 1 is shut off. Sensors A & B are on.

Results from the test procedure other than those listed above could indicate a valve
malfunction. See section 5, Service, Repair, and Maintenance.

Failure of the valve to shift synchronously leads to a fault in the RSe Series valve.
This could happen for a variety of reasons, such as:

* Defective piston seals,

Main valve elements experiencing a switching delay due to dirt or resinous oil,
Insufficient electrical signals to valve solenoids; suitable voltage not available,
Receipt of signals at solenoids not synchronous,

Pilot valves experiencing a switching delay due to damaged components, dirt, or
resinous oil,

e Excessive water build-up in the valve.

9. Disconnecting and Removal

A CAUTIONS

Risk of injury due to disconnecting pressurized or live parts.

» Disconnecting a pneumatic component while the system is pressurized or while
electrical power is supplied can result in injury or death due to sudden pressure
release, unexpected movement, or electric shock.

» Isolate and lock out the electrical and pneumatic systems before disconnecting the
valves.

10. Technical Specifications

Design: Redundant 5/2 (or 3/2) directional valve elements of spool construction.

(3/2 function is Normally Closed.)

Actuation: Solenoid pilot operated with spring return. One solenoid per valve element
— both to be operated synchronously.

Flow Media: Compressed air (neutral gases) according to ISO 8573-1 Class 7:4:4.
Operating Pressure Range:

43 to 145 psig (3 to 10 bar) with internal pilot supply.

0 to 145 psig (0 to 10 bar) with external pilot supply.

External Pilot Supply Pressure: 43 to 145 psig (3 to 10 bar).

Ambient/Media Temperature: 40° to 120°F (4° to 50°C).

SAFETY CLASSIFICATION:

Directives: 2006/42/EC (Machinery Directive) 2004/108/EC (EMC directive)
Standards: 1SO 13849-1, IEC61508/IEC62061, DIN EN 61326-3-1.

Test Principle: GS-IFA-MO07, April 2017.

Safety Functions: “Safe exhaust” and “protection against unexpected start-up”, “
return”, and “safe pressure select” and “safe return dual pressure” applications.
Vibration resistance (DIN EN 60068-2-6): 0.35 mm + 0.05 mm displacement at 10
Hz-55 Hz.

Shock Resistance (DIN EN 60068-2-27): 30 g with 18 ms duration.

Shock Wave Form: Sinus half-wave.

Safety Classification: Max. category 4, PL e, SIL 3.

Mean Time to Dangerous Failure: See Bioo from the ROSS SISTEMA library.
Common Cause Failure - CCF: > 65.

Diagnostic Coverage (DC): High, 99%.

Minimum Operation Frequency: 1 x per month, to ensure proper function.
Maximum Cycle Rate: 2 Hz.

Mounting Orientation: Any, preferably vertical.

Monitoring: Dynamic, cyclical, external with customer supplied equipment. Monitoring
should check state of both valve position sensors with any and all changes in state of valve
control signals.

Solenoids: Per VDE 0580. Rated for continuous duty. Electrical connection according
to EN 175301-803 Form C. Enclosure rating according to DIN 400 50 IP 65.
Proximity Sensors (2 per valve): PNP.

Standard Voltage: 24 volts DC.

Supply Voltage: For CSA/UL compliance, in DC applications the valve must be
connected to a NEC Class 2 power supply.

B10p Value According to ISO 13849-1 and -2: Service life parameter measured
according to ROSS Engineering Standard, Laboratory Test Procedures Section 8:
G1/8: B1op = 20 million cycles.

G1/4: Byop = 20 million cycles.

G1/2: Byop = 20 million cycles.

Proximity Sensors: Tip = 20 years.

Sound Pressure Level [dB(A)]: The sound pressure level is influenced by the
individual systems used for reduction of noise emissions. Use only silencers with
exhaust flow capability greater than the exhaust capability of the RSe Series valve,
e.g., do not restrict the valve exhaust. The RSe Series valve is sold without silencer.
Use of the product without the silencer is not recommended.

Flow Rates: See page 2.

Power Consumption (each solenoid): 1.5 Watts per solenoid (2).

Current Consumption (each sensor): <23mA.

Maximum Recommended Allowable Discordance Time: 250 msec.

safe

11. Disposal

Dispose of the valve in accordance with the applicable statutory regulations in your
country.
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PRODUKTSCHLUSSELIDENTIFIZIERUNG MaBzeichnung 3-2-Ventil
rsel [3] [€] (0] [a] [10] [&] 3] 1] [P) =4 & & [
T T T T ‘
Sensor Feedback -, . . J7el A e
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Typ/Funktion | | Uberwachung 24 Vot DC | o matischer . S e — J'
D e
3/2-Wege 3 BasisanschlussgriBe Reset @\T Q Q@ !
- i : P EPS 1/8 NPT
5/2-Wege © | |Gewinde Einlass | Auslass Sensor | B OUT  IN 'ExH EPS18
BSPP D 1/8 1/8 10 Sensorausgang PNP MaBzeichnung 5-2-Ventil
NPT N 1/4 1/4 20 —
12 12 40 ‘ *Anderungen vorbehalten. ‘ é ﬁ -
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|
4 2 3 1 5s
e RSe | | B§ Rse ® OEOR r*
VENTIL MIT GRUNDPLATTE: VENTIL MIT GRUNDPLATTE: e |
RSe3EDA10A31N RSe6EDA10A31N m——— B EXH" IN" EXH EPS 1/8 NPT
DRUCKBE_REICH DRUCKEEREI(_:H VENT"—: RSeXEXA1 0A31 N
el e el e DRUCKBEREIGH (PS) : 43 bis 145 psig (3 bis 10 bar). Abmessungen Zoll {[mm)
ﬁss_ @ ﬁsis % (EPS) : 0 bis 145 psig (0 bis 10 bar). 1/8 1/4 1/2
L= L | ser (@82 3,99 (1014) 456 (115.9)
B 3,97 (100,8) 4,41 (112,0) 6,81 (173,0)
VEREINFACHTE SCHEMATISCHE DARSTELLUNG c 2,96 (75,0) 3,23 (82,0) 3,66 (93,0)
3-2-Ventil 5-2-Ventil D - 0,26 (6,55) -
E - 3,89 (98,9)
@@ @@ F - 0,28 (7,0)
[ - (o]¢] - 0,26 (6,5)
H 1,48 (37,5) 1,61 (41,0) 1,83 (46,5)
3 5 4
T, | e— J . 0,24 (6,0) 0,30 (7,5) 0,24 (6,0)
IN | Einlass
0OuT | Auslass
3-2-Ventil - Anwendungsbeispiel EXH | Entliftung
SPV EPS | Externe Vorsteuerversorgung
3/2-Ventile 5/2-Ventile
Cv Cy
AnschlussgréBe
1-2 23 | 1-2 | 14 | 2-3 | 45
Durchflussmengen
1/8 0,61 0,93 |0,86|0,70|0,63|0,79
1/4 0,74 | 0,66 | 1,05|0,88|0,75|0,95
1/2 2,08 | 0,09 |3,21/1,85|1,93 3,08
Magnetkabel mit
EN-Anschluss . . Sensorverdrahtungsstecker M8
S 3 [ MASSE
B s || o5 o
PIN 2
. 1 2 3
Pinbelegung 5 A ~Jl 6RV/GEL 1 3
WASSE — L-
BRAUN BLAU
1 Braun
Drahtfarben 3 Blau
GR”EL 4 Schwarz
3/2-Ventile Entliiftungszeit — Normale und fehlerhafte Zusténde (s)
F_ | Filter 5 \ AnschlussgriBe 1/8 AnschlussgriBe 1/4 AnschlussgriBe 1/2
PR | Druckregler Volumen gE‘ Betriebsdruck psig (bar) Betriebsdruck psig (bar) Betriebsdruck psig (bar)
PG | Manometer ) |E2 300 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10)
ORF | Oldampf-Abscheidefilter S bis | bis | bis | bis | bis | bis bis | bis | bis | bis | bis | bis bis | bis | bis | bis | bis | bis
LV L-O-X®-Absperrventil 15(1)|7(0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| | 15(1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| | 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)
o - N 10212 (0,319 0,391 | 0,506 | 0,578 | 0,698 | | 0,159 | 0,218 | 0,290 | 0,354 | 0,420 | 0,493 | | 0,184 | 0,219 | 0,290 | 0,321 | 0,395 | 0,430
DV RSe-Zwillingsmagnetventil 0,071 (2)
- F |0,250| 0,358 | 0,432 | 0,547 | 0,597 | 0,715 | | 0,197 | 0,272 | 0,361 | 0,445 | 0,476 | 0,560 | | 0,197 | 0,231 | 0,316 | 0,351 | 0,446 | 0,488
FCV | Durchflussregelventil
- N | 0,871 (1,418 {1,704 | 2,257 | 2,545 | 3,073 | | 0,574 | 0,854 | 1,098 | 1,392 | 1,679 | 2,007 | | 0,392 | 0,561 | 0,658 | 0,810 | 1,003 | 1,165
SPV | 5/2-Magnet-Vorsteuerventil 0,35(10)
F | 1,084 1,602 | 1,897 | 2,451 |2,590 | 3,114 | | 0,775 | 1,135 | 1,461 | 1,851 | 1,892 | 2,294 | | 0,407 | 0,574 | 0,744 | 0,901 | 1,228 | 1,429
071 (20) N | 1,695 (2,792 | 3,344 | 4,447 | 5,005 | 6,043 | | 1,094 | 1,649 | 2,108 | 2,689 | 3,253 | 3,901 | | 0,652 | 0,989 | 1,119 | 1,421 | 1,763 | 2,083
’ F |2,126 | 3,158 | 3,729 | 4,831 | 5,082 | 6,113 | | 1,494 | 2,213 | 2,836 | 3,609 | 3,662 | 4,462 | | 0,669 | 1,001 | 1,280 | 1,587 | 2,205 | 2,605
1,41 (40) N | 3,344 | 5539 | 6,625 | 8,826 | 9,924 {11,982 | 2,132 | 3,239 | 4,127 | 5,284 | 6,400 | 7,687 | | 1,171 | 1,845 | 2,039 | 2,642 | 3,284 | 3,920
’ F |4,211|6,269 | 7,391 | 9,591 |10,066(12,110| | 2,942 | 4,370 | 5,586 | 7,125 | 7,203 | 8,798 | | 1,193 | 1,857 | 2,350 | 2,961 | 4,161 | 4,957
5,30 (150) N |12,410(20,651|24,670/32,911|36,980|44,647| | 7,845 |11,983|15,233|19,554|23,710|28,515| | 4,027 | 6,552 | 7,104 | 9,360 |11,645/14,022
’ F |15,676|23,380(27,537|35,771|37,475|45,096| |10,888(16,232|20,712|26,465(26,677|32,643| | 4,075 | 6,564 | 8,238 |10,51414,915|17,896
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EU-Konformitatserklarung

(Ubersetzung des Originals)

Produkt: ROSS® Zwillingsmagnetventil Serie RSe
Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller.

entspricht vollstandig den folgenden Richtlinien:

Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Richtlinie tber die elektromagnetische Vertraglichkeit 2014/30/EU

Angewandte harmonisierte Normen:

EN ISO 13849-1: 2015: Sicherheit von Maschinen

- Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen — Teil 1

EN ISO 13849-2: 2012: Sicherheit von Maschinen

- Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen — Teil 2

EN ISO 60204-1: 2014-10: Sicherheit von Maschinen

- Elektrische Ausriistungen von Maschinen — Teil 1

EN 61000-6-2:2005: Elektromagnetische Vertraglichkeit —:  Fachgrundnormen — Stérfestigkeit

fiir Industriebereiche (IEC 77/488/CDV:2015)

EN 61000-6-4:2007+A1:2011: Elektromagnetische Vertraglichkeit—:

fir Industriebereiche

Fluidtechnik

Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische
Anforderungen an Pneumatikanlagen und deren Bauteile

Fachgrundnormen — Stéraussendung

ENISO 4414: 2010-11:

Bevolimachtigter fiir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen:
Klaus Goebel

ROSS EUROPA GmbH

Robert-Bosch-Stralle 2

63225 Langen / Deutschland

B oeutscH
Schaltbilder von 5/2-Druckauswahlventilen
Vereinfacht Igedrig Hoch
2 A\
4
Hoch Niedrig 4 2 4 2
4 Y2 14 Em
7 ML r
| 51 |3 | 51| (3
[/] T T 12 2
: |
3 1 3 1
EPS
5XN1 3 X
Beispiel fiir Ventilanwendung
Typische Klemmanordnung Typische SchweiBanordnung
4 |2 4] |2
el \ |2 7] \ /‘
\ - - | T T
! 513 ' 53
EPS
syi 5 Ia - Is
EE 5 2
Hoch Niedrig Hoch Niedrig
Schaltbilder von 5/2- Zweidruckventile
Vereinfacht 2 4
4 12 1 4| |2 “ 4 (2
7 L[ i
7] . . t 5113 ) 51 3
o b =RipAll SRyl
31 3
Anschlussstecker nicht im
) EPS
Lieferumfang enthalten.
5.1 3
Beispiel fiir Ventilanwendung
4 2
Typische Energiesparanordnung Z \
Z‘ T T
£Ps sl 3
Niedrig Hoch

Langen, 25.11.2018 Unterzeichnet fiir und im Namen von

Dietrich Warmbier

Global Safety Product M.

1. Uber diese Dokumentation

Diese Anweisungen enthalten wichtige Informationen fur die sichere und angemessene

Montage und Inbetriebnahme des Produkts.

» Lesen Sie sich diese Anweisungen vollstdndig durch, vor allem Abschnitt 2
Hinweise zur Sicherheit, bevor Sie mit der Arbeit mit dem Produkt beginnen.

Zusétzliche Dokumentation:

e SISTEMA-Bibliotheken

e DGUV (vormals BG)-Zertifikat: Deutsche Gesetzliche Unfallversicherung

¢ Technische Dokumente, Integrationshandbuch

Mehr Informationen zu Kontakten finden Sie auf der letzten Seite, oder besuchen Sie

uns unter www.rosscontrols.com.

» Beachten Sie zusatzlich samtliche anwendbaren nationalen Richtlinien zu
Unfallverhiitung und Umweltschutz.

1.1. Warnhinweise in dieser Betriebsanleitung

In dieser Betriebsanleitung stehen die Warnhinweise am Beginn der Kapitel,
die Handhabungsanforderungen enthalten, die ein Risiko von Personen- oder
Sachschéden darstellen.

Warnhinweise sind wie folgt strukturiert:

A SIGNALWORT

Art oder Quelle der Gefahr!
Folgen
» MaBnahmen zur Gefahrenabwehr

* Warndreieck: Zeigt das Risiko fur tédliche oder schwere Verletzungen an.

¢ Signalwort: Zeigt die Schwere der Gefahr an.

¢ Art oder Quelle der Gefahr: Zeigt die Art oder Quelle der Gefahr.

¢ Folgen: Beschreibt die moglichen Folgen einer Nichtbeachtung der Warnung.

¢ MaBnahmen zur Gefahrenabwehr: Zeigt, wie die Gefahr vermieden werden kann. Es
ist unbedingt erforderlich, dass die MaBnahmen zur Gefahrenabwehr ergriffen werden.

Zeigt eine drohende und ernste Gefahr an, die bei Nichtvermeidung zu
schweren oder tadlichen Verletzungen fiihrt.

A GEFAHR

Zeigt eine mogliche Gefahr an, die bei Nichtvermeidung zu schweren oder
tédlichen Verletzungen fiihren kann.

Zeigt eine Gefahr an, die bei Nichtvermeidung zu leichten bis mittelschwe-
ren Verletzungen flihren kann.

A VORSICHT

Zeigt die Gefahr von mdglichen Sachschiden am Produkt oder seiner
Umgebung an, wenn diese Gefahren nicht vermieden werden.

ACHTUNG

2. Sicherheitshinweise

Das Produkt wurde gemé&B den anerkannten Regeln der aktuellen Technologie
hergestellt. Werden die folgenden Sicherheitsanweisungen und Warnungen in dieser
Betriebsanleitung nicht beachtet, besteht die Gefahr von Personen- oder Sachschaden.

2.1. BestimmungsgemaéBe Verwendung

Die Zwillingsmagnetventile der Serie RSe sind Sicherheitskomponenten. Sie wurden
geman der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entwickelt und hergestellt und tragen
das CE-Kennzeichen. Bei den Doppelventilen der RSe-Serie handelt es sich um
redundante 3/2- oder 5/2-Wegeventile, welche die Bedurfnisse und Anforderungen
an sichere Luftversorgung/Entliftung (3/2-Wegeventil) und sichere Zylindersteuerung
(5/2-Wegeventil) fir Maschinen mit Pneumatiksteuerung erfiillen. Die 5/2-Wegeventile der
RSe-Serie kénnen ebenfalls zur sicheren Druckbeaufschlagung oder als Sicherheitsventile
bei Anwendungen mit doppelter Druckbeaufschlagung eingesetzt werden. Ublicherweise

E © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.

Www.rosscontrols.com




Betriebsanleitung Serie RSe

ROSS

DEUTSCH

werden diese Ventile eingesetzt, um die Anforderungen fir Kategorie 4 und/oder

Performance Level eines Sicherheitskreises einer Maschine (oder eines Systems) zu

erfllen, wie mittels einer Risikobeurteilung und einer Beurteilung der Aufgaben bestimmt,

die Mitarbeiter, die mit der Maschine/dem System arbeiten, erledigen missen.

» Standards und Testwerte, die das Produkt erfiillt und einhalt, finden Sie in Abschnitt
10: , Technische Daten“. Produktrelevante EC-Richtlinien finden Sie in der Konformi-
tatserklarung.

Das 3/2-Ventil der Serie RSe dient dazu, einen Bereich oder eine ganze Maschine/ein

ganzes System mit Luft zu versorgen, bis es das Signal erhalt, sich auszuschalten und

verbliebene pneumatische Energie von der nachgeschalteten Maschine zu entliften.

Auf diese Weise reduziert das Ventil die Gefahren, die mit dem Vorhandensein

von Restenergie wahrend eines Zugriffs durch Mitarbeiter und/oder bei kleineren

Wartungsarbeiten bestehen. Die Sicherheitsfunktion des 3/2-Ventils der Serie RSe

besteht darin, die Versorgung mit pneumatischer Energie auszuschalten und die

gesamte pneumatische Energie stromabwérts vom Ventil zu entliften. Hinweis:

Die Ventile der Serie RSe kdnnen keine pneumatische Energie stromabwarts von

Hindernissen wie beispielsweise Ruckschlagventilen und Funktionsventilen mit

geschlossener Mittelstellung entliften.

Das 5/2-Ventil der Serie RSe dient dazu, die Richtung des Luftstroms in ein und aus
einem doppeltwirkenden Zylinder oder anderem pneumatischen Stellantrieb zu steuern,
um den Zylinder je nach Anforderung der Maschinenbedienung vorwérts oder riickwarts
zu bewegen. Die Serie RSe tut dies jedoch auf demselben Kontroliniveau, das auch
vom Sicherheitskreis der Maschine/des Systems erwartet wird. Die Sicherheitsfunktion
des Ventils der Serie RSe besteht darin, den Zylinder/Stellantrieb in die ,sichere”
Ausgangsposition zu bringen, sobald ein Fehler im Ventil auftritt.

5/2-Wegeventile der RSe-Serie kénnen auch fur Steueranwendungen mit zwei
Driicken verwendet werden, um einen Zylinder mit Druck 1 auszufahren und mit Druck
2 einzufahren. Die Betriebssicherheit wird dadurch gewahrleistet, dass immer Druck
vom Anschluss 5 zum nachgeschalteten Anschluss 4 bereitgestellt wird.

Das 5/2-Wegeventil der RSe-Serie kann fur Druckwahlanwendungen eingesetzt
werden, um den Betriebsdruck einer Maschine sicher zu steuern, wobei ein bestimmter
Druck den Normaldruck darstellt und nur dann ein anderer Druck bereitgestellt wird,
wenn ein entsprechendes Signal anliegt.

Ventile der Serie RSe missen fiir einen sicheren, redundanten Betrieb extern
Uberwacht werden. Ventile der Serie RSe sind aus redundanten 3/2- oder
5/2-Schieber-Ventilen konstruiert und haben im Allgemeinen die Funktion eines
vorgesteuerten Magnetventils mit Federrickstellung. Jedes einzelne Ventil der
Serie RSe ist mit einem PNP-N&herungssensor ausgestattet. Durch Uberwachung
beider Sensoren bei jeder Ansteuerung und Nicht-Ansteuerung des Ventils der Serie
RSe wird ein Diagnosedeckungsgrad von bis zu 99 % erreicht. Diese Sensoren
miissen von einem externen Uberwachungssystem tberwacht werden. Ein solches
Uberwachungssystem muss die Bedienung des Ventils verhindern kénnen.

2.1.1. Sicherheitsfunktion geméas ISO 13849 und EN 692

Ventile der Serie RSe entsprechen den Anforderungen der 1ISO 13849-1 und -2.
Ihre Sicherheitsfunktion ,Ausfallsicherung” ist auch im Fall eines Fehlers im Ventil
gewéhrleistet (z. B. verursacht durch Verschleif3, Verschmutzung oder Ahnliches).

Die Sicherheitsfunktion des 3/2-Ventils der Serie RSe besteht darin, der Maschine/
dem System nur dann Druckluft (pneumatische Energie) zuzufiihren, wenn die beiden
Ventilelemente gleichzeitig angesteuert werden, die Zufuhr jedoch abzuschalten und
nachgeschaltet vorhandene Druckluft zu entlliften, wenn beide Ventile ausgeschaltet
sind oder nur eines der beiden Ventile angesteuert wird. Fehler im System, bei denen
nur ein Ventil beim Einschalten angesteuert wird oder beim Ausschalten nur eines nicht
mehr angesteuert wird, verhindern, dass Luft stromabwarts geleitet \{yird und entliiften
gleichzeitig die Luft, die sich bereits stromabwarts befindet. Durch Uberwachung der
beiden Naherungssensoren durch das externe Sicherheitsiberwachungssystem des
Benutzers werden diese Fehlersituationen erkannt und eine weitere Energieversorgung
der Magnetventile verhindert.

Die Sicherheitsfunktion des 5/2-Ventils der Serie RSe besteht darin, einen
doppeltwirkenden Zylinder oder anderen pneumatischen Stellantrieb vorwérts zu
bewegen, wenn die beiden Ventilelemente gleichzeitig angesteuert werden, und
den Zylinder oder anderen Antrieb zurlick in die ,sichere Ausgangsposition zu
bringen, wenn beide Ventile ausgeschaltet sind oder nur eines der beiden Ventile
angesteuert wird. Fehler im System, bei denen nur ein Ventil beim Einschalten
angesteuert wird oder beim Ausschalten nur eines nicht mehr angesteuert wird,
sorgen daflr, dass das Ventil der Serie RSe Anschluss 2 des Ventils mit Luft versorgt
und gleichzeitig Anschluss 4 zum Entliften 6ffnet (Anschluss 5). Dadurch wiederum
kehrt der Zylinder oder andere Stellantrieb in die ,sichere” Ausgangsposition
zurlick. Durch Uberwachung der beiden Néherungssensoren durch das externe
Sicherheitsiiberwachungssystem des Benutzers werden diese Fehlersituationen
erkannt und eine weitere Energieversorgung der Magnetventile verhindert.

Die Sicherheitsfunktion des flir Zweidruckanwendungen verwendeten 5/2-Wegeventils
der RSe-Serie besteht darin, einen doppeltwirkenden pneumatischen Stellantrieb
mit Druck 1 vorwarts zu fahren, wenn die beiden Ventilelemente gleichzeitig betatigt
werden, und den Stellantrieb mit Druck 2 zurlck in seine ,sichere” Ausgangsstellung
zu fahren, wenn beide Ventilelemente abgesperrt sind oder wenn nur eines der beiden
Ventile betétigt wird. Ein Fehler im System, bei dem beim Einschalten nur ein Ventil
betétigt oder beim Ausschalten nur ein Ventil deaktiviert wird, fihrt dazu, dass das
Ventil der RSe-Serie den Druck 1 vom Anschluss 5 zum Anschluss 4 des Ventils leitet
und gleichzeitig Anschluss 2 zur Entliftung (Anschluss 1) geéffnet wird. Dadurch kehrt
der Stellantrieb in seine ,sichere” Ausgangsposition zuriick. Durch Uberwachung der
beiden Naherungssensoren durch das externe Sicherheitsiberwachungssystem des

Benutzers werden diese Fehlersituationen erkannt und eine weitere Energieversorgung
der Magnetventile verhindert.

Die Sicherheitsfunktion des 5/2-Wegeventils der RSe-Serie kann fiir Druckwahlanwen-
dungen eingesetzt werden, um den Betriebsdruck einer Maschine sicher zu steuern,
wobei ein bestimmter Druck den Normaldruck darstellt und nur dann ein anderer Druck
bereitgestellt wird, wenn ein entsprechendes Signal anliegt. Der Normaldruck wird be-
reitgestellt, wenn beide Ventile abgesperrt sind oder wenn nur eines der beiden Ventile
betétigt wird. Bei einem Fehler im System, bei dem nur ein Ventil beim Einschalten be-
tatigt oder nur ein Ventil beim Ausschalten deaktiviert wird, wird der Normaldruck bereit-
gestellt. Durch Uberwachung der beiden Naherungssensoren durch das externe Sicher-
heitsliberwachungssystem des Benutzers werden diese Fehlersituationen erkannt und
eine weitere Energieversorgung der Magnetventile verhindert.

Die Steuerausgénge des Sicherheitssystems mussen so entwickelt und konstruiert
sein, dass sie die Anforderungen an die Kategorie und/oder das Performance Level des
Sicherheitssystems erfiillen, die in der Risikobeurteilung der Maschine festgelegt sind.
Ublicherweise ist der Ausgang zu den Magnetventilen ein zweikanaliger Ausgang von
einem Sicherheitsreleais oder einer Sicherheits-SPS.

2.1.2. Gemeinsam verursachte Fehler (CCF)
Das Produkt wurde geméB den grundlegenden und bewéhrten Sicherheitsprinzipien
der ISO 13849-1 und -2 konstruiert und hergestellt.
Kritische Ausfallmodi und Ursachen:
* Unvollstandige Umkehr — verursacht durch unvollstdndigen Ricklauf des
Magnetventils B.
* Der angelegte Druck am Anschluss (4) wird nicht entliiftet — verursacht durch
unvollistandigen Ricklauf des Magnetventils A.
¢ Ausfall der Sicherheitsfunktion — verursacht durch gleichzeitigen unvollstandigen
Rucklauf der Magnetventile (A und B).
Gemeinsam verursachte Fehler (CCF) sind Fehler unterschiedlicher Komponenten,
die durch ein einzelnes Ereignis verursacht werden. CCF duirfen nicht mit Folgefehlern
oder normalen Betriebsartfehlern verwechselt werden. Gemeinsam verursachte Fehler
kénnen zu einem Ausfall der Sicherheitsfunktion flihren, vor allem bei zweikanaligen
Kreisen, bei denen beide Kanéle aufgrund eines einzelnen Ereignisses gleichzeitig
ausfallen kénnen.
* Halten Sie die Druckluftqualitat aufrecht, d. h. Filterung, Druckregulierung, Schmierung.
e Vermeiden Sie Kompressordle, die Ventildichtungen anschwellen oder weich
werden lassen oder anderweitig beschéadigen.
* Betreiben Sie das Ventil nur innerhalb der vorgeschriebenen Temperaturgrenzen.
¢ Installieren Sie das Ventil so, dass der normale Hubweg der Ventilelemente
senkrecht zur Hauptrichtung der Maschinenvibration und/oder des mechanischen
Schocks liegt.
* Verwenden Sie keinen Testpuls, der langer ist als in den Technischen Daten
erlaubt.
¢ Vermeiden Sie externe Magnetfelder.
* Verstopfen Sie nicht den Entllftungsanschluss des Ventils.
e Verwenden Sie nur verstopfungsfreie Schallddmpfer mit hohem Durchfluss mit
denselben oder héheren Spezifikationen wie Schalldampfer von ROSS®.

2.1.3. Diagnosedeckungsgrad

Durch eine angemessene Integration des Ventils der Serie RSe in das
Sicherheitskontrollsystem lasst sich ein Diagnosedeckungsgrad von 99 % erzielen.
Das Uberwachungssystem muss die korrekte Statusdnderung jedes Ventilsensors (S1
und S2) bei jeder Statusadnderung der Ausgénge des Sicherheitskontrollsystems zu
den Ventilmagneten (Sol 1 und Sol 2) prifen. Wird vom Sicherheitskontrollsystem ein
Fehler erkannt, muss dies das Ausschalten der Ausgénge der Sicherheitssteuerung
zu den Ventilmagneten (Sol 1 und Sol 2) auslésen. Siehe Abschnitt 8.

WARNUNG: Bei der 5/2-Version kann es im Fall eines Druckabfalls wahrend eines
Fehlers zu unerwarteten Bewegungen eines Zylinders kommen, der vom Ventil
gesteuert wird.

2.1.4. Fehlermodi

Bitte beachten Sie: Im normalen Betrieb miissen Magnet 1 und Magnet 2 gleichzeitig
mit Spannung versorgt werden, um das Ventil der Serie RSe einzuschalten und die
Spannung muss bei Magnet 1 und Magnet 2 gleichzeitig wegfallen, um das Ventil der
Serie RSe auszuschalten. Fehler, die wahrend des Normalbetriebs auftreten kbnnen:

Magnet 1 und Magnet 2 gleichzeitig mit Spannung versorgt
S1 EIN, S2 AUS
S1 AUS, S2 EIN
S1 AUS, S2 EIN

Magnet 1 und Magnet 2 gleichzeitig von Spannung getrennt
S1 EIN, S2 AUS
S1 AUS, S2 EIN
S1 AUS, S2 AUS

2.1.5. Vorhersehbare Fehlanwendung

A WARNUNG

Verletzungsgefahr!
Fehlanwendungen konnen zu Verletzungen oder Sachschéden fiihren.
» Das Produkt darf ausschlieBlich bestimmungsgemas verwendet werden.

Die vorhersehbare Fehlanwendung umfasst:
e Verwendung im Freien
* Umgehung der Sicherheitsfunktion oder Diagnose

www.rasscontrols.com
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¢ Fehlende Verwendung der
Ventilbetriebs bei jedem Zyklus

¢ Anhaltender Betrieb des Ventils, wenn ein oder zwei verschobene Ventilsignale
(von Positionssensoren) nicht bestatigt sind.

¢ Betrieb bei niedrigem Anforderungsmodus geman IEC 61508

e Betrieb bei Dricken unter dem Mindestbetriebsdruck oder
Héchstbetriebsdruck.

integrierten Sensoren zur Verifizierung des

Uber dem

2.3. Verantwortlichkeiten des Anlagenbesitzers

¢ Beachten Sie die Informationen zu den Montage- und Betriebsbedingungen in der
Betriebsanleitung, Integrationshandbuch oder auf dem Datenblatt.

¢ Halten Sie sich an die weiteren Anforderungen der ISO 13849 (z.B. CCF, DC, PLr,
Software), wenn Sie das Produkt in héheren Kategorien (2 bis 4) verwenden mdéchten.

e Stellen Sie sicher, dass die maximale Anzahl an Schaltzyklen (B1op) wéhrend
der Lebensdauer Tw nicht Uberschritten wird. Sollte die erwartete Anzahl an
Schaltzyklen fiir eine Komponente den Wert B1oo wahrend dieses Einsatzzeitraums
Uberschreiten, missen angemessene Austauschintervalle festgelegt werden.

¢ Schalten Sie das Ventil mindestens ein Mal pro Monat, um eine korrekte Funktion
sicherzustellen.

e Stellen Sie sicher, dass die grundlegenden und bewéhrten Sicherheitsprinzipien
geman ISO 13849 fur die Implementierung und den Betrieb der Komponente
eingehalten werden.

¢ Stellen Sie sicher, dass die zulassigen Einschalt- und Ausschaltimpulse fur den
ruckkopplungsfreien Betrieb der pneumatischen Geréte eingehalten werden.

¢ Wenn Sie das Ventil der Serie RSe mit einer elektrischen Zweihandsteuerung
bedienen, muss diese den Standard ISO 13851 erflillen. Die Auswahl und Installation
dieser Zweihandsteuerung muss geman den Herstellerangaben erfolgen.

2.4. Sicherheitsvorschriften

e Wenn MaBBnahmen zum Uberspannungsschutz getroffen werden, prifen Sie, ob
diese die Reaktionszeit zum Ausschalten des Ventils Uberschreiten, was dazu
fihren kann, dass es langer dauert, bis die Maschine zum Stillstand kommt.

¢ Verwenden Sie bei starker Vibration angemessene schwingungsdédmpfende
Elemente bei der Installation des Ventils.

¢ Legen Sie die korrekte Spannung an. Uberspannung kann zu einem Durchbrennen
der Magneten flhren.

¢ Stellen Sie sicher, dass die Durchflussleistung des Dampfers nicht eingeschréankt
ist, da dies die Systemleistung beeinflussen kann.

¢ Falls nétig, tauschen Sie den Schallddmpfer durch ein Modell mit denselben oder
héheren Spezifikationen wie Schalldampfer von ROSS® aus.

3. Produktidentifikation

Herstellungsdatum und Herstellungsstandort werden dauerhaft eingepréagt:

7. Montage und Installation

A VORSICHT

Verletzungsgefahr bei Installation unter Druck oder mit spannungsfiihrenden Teilen!

Bei Installation unter Druck oder wenn die Stromversorgung eingeschaltet ist, kann es zu

Verletzungen aufgrund eines plétzlichen Druckaufbaus oder eines Stromschlags kommen.

» Trennen Sie die Stromversorgung und machen Sie das System drucklos, bevor Sie
die Ventile installieren.

» Sichern Sie das System gegen Wiedereinschalten.

ACHTUNG

Beschadigung von Komponenten!

Chemische Substanzen konnen die Oberflache, Markierungen und Dichtungen des

Gerats beschadigen.

» Installieren Sie das Ventil so, dass es vor der Wirkung von chemischen Substanzen
geschitzt ist.

Beschéddigung des Gerdts durch Lagerung bei falschen Temperaturen!

Die Lagertemperatur stellt die zuldssige Umgebungstemperatur dar und hdngt vom

jeweiligen Ventil ab.

» Beachten Sie die Informationen zur Temperatur im Kapitel 10: ,, Technische Daten*.

o Produktionsstétte | (Beispiel Mai 5016)
ROSS CONTROLS USA (L) (5161)

ROSS EUROPA (G) (5168 G)

ROSS UK (RB) (5 16 RB)

ROSS ASIA (J) (51684)

ROSS SOUTH AMERICA (B) (516 B)

ROSS CONTROLS CHINA (C) (516 C)

ROSS CONTROLS INDIA (RCI) (5 16 RCl)

Auf der Ruckseite finden Sie die Adressen von ROSS-Niederlassungen.

Ein Beispiel zur Produktlabel-Identifizierung und Produktschliissel-Identifizierung finden
Sie auf Seite 6.

4. Voraussetzungen fiir die Verwendung des Produkts

» Stellen Sie diese Betriebsanleitung dem Techniker und Montagetechniker der
Maschine/des Systems zur Verfugung, in der bzw. dem das Produkt verwendet wird.

» Bewahren Sie diese Betriebsanleitung wahrend der gesamten Lebenszeit des
Produkts auf.

4.1. Ausgebildetes Personal

Die Montage, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und AuBerbetriebnahme darf nur
von ausgebildetem Personal durchgefiihrt werden, das Uber das notwendige Wissen
und die Erfahrung mit elektrischen und pneumatischen Steuerungstechnologien verfiigt.

5. Inhalt des Pakets

Enthaltene Artikel:
¢ RSe-Ventil
¢ Betriebsanleitung

6. Instandhaltung, Reparatur und Wartung

» Bitte wenden Sie sich im Fall von technischen Problemen oder einer notwendigen
Reparatur an lhren lokalen ROSS®-Vertreter. Bei korrekter Verwendung benétigen
Ventile der Serie RSe keine Wartung. Soweit nicht anders erforderlich, empfiehlt
ROSS die Durchfiihrung eines Funktionstest mindestens ein Mal jéhrlich (siehe
8.1 ,Prifverfahren®).

7.1. Mechanische Installation

Sichern Sie das Ventil mit Hilfe der Locher in der Grundplatte. Entnehmen Sie das
Muster fur die notwendigen Abmessungen den MafBzeichnungen auf Seite 6.

7.2. Pneumatische Installation

7.2.1 3/2-Wegeventil der RSe-Serie fiir sichere Versorgung und sichere
Entliiftung

SchlieBen Sie die Druckluftversorgung an Anschluss 1 an, verbinden Sie Anschluss 2
mit dem nachgeschalteten Teil des Kreislaufs, Anschluss 3ist der Entlliftungsanschluss.

7.2.2 5/2-Wegeventil der RSe-Serie fiir eine sichere Zylinderriickstellung
SchlieBen Sie die Druckluftversorgung an Anschluss 1 an, verbinden Sie die
Anschllsse 2 und 4 mit dem pneumatischen Stellantrieb, Anschluss 3 und 5 sind die
Entltftungsanschlusse.

7.2.3 5/2-Wegeventil der RSe-Serie fiir Anwendungen mit zwei Driicken
Stellen Sie das Ventil auf externe Vorsteuerversorgung um (siehe Integrationsleitfaden),
beaufschlagen Sie den EPS-Anschluss mit einem Druck im empfohlenen
Druckbereich. Die normalen Entliftungsanschlisse bilden die neuen Eingange mit
Druck 1 an Anschluss 5 und Druck 2 an Anschluss 3. Verbinden Sie Anschluss 4
(Druck 1) & 2 (Druck 2) mit dem pneumatischen Stellantrieb. Anschluss 1 ist der
EntlGftungsanschluss.

7.2.4 5/2-Wegeventil der RSe-Serie fir Anwendungen mit Druckauswahl

Stellen Sie das Ventil auf externe Vorsteuerversorgung um (siehe Integrationsleitfaden).
Beaufschlagen Sie den EPS-Anschluss mit einem Druck im empfohlenen
Druckbereich. Die urspringlichen Entliftungsanschlisse (3 und 5) missen
verschlossen werden. Die normalen Arbeitsanschlisse bilden die neuen Eingdnge mit
Druck 1 (hoch) am Anschluss 4 und Druck 2 (niedrig) am Anschluss 2. Anschluss 1
dient als Auslassanschluss. Ein selbstentlastender Druckregler am Anschluss mit dem
niedrigeren Druck kann hilfreich sein.

7.3. Elektrische Installation

Elektrische Verbindungen zu den Magneten werden mit Steckdosen der Form C geméan
EN 175301-803 am Ventil hergestellt. Elektrische Verbindungen zu den Sensoren
werden mit M8-Chassissteckern am Ventil hergestellt. Siehe Pinbelegung auf Seite 6.
Buchsen und Kabel werden separat verkauft. Die Kabel und Kabelanschliisse sowie
die elektrische Steuerung fir die Zwillingsmagnetventile missen den anwendbaren
Sicherheitsvorschriften entsprechen.

8. Inbetriebnahme und Betrieb

A\ VORSICHT

Gesundheitliche Schidden aufgrund von Lédrm!
Gerduschpegel iiber 70 dB(A) kidnnen zu gesundheitlichen Schéden fiihren!
» Tragen Sie immer Gehérschutz, wenn Sie am Produkt arbeiten.

Vor der Inbetriebnahme muss die Installation griindlich von einer qualifizierten,
ausgebildeten Fachkraft geprift werden.

Stellen Sie sicher, dass die technischen Daten den Betriebskriterien der Maschine
und/oder des Pneumatiksystems entsprechen.

Stellen Sie die Druckluftzufuhr immer auf ein Niveau ein, bei dem sichergestellt ist, dass
der Mindestbetriebsdruck eingehalten wird (siehe Abschnitt 10: Technische Daten).

8.1. Priifverfahren

8.1.1 3/2-Ventile

1. Magnet A mit Spannung versorgt — Ventil ist fehlerhaft, Zufuhr ist ausgeschaltet,
nachgeschaltete Luft wird Gber Anschluss 3 entluftet. Sensor A Spannung low,
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Sensor B high.

2. Ventil durch Trennen der Spannung bei beiden Magnetventilen zurlicksetzen —
Ventil ist ausgeschaltet, Zufuhr ist ausgeschaltet, nachgeschaltete Luft wird Gber
Anschluss 3 entliiftet. Die Sensoren A und B zeigen einen hohen Wert.

3. Magnet B mit Spannung versorgt — Ventil ist fehlerhaft, Zufuhr ist ausgeschaltet,
nachgeschaltete Luft wird Uber Anschluss 3 entliftet. Sensor A high, Sensor B low.

4. Ventil durch Trennen der Spannung bei beiden Magnetventilen zurlcksetzen —
Ventil ist ausgeschaltet, Zufuhr ist ausgeschaltet, nachgeschaltete Luft wird tber
Anschluss 3 entliiftet. Die Sensoren A und B high.

5. Magnete A und B mit Spannung versorgt — Ventil ist eingeschaltet, Luftdruck
wird stromabwaérts Uber Anschluss 2 zugeflihrt, Anschluss 3 ist ausgeschaltet.
Die Sensoren A und B low.

6. Magnete A und B ohne Spannung —Ventil istausgeschaltet, Zufuhristausgeschaltet,
nachgeschaltete Luft wird Gber Anschluss 3 entliftet. Die Sensoren A und B high.

8.1.2 5/2-Wegeventile fiir sichere Zylinder-/Stellantriebsteuerung

1. Magnet A mit Spannung versorgt — Ventil ist fehlerhaft, Anschluss 2 steht unter
Druck, Anschluss 4 wird Gber Anschluss 5 entliiftet. Sensor A low, Sensor B high.

2. Ventil durch Trennen der Spannung bei beiden Magneten zuriicksetzen — Ventil ist
ausgeschaltet, Anschluss 2 steht unter Druck, Anschluss 4 wird Uber Anschluss 5
entliftet. Die Sensoren A und B high.

3. Magnet B mit Spannung versorgt — Ventil ist fehlerhaft, Anschluss 2 steht unter
Druck, Anschluss 4 wird Gber Anschluss 5 entliftet. Sensor A high, Sensor B low.

4. Ventil durch Trennen der Spannung bei beiden Magneten zuriicksetzen — Ventil ist
ausgeschaltet, Anschluss 2 steht unter Druck, Anschluss 4 wird Gber Anschluss 5
entluftet. Die Sensoren A und B high.

5. Magnete A und B mit Spannung versorgt — Ventil ist eingeschaltet, Anschluss 4
steht unter Druck, Anschluss 2 wird tber Anschluss 3 entliiftet. Die Sensoren A
und B low.

6. Magnete A und B ohne Spannung — Ventil ist ausgeschaltet, Anschluss 2 steht
unter Druck, Anschluss 4 wird Uber Anschluss 5 entliiftet. Die Sensoren A und B
high.

8.1.3 5/2-Wegeventile fir eine sichere Riickstellung bei Anwendungen mit
doppelter Druckbeaufschlagung

1. Magnet A erregt — Ventil defekt, Anschluss 4 steht unter Druck, Anschluss 2 wird
Uber Anschluss 1 entliftet. Sensor A ist ausgeschaltet, Sensor B ist eingeschaltet.

2. Ventil durch Abschalten beider Magnetspulen zurlicksetzen — Ventil ist
ausgeschaltet, Anschluss 4 steht unter Druck, Anschluss 2 wird tber Anschluss 1
entliftet. Die Sensoren A und B sind eingeschaltet.

3. Magnet B erregt — Ventil im Fehlerzustand, Anschluss 4 steht unter Druck,
Anschluss 2 wird Uber Anschluss 1 entllftet. Sensor A ist eingeschaltet, Sensor B
ist ausgeschaltet.

4. Ventil durch Abschalten beider Magnetspulen zurlicksetzen - Ventil ist
ausgeschaltet, Anschluss 4 steht unter Druck, Anschluss 2 wird Uber Anschluss 1
entluftet. Die Sensoren A und B sind eingeschaltet.

5. Magnete A und B erregt — Ventil ist eingeschaltet, Anschluss 2 steht unter
Druck, Anschluss 4 wird Uber Anschluss 1 entliiftet. Die Sensoren A und B sind
ausgeschaltet.

6. Magnete A und B stromlos — Ventil ist ausgeschaltet, Anschluss 4 steht unter
Druck, Anschluss 2 wird Uiber Anschluss 1 entliftet. Die Sensoren A und B sind
eingeschaltet.

8.1.4 5/2-Wegeventile fiir sichere Druckbeaufschlagung

1. Magnet A erregt - Luftdruck wird vom nachgeschalteten Anschluss 2 Uber
Anschluss 1 zugefuhrt, die Druckversorgung von Anschluss 4 zu 1 ist abgesperrt.
Sensor A ist ausgeschaltet, Sensor B ist eingeschaltet.

2. Ventil durch Abschalten beider Magnetspulen zuriicksetzen - Luftdruck wird vom
nachgeschalteten Anschluss 2 liber Anschluss 1 zugefihrt, die Druckversorgung
von Anschluss 4 zu 1 ist abgesperrt. Die Sensoren A und B sind eingeschaltet.

3. Magnet B erregt - Luftdruck wird vom nachgeschalteten Anschluss 2 Uber
Anschluss 1 zugefihrt, die Druckversorgung von Anschluss 4 zu 1 ist abgesperrt.
Sensor A ist eingeschaltet, Sensor B ist ausgeschaltet.

4. Ventil durch Abschalten beider Magnetspulen zurticksetzen - Luftdruck wird vom
nachgeschalteten Anschluss 2 tber Anschluss 1 zugefiihrt, die Druckversorgung
von Anschluss 4 zu 1 ist abgesperrt. Die Sensoren A und B sind eingeschaltet.

5. Magnet A & B erregt - Luftdruck wird vom nachgeschalteten Anschluss 4 uber
Anschluss 1 zugefuhrt, die Druckversorgung von Anschluss 2 zu 1 ist abgesperrt.
Die Sensoren A und B sind ausgeschaltet.

6. Magnet A & B stromlos - Luftdruck wird vom nachgeschalteten Anschluss 2 uber
Anschluss 1 zugefihrt, die Druckversorgung von Anschluss 4 zu 1 ist abgesperrt.
Die Sensoren A und B sind eingeschaltet.

Andere als die hier aufgelisteten Ergebnisse des Prufverfahrens weisen auf eine Fehl-

funktion des Ventils hin. Siehe Abschnitt 5 Instandhaltung, Reparatur und Wartung.

Wenn das Ventil nicht synchron schaltet, fihrt dies zu einem Fehler im Ventil der

RSe-Serie.

Daflr kann es mehrere Griinde geben, z.B.:

* defekte Kolbendichtungen,

 die Haupt-Ventilkomponenten unterliegen einer Schaltverzégerung aufgrund von
Verschmutzung oder verharztem Ol,

e unzureichende elektrische Signallibertragung an die Ventilmagnete; keine korrekte
Spannung anliegend,

¢ die Magnetventile empfangen die Signale nicht gleichzeitig,

» Vorsteuerventile unterliegen einer Schaltverzégerung aufgrund von beschadigten
Komponenten, Verschmutzung oder verharztem ol

* Ubermé&Bige Wasseransammlungen im Ventil.

9. Trennen und Entfernen

A VORSICHT

Verletzungsgefahr bei der Trennung von unter Druck stehenden oder

spannungsfiihrenden Teilen.

» Bei der Trennung von pneumatischen Komponenten, wenn das System noch unter
Druck steht oder wenn die Stromversorgung noch eingeschaltet ist, kann es zu
Verletzungen oder Tod aufgrund einer plétzlichen Druckentlastung, unerwarteten
Bewegungen oder eines Stromschlags kommen.

» Isolieren und blockieren Sie die elektrischen und pneumatischen Systeme, bevor
Sie die Ventile trennen.

10. Technische Daten

Design: Redundante 5/2- (oder 3/2-) Ventilelemente mit Schieber-Konstruktion.
(Die 3/2-Funktion ist normal geschlossen.)

Ansteuerung: Magnetvorsteuerung mit Federriickstellung. Ein Magnet pro Ventilele-
ment, beide werden gleichzeitig bedient.

Durchflussmedium: Druckluft (neutrale Gase) geman ISO 8573-1 Klasse 7:4:4.
Betriebsdruckbereich:

43 bis 145 psig (3 bis 10 bar) mit interner Vorsteuerversorgung.

0 bis 145 psig (0 bis 10 bar) mit externer Vorsteuerversorgung.

Druck der externen Vorsteuerversorgung: 43 bis 145 psig (3 bis 10 bar).
Umgebungs-/Mediumtemperatur: 4 bis 50 °C.

SICHERHEITSEINSTUFUNG:

Richtlinien: 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie) 2004/108/EU (Richtlinie tUber die elek-
tromagnetische Vertraglichkeit)

Standards: 1SO 13849-1, IEC61508/IEC62061, DIN EN 61326-3-1.

Prifprinzip: GS-IFA-MO07, April 2017.

Sicherheitsfunktionen: ,Sichere Entliftung®, ,Schutz gegen unerwartetes Anfahren®,
sSichere Zylindersteuerung®, ,sichere Druckauswahl“ und ,sichere Zylindersteuerung
mit doppelter Druckbeaufschlagung*.

Vibrationsbestéandigkeit (DIN EN 60068-2-6): 0,35 mm + 0,05 mm Verschiebung
bei 10 Hz-55 Hz.

StoBfestigkeit (DIN EN 60068-2-27): 30 g mit 18 ms Dauer.

StoBwellenform: Sinus-Halbwelle.

Sicherheitseinstufung: Max. Kategorie 4, PL e, SIL 3.

MTTFd: Siehe Biop von der ROSS SISTEMA-Bibliothek.

Gemeinsam verursachte Fehler — CCF: > 65.

Diagnosedeckungsgrad (DC): Hoch, 99 %.

Mindestbetriebsfrequenz: 1 x pro Monat, zur Gewahrleistung der korrekten Funktion.
Maximale Taktrate: 2 Hz.

Montagerichtung: Jede, vorzugsweise vertikal.

Uberwachung: Dynamisch, zyklisch, extern mit vom Kunden zur Verfligung gestellter
Ausristung. Die Uberwachung muss den Zustand beider Positionssensoren des Ven-
tils prufen, sowie jegliche Anderungen des Zustands der Steuersignale des Ventils.
Magnete: GeméaB VDE 0580. Bewertet fir Dauerbetrieb. Elektrischer Anschluss ge-
manB EN 175301-803 Form C. Gehauseschutzklasse gemaf DIN 400 50 JP 65.
N&aherungssensoren (2 pro Ventil): PNP.

Standardspannung: 24 Volt DC.

Versorgungsspannung: Fir CSA/UL-Konformitat muss das Ventil in DC-Anwendungen
an ein NEC Class 2 Netzteil angeschlossen werden.

B10o-Wert gemaB ISO 13849-1 und -2: Lebensdauerparameter gemessen geman
ROSS Engineering Standard, Laborprifverfahren Abschnitt 8:

G1/8: B1op = 20 Millionen Zyklen;

G1/4: Byop = 20 Millionen Zyklen.

G1/2: Biop = 20 Millionen Zyklen.

Néherungssensoren: T = 20 Jahre

Schalldruckpegel [dB (A)]: Der Schalldruckpegel héngt von den einzelnen Systemen ab,
die zur Reduzierung von Larmemissionen verwendet werden. Verwenden Sie nur Dampfer
mit einer héheren Entliftungsdurchflussleistung als die Entliiftungsleistung des Ventils der
Serie RSe, d. h. schranken Sie die Ventilentliftung nicht ein. Das Ventil der Serie RSe wird
ohne Schalldampfer verkauft. Es wird empfohlen, das Produkt nicht ohne Schalldampfer zu
verwenden.

Durchflussmengen: Siehe Seite 6.

Stromverbrauch (jeder Magnet): 1,5 Watt pro Magnet (2).

Aktueller Verbrauch (jeder Sensor): < 23 mA.

Maximal empfohlene zuldssige Nichtibereinstimmungszeit: 250 ms.

11. Entsorgung

Entsorgen Sie das Ventil geméanB der geltenden gesetzlichen Vorschriften in Ihrem Land.

www.rasscontrols.com

© 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.
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IDENTIFICACION DE CLAVE DEL PRODUCTO Dibujo dimensional valvula 3-2
[Rse| [3] [€] [p] [a] [10] [a] [3] [1] [P] =1 8 B
4% T T T T ‘
Serie Monitorizacidn Revisidn Voltaje Retroalimentacidn <l . . A
externa Nivel 24 voltios DC Sensor c
- 2 1 3 S (P —
Tipo/Funcidn Tamafio del puerto base | | Automatico Sensor O~ Q@ P
32vias 3 | |Rosca Entrada| Salida Reiniciar Salida sensor —8 ~Tout IN “EXH “EPS 1/8 NPT
Sj2vias 6 BSPP_ D 18 18 10 PP Dibujo dimensional valvula 5-2
NPT N 1/4 1/4 20

12 112 40 ‘ *Sujeto a cambios. ‘ ’—E—"M“ % ﬁ ’M_‘_T i
|- T

IDENTIFICACION DE LA ETIQUETA DEL PRODUCTO .- - od A T J
5 5 o o c
RSe RSe RosS, RSe — — @\ [ L
D
VALVULA CON BASE: VALVULA CON BASE: W!i @ @ @ @ ‘
RSe3EDA10A31N RSe6EDA10A31N VALVULA: RSeXEXA10A31N ——8 | EXH" IN” EXH EPS 1/8 NPT
RANGO DE PRESION RANGO DE PRESION
(SPI) :432145 psig (32 10 bar). (SPI) : 432145 psig (3.2 10 bar). RANGO (SPI) :43 a 145 psig (3 a 10 bar). ~ -
(SPE) : 0 a145 psig (0a 10 bar). (SPE) : 0 2145 psig (0 a 10 bar). DE PRESION (SPE) : 0 a 145 psig (0 a 10 bar). Dimensiones en pulgadas [mm]
ROSS, % ROSS. % 1/8 1/4 1/2
!wi =S W!i = A 3,67 (93,2) 3,99 (101,4) 4,56 (115,9)
B 3,97 (100,8) 4,41 (112,0) 6,81 (173,0)
ESQUEMAS SIMPLIFICADOS c 2,96 (75,0) 3,23 (82,0) 3,66 (93,0)
Valvula 3-2 Valvula 5/-2 D - 0,26 (6,55) -
E — 3,89 (98,9)
@ @ @ @ F - 0,28 (7,0)
- A ] oG — 0,26 (6,5)
H 1,48 (37,5) 1,61 (41,0) 1,83 (46,5)
3 i 4 0,24 (6,0 0,30 (7,5 0,24 (6,0
T2 | ee— J 24.(6.0) 30 (7.5) 24(6,0)
ENT | Entrada
SAL | Salida
Ejemplo de aplicacion de valvula 3-2 ESC | Escape
SPE | Suministro de piloto externo

Valvulas 3/2 Valvulas 5/2

Puerto C C,

Tamano | 1.2 23 |12 |14 | 23 | 45
1/8 0,61 | .93 |0,86|0,70|0,63 0,79
1/4 0,74 | 66 |1,05/0,88|0,750,95
1/2 2,08 | .09 |321/1,85|1,93|3,08

Tasas de flujo

Cables de solenoide
con conector EN
VR/AM

S 3 | TIERRA
MARRON | =

Cableado del sensor conector M8

4 1
w0 O o AZUL >4—L+
. o .z PIN 2
Distribucion 1 :\2 1 3 m 3
de los pines 5 4 vwam — L-
MARRON ~ AZUL 1 Marrén
Colores de cable 3 Azul
4 Negro
VR/AM
2

Vélvulas 3/2 Tiempo de Escape - Condiciones normales y de error (s)
F Filtro < Tamafio de puerto 1/8 Tamafio de puerto 1/4 Tamaiio de puerto 1/2
RP | Regulador de presion Volumen § ° Presién de trabajo psig (bar) Presion de trabajo psig (bar) Presién de trabajo psig (bar)

IP Indicador de presion fto (L) g.‘_i‘ 30(2) 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10)

i iminacio S| alal|alal|ala a| a| al| al| al]a a|lal| alal|al]a
FEVA th;oc:seelhmmacmn e vapores = 15(1)|7(0,5)| 15 (1) |7 (0,5)[ 15 (1) |7 (0,5)| | 15(1)|7(0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| | 15(1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)
BV Valvula de bloqueo L-O-X® 0071 2) N | 0,212 0,319 0,391 | 0,506 | 0,578 | 0,698 | | 0,159 | 0,218 | 0,290 | 0,354 | 0,420 | 0,493 | | 0,184 | 0,219 | 0,290 | 0,321 | 0,395 | 0,430
VD Valvula doble RSe F 0,250 | 0,358 | 0,432 | 0,547 | 0,597 | 0,715 | | 0,197 | 0,272 | 0,361 | 0,445 | 0,476 | 0,560 | | 0,197 | 0,231 | 0,316 | 0,351 | 0,446 | 0,488
VRC | Valvula reguladora de caudal 0,35(10) N | 0,871 1,418 (1,704 | 2,257 | 2,545 | 3,073 | | 0,574 | 0,854 | 1,098 | 1,392 | 1,679 | 2,007 | | 0,392 | 0,561 | 0,658 | 0,810 | 1,003 | 1,165
EVP | Valvula piloto de solenoide de 5/2 F | 1,084 |1,602 | 1,897 | 2,451 | 2,590 | 3,114 | | 0,775 | 1,135 | 1,461 | 1,851 | 1,892 | 2,294 | | 0,407 | 0,574 | 0,744 | 0,901 | 1,228 | 1,429
0,71 20) N | 1,695 2,792 | 3,344 | 4,447 | 5,005 | 6,043 | | 1,094 | 1,649 | 2,108 | 2,689 | 3,253 | 3,901 | | 0,652 | 0,989 | 1,119 | 1,421 | 1,763 | 2,083
F | 2,126 | 3,158 | 3,729 | 4,831 | 5,082 | 6,113 | | 1,494 | 2,213 | 2,836 | 3,609 | 3,662 | 4,462 | | 0,669 | 1,001 | 1,280 | 1,587 | 2,205 | 2,605
1,41 (40) N | 3,344 | 5,539 | 6,625 | 8,826 | 9,924 11,982 | 2,132 | 3,239 | 4,127 | 5,284 | 6,400 | 7,687 | | 1,171 | 1,845 | 2,039 | 2,642 | 3,284 | 3,920
F | 4,211 6,269 | 7,391 | 9,591 |10,066|12,110| | 2,942 | 4,370 | 5,586 | 7,125 | 7,203 | 8,798 | | 1,193 | 1,857 | 2,350 | 2,961 | 4,161 | 4,957
5,30 (150) l: 12,410(20,651|24,670/32,911|36,980(44,647| | 7,845 |11,983|15,233|19,554|23,710(28,515| | 4,027 | 6,552 | 7,104 | 9,360 |11,645|14,022

15,676|23,380|27,537|35,771|37,475|45,096| |10,888|16,232|20,712|26,465|26,677|32,643| | 4,075 | 6,564 | 8,238 |10,514|14,915/17,896

© 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved. WWW.rosscontrols.com
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K ‘e ROSS
Esquemas de la Vélvula Selectora de Presién Segura 5/2 ROSS EUROPA GmbH « Robert-Bosch-Strasse 2 + 63225 Langen, Alemania :
Teléfono: (06103) 7597- 0 + Fax: (06103) 74694 lectronico: i - W Sede: Langen * AG: Langen, B412+
R - Bajo Alto Director General: Ralf W. Dinkel
Simplified v] <
2 4 Declaracion de conformidad de la UE
(Version original)
Alto. Bajo 4| |2 4] |2 Producto: ROSS® valvula doble Serie RSe
N Yo 14 14
- r— Esta declaracion de conformidad se expide bajo la exclusiva responsabilidad del fabricante
| T | T
% } 5 3 } 511 3 se ajustan plenamente a lo dispuesto en la siguiente Directiva
T T 2 2 Directiva de Maquinas 2006/42/CE
! 54 | J(3 Directiva CEM 2014/30/CE
EPS 1 T T
3 [1 311 Normas armonizadas aplicadas:
EN ISO 13849-1: 2015: Seguridad de maquinas
s - Componentes de los sistemas de control relativos a la seguridad -Parte 1
EP.
EN ISO 13849-2: 2012: Seguridad de maquinas
5 1 3 - Componentes de los sistemas de control relativos a la seguridad -Parte 2
EN ISO 60204-1: 2014-10: Seguridad de maquinas
Eiemplo de aplicacio'n de vélvula - Equipo eléctrico de las maquinas - Parte 1
EN 61000-6-2:2005: Compatibilidad electromagnética: Normas genéricas - Norma de
. . . e s e . . s e inmunidad para entornos industriales (IEC 77/488/CDV:2015)
Circuito de Sujecion Tipico Circuito de Soldadura Tipico . ) -
EN 61000-6-4:2007+A1:2011: Compatibilidad electromagnética: Normas genéricas - Norma de
emision para entornos industriales
EN ISO 4414: 2010-11: Potencia del fluido neumatico

Normas generales y requisitos de seguridad para sistemas
neumaticos y sus componentes

Persona autorizada para la recopilacién de documentacion técnica:
f 1
513 Klaus Goebel
EPS ROSS EUROPA GmbH
: 5 3 Robert-Bosch-Strasse 2
63225 Langen / Alemania
4 2
Alto Bajo Alto Bajo

Esquemas de la Valvula de Presion Doble de Retorno Seguro 5/2

Simplified 2 4

14 a2 42
14
4 2 amAVIVAL i

% \ / o S , 51 3
Iy lgr < T/ SH{PAL

EPS 5A1 is 31 3
EPS
Tapones no incluidos. 5,11 3l
Langen, 2018-11-25 Firmado por y en nombre de

Ejemplo de aplicacion de valvula

Dietrich Warmbier
Gerente de productos de seguridad global

4 |2
Circuito tipico de Ahorro de Energia V4 \
E‘ T T
ws oM U2
Bajo Alto

1. Acerca de esta documentacion

Este manual de instrucciones contiene informacién importante para la seguridad y el

montaje y puesta en marcha adecuados del producto.

> Lea atentamente estas instrucciones, en particular el apartado 2 Notas de
seguridad, antes de trabajar con el producto.

Documentacioén adicional:

e SISTEMA libraries

e o . * Triangulo de advertencia: Indica un riesgo de muerte o de lesiones graves.
e Certificado DGUV (antes BG): Asociacién profesional alemana o Palabgra de sefal: Indica la gravedad del %eligro 9
: DOCE*”.‘G“‘BC'”? }ecmca, Guia d'eilntegr'aqon . » ¢ Tipo o fuente de peligro: Indica el tipo de peligro o la fuente del mismo.
Palfa_mas informacion, consulte la tlima pagina para obtener informacién de contacto, Consecuencias: Describe las posibles consecuencias de ignorar la advertencia.
0 visite www.rosscontrols.com. ) ) ) * Medidas para evitar el peligro: Indica cémo evitar el peligro. Es esencial que se
» Ademas, observe todas las normas locales y nacionales aplicables en materia de cumplan las medidas para evitar el peligro.
prevencion de accidentes y de proteccion del medio ambiente.
) . . . . Indica un peligro inminente y grave que puede causar lesiones
1.1. Avisos de advertencia en las presentes instrucciones de servicio A PELIGRO graves o incluso mortales de no evitarse.
En estas instrucciones de servicio, los avisos de advertencia preceden a los Indica un posible peligro que podria causar lesiones graves
capitulos que contienen requisitos de manipulacién que conllevan riesgos de lesiones o incluso mortales de no evitarse.

personales o dafhos materiales.

Las advertencias se estructuran como se detalla a continuacion: Indica un peligro que puede ocasionar lesiones leves

A PRECAUCION | o moderadas de no evitarse.

A PALABRA DE SENAL = Indica los posibles dafios materiales en los que puede incurrir el
ATENCION producto o sus alrededores de no evitarse.

Tipo o fuente de peligro!
Consecuencias
» Medidas para evitar el peligro

WWW.rosscontrols.com © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.
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Instrucciones de servicio Serie RSe

2. Indicaciones de seguridad

El producto ha sido fabricado de acuerdo con las normas aceptadas de la tecnologia
actual. Si no se observan las siguientes instrucciones de seguridad y advertencias de
este manual de instrucciones, existe el riesgo de que se produzcan lesiones o dafos.

2.1. Uso previsto

Las valvulas dobles de la serie RSe son componentes de seguridad disefiados y fabricados
de acuerdo con la Directiva de Maquinas 2006/42/CE y llevan el marcado CE. Las valvulas
dobles de la Serie RSe son vélvulas 3/2 o 5/2 redundantes que estan disefiadas para
satisfacer las necesidades y requerimientos de Alimentacién / Desfogue Seguro (vélvulas
3/2) y Retorno Seguro Cilindro / Actuador (valvulas 5/2) en aplicaciones para maquinaria
con controles neumaticos. La valvula de la serie 5/2 RSe también se puede utilizar
para Aplicaciones de Presiéon Doble de Retorno Seguro o Seleccién de Presién segura.
Tipicamente, estas valvulas se implementan para cumplir con los requisitos de Categoria
4 y/o Nivel de Rendimiento e del circuito de seguridad de una maquina (o sistema) segin
lo determinado por una evaluacién de riesgos de los peligros y tareas requeridas de los
empleados que interactdan con la maquina/sistema.

» En el apartado 10 "Datos técnicos" se indican los estandares y los valores de prueba
que cumple el producto y a los que se adhiere. Consulte la declaracién de conformidad
para obtener informacién sobre las directivas de la CE relevantes para el producto.

La valvula de serie RSe de 3/2 esta disefiada para suministrar aire a una zona o a toda la
maquina/sistema hasta que se le indique que cierre y expulse la energia neumatica residual
a la salida de la maquina. De este modo, se reducen los riesgos asociados a la presencia
de energia residual durante el acceso de los empleados y/o los trabajos de mantenimiento
menores. La funcién de seguridad de la valvula de serie RSe de 3/2 es cerrar el suministro
de energia neumatica y descargar cualquier energia neumatica de la valvula. Nota: La
vélvula de serie RSe no puede extraer la energia neumatica después de obstrucciones tales
como valvulas de retencién y valvulas de funcién de centro cerrado.
La valvula de serie RSe de 5/2 esta disefiada para controlar la direccién de entrada y salida
de aire de un cilindro de doble efecto u otro actuador neumatico, con el fin de accionar el
cilindro hacia adelante o hacia atras para adaptarse a los requerimientos de funcionamiento
de la maquina. Sin embargo, la serie RSe lo hace con el mismo nivel de control que se
espera del circuito de seguridad de la maquina/sistema. La funcién de seguridad de la
vélvula de la serie RSe es regresar el cilindro / actuador a su posicion inicial segura “siempre
que ocurra una falla dentro de la valvula.

La valvula de la serie 5/2 RSe también se puede utilizar para Aplicaciones de Control de

Presién Dual para extender un cilindro con presién 1y retraerlo con presién 2. La condicién

a prueba de fallas siempre es suministrar presion desde el puerto 5 al puerto 4 aguas abajo.

La valvula de la serie 5/2 RSe se puede utilizar para Aplicaciones de Seleccién de Presion
a fin de controlar de forma segura la presién aplicada a la operacién de una maquina, de
modo que una presion especificada sea la presion predeterminada y solo cuando se dé una
sefial adecuada se suministrard una presién diferente . Dicho sistema de control debe ser
capaz de inhibir el funcionamiento de la valvula.

Las vélvulas de la Serie RSe estan disefiadas para la monitorizacién externa para un
funcionamiento seguro y redundante de las valvulas. Las vélvulas de la serie RSe estan
construidas con valvulas de corredera redundantes, de tipo 3/2 o 5/2, y tienen una funcién
general de una valvula de retorno de resorte accionada por piloto de un solo solenoide.
Cada una de las valvulas de la serie RSe esta equipada con un sensor de proximidad PNP.
La monitorizacién de ambos sensores en cada excitacion desexcitacion de la valvula de la
Serie RSe proporciona una cobertura de diagndstico de hasta el 99%. La monitorizacién de
estos sensores debe realizarse mediante un sistema de monitorizacién externo.

2.1.1. Funcidn de seguridad Segun ISO 13849 y EN 692

Las vélvulas de la serie RSe estan disefiadas de acuerdo con los requisitos enumerados
en ISO 13849-1 y -2. Su funcién de seguridad "a prueba de fallos" esta garantizada incluso
en caso de fallo dentro de la valvula (por ejemplo, provocado por desgaste, contaminacion
o situaciones similares).

La funcién de seguridad de la valvula serie RSe 3/2 es suministrar aire comprimido (energia
neumatica) a la maquina/sistema cuando los dos elementos de la vélvula se accionan
simultdneamente, pero cortar la alimentacién y el escape de aire comprimido cuando ambas
vélvulas estan cerradas o si solo se acttia una de las dos valvulas. Un fallo en el sistema,
en el que solo una valvula actua al conectar o solo una desactua al desconectar, impide
el suministro de aire posterior y, al mismo tiempo, expulsa el aire que ya se encuentra a
continuacién. La monitorizacion de los dos sensores de proximidad mediante el sistema
de monitorizacion de seguridad externo del usuario permite detectar estas situaciones de
fallo, asi como desconectar y evitar que los solenoides sigan recibiendo energia eléctrica.
La funciéon de seguridad de la valvula de serie RSe de 5/2 consiste en hacer avanzar un
cilindro de doble efecto u otro actuador neumatico cuando los dos elementos de la valvula
se accionan simultdneamente, pero en hacer retroceder el cilindro u otro actuador a su
posicion "segura” de origen cuando ambos elementos de la valvula estan cerrados o si solo
se actla una de las dos valvulas. Un fallo en el sistema, en el que solo una vélvula actta al
encender o solo una se desactua al apagar, hace que la vélvula de la serie RSe suministre
aire al puerto 2 de la valvula y abra simultdneamente el puerto 4 hacia el escape (puerto
5). Esto, a su vez, hace que el cilindro u otro actuador regrese a su posicién "segura"
de origen. La monitorizacion de los dos sensores de proximidad mediante el sistema de
monitorizacion de seguridad externo del usuario permite detectar estas situaciones de fallo,
asi como desconectar y evitar que los solenoides sigan recibiendo energia eléctrica.

La funcién de seguridad de la valvula de la serie 5/2 RSe utilizada para Aplicaciones de
Presion Doble de Regreso Seguro es impulsar un actuador neumatico de doble accién hacia
adelante con presion 1 cuando los dos elementos de valvula se activan simultdneamente
y hacer retroceder el actuador con presién 2 a su posicion inicial “segura” cuando ambos
elementos de la valvula estan apagados o si solo se activa una de las dos vélvulas. Una falla
en el sistema donde solo una véalvula se activa cuando se enciende o solo una se desactiva
cuando se apaga, hace que la valvula de la serie RSe suministre presién 1 desde el puerto
5 al puerto 4 de la valvula y abra simultdneamente el puerto 2 al Desfogue (puerto 1). Esto,
a su vez, hace que el actuador vuelva a su posicién inicial “segura”. EI monitoreo de los dos

sensores de proximidad por el sistema de monitoreo de seguridad externo del usuario hace
posible detectar estas situaciones de falla y apagar y prevenir una mayor activacion eléctrica
de los solenoides.

La funcién de seguridad de la valvula de la serie 5/2 RSe utilizada para Aplicaciones de
Seleccién de Presion Segura con el fin de controlar de forma segura la presién aplicada
a la operacién de una maquina, de manera que una presion especificada es la presion
predeterminada y solo cuando se proporciona una sefial adecuada suministra una presion
diferente presién. La presién predeterminada se suministraria cuando ambas valvulas estan
cerradas o si solo se activa una de las dos valvulas. Una falla en el sistema donde solo una
vélvula se activa al encender o solo una se desactiva cuando se apaga, suministrara la
presion predeterminada. El monitoreo de los dos sensores de proximidad por el sistema de
monitoreo de seguridad externo del usuario hace posible detectar estas situaciones de falla
y apagar y prevenir una mayor activacion eléctrica de los solenoides.

Las salidas de control del sistema de seguridad deberan disefarse y fabricarse de forma
que cumplan los requisitos de categoria y/o nivel de prestaciones del sistema de seguridad,
determinados por la evaluacion de riesgos de la maquina. Normalmente, las salidas a los
solenoides son una salida de doble canal de un relé de seguridad o PLC de seguridad.

2.1.2. Fallo por causa comtn - CCF

El producto ha sido disefiado y fabricado de acuerdo con los principios fundamentales y

probados de seguridad enumerados en ISO 13849-1y -2.

Modos y causas de fallos criticos:

¢ Inversion incompleta - causada por el retorno incompleto de la vélvula solenoide B.

¢ La presion aplicada en el puerto (4) no se disipa - causada por el retorno incompleto
de la vélvula de solenoide A.

¢ Fallo de la funcién de seguridad - causado por el retorno incompleto simultaneo de
ambas valvulas de solenoide (A 'y B).

Los fallos por causa comun (CCF) son fallos de diferentes componentes, resultantes

de un unico evento. Los CCF no deben confundirse con los fallos en cascada ni con

los fallos de modo comun. Los fallos por causa comun pueden causar la pérdida de la

funcién de seguridad, especialmente en circuitos de doble canal donde ambos canales

podrian fallar simultdaneamente debido a un Unico evento.

¢ Mantenga la calidad del aire comprimido, p. €j., filtracién, regulacién de presion, lubricacion.

* Evite los aceites para compresores que pueden hacer que los sellos de las valvulas
se hinchen, se ablanden o sufran cualquier otro tipo de deterioro.

e Opere dentro de los limites de temperatura prescritos.

e Instale la valvula de forma que la carrera normal de los elementos de la valvula sea

perpendicular a la direccién principal de vibracion de la maquina y/o choque mecanico.

No utilice un pulso de prueba superior al permitido por las Especificaciones Técnicas.

Evite los campos magnéticos externos.

No tapone el puerto de escape de la valvula.

Utilice unicamente silenciadores de alto caudal y que no se obstruyan, con

especificaciones similares o superiores a las de los silenciadores ROSS®.

2.1.3. Cobertura de diagnéstico

Se puede lograr una cobertura de diagnéstico del 99% mediante la integracién ade-
cuada de la valvula de la serie RSe en el sistema de control de seguridad. El sistema
de monitorizacidon debe verificar el cambio de estado de cada sensor de valvula (S1
y S2) con cada cambio de estado de las salidas del sistema de control de seguridad
a los solenoides de las valvulas (Sol 1 y Sol 2). La deteccion de un fallo por parte
del sistema de control de seguridad debe provocar una desconexién de las salidas
del controlador de seguridad a los solenoides de las valvulas (Sol 1 y Sol 2). Véase
el apartado 8.

ADVERTENCIA: En las versiones 5/2, en caso de pérdida de presiéon durante una falla,
podria causar un movimiento inesperado de un cilindro que esta siendo controlado
por la valvula.

2.1.4. Modos de fallo

Tenga en cuenta que el funcionamiento normal requiere que Sol 1y Sol 2 se energi-
cen simultdneamente para conectar la valvula de la serie RSe y desenergizar tanto
Sol 1 como Sol 2 simultdneamente para desconectar la valvula de la serie RSe. Fallos
que pueden ocurrir durante el funcionamiento normal:
Sol 1y Sol 2 energizados simultdneamente

S1 ON, S2 OFF

S1 OFF, S2 ON

S1 OFF, S2 ON
Sol 1y Sol 2 desenergizados simultaneamente

S1 ON, S2 OFF

S1 OFF, S2 ON

S1 ON, S2 OFF

2.1.5. Uso incorrecto previsible

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones!
El uso indebido puede causar lesiones o dafios.
» El producto debe utilizarse exclusivamente segtn lo previsto.

Por uso incorrecto se entiende:

* Uso en exteriores

e Anulacion de la funcién de seguridad o del diagndstico

* No utilizar los sensores a bordo para verificar el funcionamiento de la valvula en
cada ciclo - energizar y desenergizar.
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¢ Permitir el funcionamiento continuo de la valvula cuando no se confirman una o
ambas sefiales de desplazamiento de la valvula (de los sensores de posicion).

¢ Funcionamiento en modo de baja demanda segun IEC 61508

¢ Funcionamiento a presiones por debajo de la presién minima de funcionamiento
o por encima de la presién maxima de funcionamiento.

2.3. Responsabilidades del propietario del sistema

¢ Tenga en cuenta las indicaciones sobre las condiciones de montaje y funciona-
miento que figuran en las instrucciones de servicio, guia de integracion, o en la
hoja de datos.

e Cumpla con los requisitos adicionales de la norma ISO 13849 (por ejemplo, CCF,
DC, PLr, software) si desea utilizar el producto en categorias superiores (2 a 4).

e Asegurese de que no se exceda el nimero maximo de ciclos de conmutacion
(B1op) dentro de la vida util Tw. Si el nimero esperado de ciclos de conmutacion
para un componente excede el valor de B1oo durante su periodo de uso, deben
especificarse intervalos de sustitucion adecuados.

e Cambie la valvula al menos una vez al mes para asegurar su correcto funciona-
miento.

e Asegurese de que se cumplen los principios de seguridad fundamentales y pro-
bados segun la norma ISO 13849 para la implementacion y el funcionamiento del
componente.

e Asegurese de que se respeten los impulsos de conexién y desconexion admisi-
bles para un funcionamiento sin retroalimentacion de los dispositivos neumaticos.

e  Siutiliza la valvula de la serie RSe junto con un mando a dos manos eléctrico, debe
cumplir con la norma ISO 13851. La seleccion y la instalacion de este mando a dos
manos deben realizarse de acuerdo con las especificaciones del fabricante.

2.4. Instrucciones de seguridad

¢ Alimplementar medidas de supresion de sobretensiones, asegurese de compro-
bar si esto incrementa o no el tiempo de respuesta de cierre de la valvula, lo que
podria prolongar el tiempo de parada de la maquina.

¢ Encaso de fuertes vibraciones en la maquina, utilizar los elementos reductores de
vibraciones adecuados para la instalacion de la vélvula.

¢ Suministre la tension adecuada, ya que las situaciones de sobretension pueden
provocar el quemado del solenoide.

¢ Asegurese de que la capacidad de flujo del silenciador no esté restringida, ya que
esto podria afectar al rendimiento del sistema.

¢ Sies necesario, reemplace el silenciador con un modelo equivalente o superior a
las especificaciones de los silenciadores ROSS.®.

3. Identificacion del producto

La fecha de fabricacion y el lugar de fabricacion estén sellados de forma permanente:

Lugar de fabricacién A.b_reviatura del Impresién de valvulas
sitio (ejemplo mayo 2016)

ROSS CONTROLS USA (L) (5181)

ROSS EUROPA (G) (516 Q)

ROSS UK (RB) (5 16 RB)

ROSS ASIA (J) (5164)

ROSS SOUTH AMERICA (B) (516 B)

ROSS CONTROLS CHINA (C) (516 C)

ROSS CONTROLS INDIA (RCI) (5 168 RCI)

Veéase la Ultima pagina para las direcciones ROSS.

Identificacion de la etiqueta del producto y ejemplo de identificacion de la clave del producto,
véase pagina 10.

4. Prerrequisitos para el uso del producto

» Ponga estas instrucciones de servicio a disposicion del ingeniero y del técnico de
montaje de la maquina/sistema en la que se va a utilizar el producto.
» Conserve estas instrucciones de servicio durante todo el ciclo de vida del producto.

4.1. Personal cualificado

El montaje, la instalacién, la puesta en marcha, el mantenimiento y la puesta fuera de
servicio deben ser llevados a cabo Unicamente por personal cualificado que tenga los
conocimientos y la experiencia necesarios en el manejo de la tecnologia de control
eléctrico y neumatico.

5. Contenido del paquete

Elementos incluidos:
e Valvula RSe
¢ Instrucciones de servicio

Servicio, reparaciéon y mantenimiento

» En caso de problemas técnicos o reparaciones necesarias, péngase en contacto
con su representante local de ROSSP®. Si se usan correctamente, las valvulas RSe
no requerirdn mantenimiento. A menos que se requiera lo contrario, ROSS reco-
mienda realizar una prueba de funcionamiento al menos una vez al afio (véase
8.1, Procedimiento de prueba).

7. Montaje e instalacion

A PRECAUCIONES

Peligro de lesiones debido a la instalacion bajo presion o con piezas bajo tension!

La instalacion con la méaquina presurizada o con la alimentacion eléctrica conectada

puede provocar lesiones debido a la acumulacion repentina de presion o a una descarga

eléctrica.

» Desenergice y despresurice los componentes relevantes del sistema antes de
instalar las valvulas.

» Asegure el sistema para evitar que vuelva a encenderse.

ATENCION

Destruccién de componentes!

Las sustancias quimicas pueden dafar la superficie, las marcas y los sellos del

dispositivo.

» Instale la védlvula de forma que quede protegida contra los efectos de los productos
quimicos.

Daiios en el dispositivo por almacenamiento a temperaturas inadecuadas!

La temperatura de almacenamiento representa la temperatura ambiente admisible y

depende del tipo de vélvula en cuestion.

» Tenga en cuenta las indicaciones de temperatura en el capitulo 10 "Datos técnicos".

7.1. Instalacion mecanica

Asegure la vélvula con los orificios pasantes de la base de la valvula. Las dimensiones
requeridas se indican en el modelo; véanse los dibujos acotados en la pagina10.

7.2. Instalaciéon neumatica

Conecte la alimentacién de aire comprimido al puerto 1. Para la valvula 3/2, conecte el
puerto 2 a la parte posterior del circuito. Para la valvula 5/2, conecte los puertos 2 y 4 al
actuador neumatico.

7.2.1Valvula 3/2 serie RSe para Suministro Seguro y Funcion de Desfogue Segura

Conecte el suministro de aire comprimido al puerto 1, conecte el puerto 2 a la parte
aguas abajo del circuito, el puerto 3 es el puerto de desfogue.

7.2.2 5/2 Valvula serie 5/2 RSe para cilindro / actuador de retorno seguro

Conecte el suministro de aire comprimido al puerto 1, conecte los puertos 2 y 4 al
actuador neumatico, los puertos 3 y 5 son los puertos de desfogue.

7.2.3Valvula serie 5/2 RSe para Aplicaciones de Doble Presion de Retorno Seguro

Convierta a suministro piloto externo (consulte la Guia de Integracién), suministre
presién en el rango de presion recomendado al puerto EPS. Los puertos de Desfogue
normales se convertiran en las nuevas entradas con presion 1 en el puerto 5 y presion
2 en el puerto 3, conecte el puerto 4 (presién 1) y 2 (presion 2) al actuador neumatico.
El puerto 1 es el puerto de desfogue.

7.2.4 5/2Vélvula serie 5/2 RSe para Aplicaciones Seguras de Seleccion de Presion

Convierta a suministro piloto externo (consulte la Guia de integracién), suministre pre-
sion en el rango de presion recomendado al puerto EPS. y los puertos de Desfogue
normales (3 'y 5) deben estar tapados. Los puertos de trabajo normales se convertiran
en las nuevas entradas con presion 1 (alta) en el puerto 4 y presion 2 (baja) en el
puerto 2. El puerto 1 se utilizard como puerto de salida. Un regulador de presién de
alivio automatico en el puerto con la presién mas baja puede ser util.

7.3. Instalacion eléctrica

Las conexiones eléctricas a los solenoides se realizan con receptaculos EN 175301-803
forma C en la vélvula. Las conexiones eléctricas a los sensores se realizan con recep-
taculos M8 macho en la valvula. Véase distribucion de los pines en la pagina 10. Los
conectores hembra y los cables se venden por separado. Los cables y las conexiones
de los cables, asi como el control eléctrico de las valvulas dobles, deben cumplir con las
normas de seguridad aplicables.

8. Puesta en marcha y funcionamiento

A PRECAUCIONES

Daiios a la salud por ruidos fuertes!
Niveles superiores a 70 dB (A) pueden causar dafios a la salud!
» Use siempre protectores auditivos cuando trabaje con el producto.

Antes de la puesta en marcha, la instalacion debe ser inspeccionada cuidadosamente por
un profesional cualificado y formado.

Asegurese de que las especificaciones técnicas coinciden con los criterios de funcionamien-
to de la maquina y/o de la instalacion neumatica.

Ajuste siempre el suministro de aire comprimido a un nivel que garantice el cumplimiento
de la presién minima de funcionamiento (véase el capitulo 10, Especificaciones técnicas).

www.rasscontrols.com
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8.1. Procedimiento de prueba
Valvulas 3/2

1. Solenoide A energizado - La vélvula esta defectuosa, el suministro esta cerrado, el aire
entrante se descarga a través del puerto 3. La tension del sensor A esta desconectada,
el sensor B esta conectado.

2. Reiniciar la valvula desenergizando ambos solenoides - La valvula esta desconectada, el
suministro estd desconectado y el aire entrante se descarga a través del puerto 3. Los
sensores A y B estan altos.

3. El solenoide B estd desenergizado - La valvula estd defectuosa, el suministro esta
desconectado, el aire entrante se descarga a través del puerto 3. El sensor A esta
conectado; el sensor B esta desconectado.

4. Reiniciar la valvula desenergizando ambos solenoides - La valvula esta desconectada, el
suministro estd desconectado y el aire entrante se descarga a través del puerto 3. Los
sensores Ay B estan conectados.

5. Los solenoides A y B estan energizados - La valvula estd conectada, la presion de
aire entrante se suministra a través del puerto 2, el puerto 3 esta desconectado. Los
sensores Ay B estan desconectados.

6. Los solenoides A y B estan desenergizados - La valvula esta desconectada, la entrada de
aire se descarga a través del puerto 3. Los sensores A y B estan conectados.

8.1.2 Valvulas 5/2 para Aplicaciones de de Retorno Seguro Cilindro / Actuador

1. El solenoide A esta energizado - La vélvula esta defectuosa, el puerto 2 esta presurizado,
el puerto 4 se descarga a través del puerto 5. El sensor A esta desconectado; el sensor
B esta conectado.

2. Reiniciar la valvula desenergizando ambos solenoides: la valvula estd apagada, el puerto
2 estd presurizado, el puerto 4 se descarga a través del puerto 5. Los sensores Ay B
estan conectados.

3. El solenoide B estd desenergizado — La valvula esta defectuosa, el puerto 2 esta
presurizado, el puerto 4 se descarga a través del puerto 5. El sensor A esta conectado;
el sensor B esta desconectado.

4. Reiniciar la valvula desenergizando ambos solenoides: la valvula estd apagada, el puerto
2 estd presurizado, el puerto 4 se descarga a través del puerto 5. Los sensores Ay B
estan conectados.

5. Los solenoides A y B estan desenergizados — La vélvula esta conectada, el puerto 4 esta
presurizado, el puerto 2 se descarga a través del puerto 3. Los sensores A y B estan
desconectados.

6. Los solenoides A y B estan desenergizados — La valvula esta defectuosa, el puerto 2 esta
presurizado, el puerto 4 se descarga a través del puerto 5. Los sensores A y B estan
conectados.

8.1.3 Valvula 5/2 para Aplicacion de Presién Doble de Retorno Seguro

1. Elsolenoide A esté energizado - La valvula esta defectuosa, el puerto 2 esté presurizado,
1. Solenoide A energizado - La valvula tiene falla, el puerto 4 esta presurizado, el puerto 2
se descarga a través del puerto 1. El sensor A esta apagado, el sensor B esta encendido.

2. Restablezca la vélvula desactivando ambos solenoides: la valvula estd apagada, el
puerto 4 esta presurizado, el puerto 2 se descarga a través del puerto 1. Los sensores A
y B estan encendidos.

3. Solenoide B energizado - La valvula tiene falla, el puerto 4 esté presurizado, el puerto 2
se descarga a través del puerto 1. El sensor A esta encendido, el sensor B esta apagado.

4. Restablezca la valvula desactivando ambos solenoides: la valvula estd apagada, el
puerto 4 esta presurizado, el puerto 2 se descarga a través del puerto 1. Los sensores A
y B estan encendidos.

5. Solenoides Ay B energizados: la valvula esta encendida, el puerto 2 esta presurizado, el
puerto 4 se descarga a través del puerto 1. Los sensores A y B estan apagados.

6. Solenoides Ay B desenergizados: la valvula esta apagada, el puerto 4 esta presurizado,
el puerto 2 se descarga a través del puerto 1. Los sensores A y B estan encendidos.

8.1.4 Valvula 5/2 para una Aplicacién de Seleccion de Presién Segura

1. Solenoide A energizado: la presién de aire se suministra desde el puerto 2 aguas abajo
a través del puerto 1, el suministro de presién desde el puerto 4 al 1. El sensor A esta
apagado, el sensor B esta encendido.

2. Restablezca la valvula desactivando ambos solenoides: la presion de aire se suministra
desde el puerto 2 aguas abajo a través del puerto 1, el suministro de presién del puerto
4 al 1 esta cerrado. Los sensores A y B estan activados.

3. Solenoide B energizado: la presion de aire se suministra desde el puerto 2 aguas abajo
a través del puerto 1, el suministro de presion del puerto 4 al 1 esta cerrado. El sensor A
esta encendido, el sensor B esta apagado.

4. Reinicie la valvula desactivando ambos solenoides: la presion de aire se suministra
desde el puerto 2 aguas abajo a través del puerto 1, el suministro de presion desde el
puerto 4 al 1 esta cerrado. Los sensores A y B estan activados.

5. Solenoides A y B energizados: la presion de aire se suministra desde el puerto 4 aguas
abajo a través del puerto 1, el suministro de presién del puerto 2 al 1 esta cerrado. Los
sensores A y B estan apagados.

6. Solenoides A y B desactivados: la presion de aire se suministra desde el puerto 2 aguas
abajo a través del puerto 1, el suministro de presién del puerto 4 al 1 esta cerrado. Los
sensores A y B estan activados.

Los resultados del procedimiento de prueba distintos de los enumerados anteriormente

podrian indicar un mal funcionamiento de la valvula. Consulte la seccién 5, Servicio, repa-

racién y mantenimiento.

Si la valvula no cambia sincrénicamente, se produce un fallo en la vélvula de la serie RSe.

Esto podria suceder por distintas razones, como por ejemplo:

* Las juntas de piston son defectuosas,

* Los elementos principales de la valvula sufren un retardo de conmutacién debido a la
suciedad o al aceite resinoso,

¢ Las sefales eléctricas a los solenoides de la valvula son insuficientes; no se dispone de
la tension adecuada,

e La recepcion de sefales en los solenoides no es sincrénica,

* Las vélvulas piloto experimentan un retraso de conmutacion debido a componentes da-
nados, suciedad o aceite resinoso,

* Hay un exceso de acumulacion de agua en la valvula.

9. Desconexioén y extraccion

A PRECAUCIONES

Peligro de lesiones debido a la desconexidn de piezas bajo presion o bajo tension.

» La desconexion de un componente neumatico mientras el sistema esta presurizado o
mientras se suministra energia eléctrica puede provocar lesiones o la muerte debido a
la liberacion repentina de presion, movimientos inesperados o descargas eléctricas.

> Aisle y bloguee los sistemas eléctricos y neumaticos antes de desconectar las vélvulas.

10. Especificaciones técnicas

Diseno: Elementos redundantes de la valvula direccional 5/2 (o 3/2) del disefio de
corredera. (La funcién 3/2 estd Normalmente Cerrada).

Excitacion: Electropiloto operado con retorno por resorte. Un solenoide por cada
elemento de la valvula - ambos deben operarse sincrénicamente.

Medios de flujo: Aire comprimido (gases neutros) de acuerdo a ISO 8573-1 Clase 7:4:4.
Rango de presion de servicio:

43 a 145 psig (3 a 10 bar) con alimentacion de piloto interno.

0 a 145 psig (0 a 10 bar) con alimentacion de piloto externo.

Temperatura ambiente/del medio: 40° a 120°F (4° a 50°C).

CLASIFICACION DE SEGURIDAD:

Directivas: 2006/42/CE (Directiva de Maquinas), 2004/108/CE (Directiva CEM)
Estandares: SO 13849-1, IEC61508/IEC62061, DIN EN 61326-3-1.

Principio de prueba: GS-IFA-M07, abril 2017.

Funciones de seguridad: “Escape seguro”, “proteccién contra el arranque inesperado”;
y “retorno seguro del cilindro”, aplicaciones de “retorno seguro”, “seleccién de presion
segura” y “retorno seguro de doble presion”.

Resistencia a la vibracion (DIN EN 60068-2-6): 0.35 mm + 0.05 mm desplazamiento
a 10 Hz-55 Hz.

Resistencia al choque (DIN EN 60068-2-27): 30 g con 18 ms de duracion.

Forma de onda de choque: Seno de media onda.

Clasificacion de seguridad: Categoria max. 4, PL e, SIL 3.

Tiempo medio hasta el fallo peligroso: Véase Bioo en ROSS SISTEMA library.

Fallo por causa comun - CCF: > 65.

Cobertura de diagnéstico (DC): Elevada, 99%.

Frecuencia minima de funcionamiento: 1 vez al mes, para asegurar un funcionamiento
adecuado.

Frecuencia maxima de ciclo: 2 Hz.

Orientacion de montaje: Cualquiera, preferiblemente vertical.

Monitorizacion: Dinamico, ciclico, externo con equipos suministrados por el cliente.
Durante la monitorizacion se debe comprobar el estado de ambos sensores de posicion
de valvulas con todos y cada uno de los cambios en el estado de las sefales de control
de las valvulas.

Solenoides: Segun VDE 0580. Clasificado para funcionamiento continuo. Conexién
eléctrica segun EN 175301-803 Forma C. Grado de estanqueidad seguin DIN 400 50 IP 65.
Sensores de proximidad (2 por valvula): PNP.

Voltaje estandar: 24 voltios DC.

Voltaje de suministro: Para cumplir con CSA / UL, en aplicaciones de DC, la valvula
debe estar conectada a una fuente de alimentacién NEC Clase 2.

B10p Valor segun ISO 13849-1 y -2: Parametro de vida util medido de acuerdo con
el estandar de ingenieria ROSS, procedimientos de prueba de laboratorio, apartado 8:
Gi1/8: B1oo = 20 millones de ciclos.

G1/4: B1opo = 20 millones de ciclos.

Gi1/2: B1oo = 20 millones de ciclos.

Sensores de proximidad: Tiop = 20 afos.

Nivel de presion acustica [dB (A)]: El nivel de presién acustica esta influenciado
por los sistemas individuales utilizados para reducir las emisiones de ruido. Utilice solo
silenciadores con una capacidad de flujo de escape mayor que la capacidad de escape
de la valvula de la serie RSe, por ejemplo, no restrinja el escape de la valvula. La valvula
de la serie RSe se vende sin silenciador. No se recomienda el uso del producto sin el
silenciador.

Tasas de flujo: Véase la pdgina 10.

Consumo de energia (cada solenoide): 1,5 vatios por solenoide (2).

Consumo de corriente (cada sensor): < 23 mA.

Tiempo maximo recomendado permitido de discordancia: 250 m/s

11. Eliminacién
Elimine la valvula de acuerdo con las disposiciones legales vigentes en su pais.
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Instructions dutilisation de la Série RSe FRANCA|5 !i
IDENTIFICATION DES CODES PRODUIT Schéma coté de la vanne 3/2 voies
Rse| 3| |[E| [D]| |A*] [10] [A] [3] P ﬁﬂj A i fLﬁ
I T T | -] T ’
Série Surveillance Révision Tension Capteur Retour >l o ® . A F H
externe Niveau 24\ DC c . =
Type/Fonction : : NOA A N 562 H
32 voies 3 : Taille du port de base| | Automatigue Capteur Or~ Q@ ° I
5/2 voies 6 Filetage s G Réinitialisation | | Sortie de capteur | B T ouT N CExH N EPS 1/8 NPT
BSPP__ D 1/8 18 | 10 PNP Schéma coté de la vanne 5/2 voies
NPT Il 1/4 14 120 " —
1/2 12 | 40 ‘ Sous réserve de modifications.‘ ’—E—"M" % ﬁ ’M“—T
IDENTIFICATION DES ETIQUETTES DE PRODUIT N = = A T S
. o . 5 c
RSe RSe ROSS, R Se SR — @\ [ L
D
VANNE AVEC BASE : || VANNE AVEC BASE : | | mwetworen @ @ | @ @ |
RSe3EDA10A31N RSe6EDA10A31N VANNE : RSeXEXA10A31N 8 EXH" IN” EXH EPS 1/8 NPT
PLAGE DE PRESSIONS PLAGE DE PRESSIONS PLAGE DE . (IPS) :43 3145 psig (3 & 10 bar). _ _
REIID | BUEMNN || rressons w9 ovuemaon oo Dimensions en pouces (mm)
ROSS, ROSS, 1/8 1/4 1/2
™ | % [ % A 3,67 (93,2) 3,99 (101,4) 4,56 (115,9)
s e B 3,97 (100,8) 4,41 (112,0) 6,81 (173,0)
SCHEMAS SIMPLIFIES c 2,96 (75,0) 3,23 (82,0) 3,66 (93,0)
Vanne 3/2 voies Vanne 5/2 voies D - 0,26 (6,55) -
E — 3,89 (98,9)
@ @ @ @ F - 0,28 (7,0)
u - 26 - 0,26 (6,5)
H 1,48 (37,5) 1,61 (41,0) 1,83 (46,5)
3 5 4
M A | ee— J ’ 0,24 (6,0) 0,30 (7,5) 0,24 (6,0)
IN | Entrée
OUT | Sortie
Exemple d'utilisation de la vanne 3/2 voies EXH | Echappement
EPS | Alimentation pilote externe

Vannes 3/2 voies Vannes 5/2 voies

Port C, C,

Taille | 1.2 23 12 [ 1-4 | 2.3 | 45
1/8 | 0,61 0,93 |0,86|0,70|0,63|0,79
1/4 | 0,74 0,66 |1,05/0,88|0,75|0,95
12 | 2,08 0,09 |3,21/1,85|1,93|3,08

Débits

Cables d’électrovannes avec

connecteur EN . || Connecteur M8 de cablage des capteurs

S 3 [ TERRE
MARRON = BLEU 4 >1—L+
BROCW\#] O DZ/’BRUCHEQ 1 3 m 4
Brochages T A~ verwau — 3 L
TERRE = =
MARRON  BLEU
_1Marron
Couleurs des cables 3 Bleu
VEF@U 4 Noir

3/2 vannes Délai d'évacuation — Conditions normales et défaillantes (s)

F_| Filtre Taille de port 1/8 Taille de port 1/4 Taille de port 1/2

. X 3 ol
PR | Régulateur de pression Volume ; % Pression de service en psig (bar) Pression de service en psig (bar) Pression de service en psig (bar)
PG | Jauge de pression PREEEE) 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10)
ORF | Filtre d'élimination des vapeurs d'huile <z‘5"'.¢g a 3 a 3 a 3 F) a 3 a 3 a a 3 a 3 a a
LV | Vanne de verrouillage L-O-X® 15(1)|7(0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| |15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5) 15 (1) |7 (0,5)| | 15(1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)
DV | Double vanne RSe 0,071 (2) N 0,212 0,319 0,391 | 0,506 | 0,578 | 0,698 | | 0,159 | 0,218 | 0,290 | 0,354 | 0,420 | 0,493 | | 0,184 | 0,219 | 0,290 | 0,321 | 0,395 | 0,430
FCV | Vanne de controle du flux F 10,250 (0,358 | 0,432 | 0,547 | 0,597 | 0,715 | 0,197 | 0,272 | 0,361 | 0,445 | 0,476 | 0,560 | | 0,197 | 0,231 | 0,316 | 0,351 | 0,446 | 0,488
- - - N 0871|1418 1,704 | 2,257 | 2,545 | 3,073 | | 0,574 | 0,854 | 1,098 | 1,392 | 1,679 | 2,007 | | 0,392 | 0,561 | 0,658 | 0,810 | 1,003 | 1,165
SPV | Electrovanne pilote 5/2 voies 0,35(10)
F 1,084 | 1,602 1,897 | 2,451|2590 | 3,114 | [ 0,775 | 1,135 | 1,461 | 1,851 | 1,892 | 2,294 | | 0,407 | 0,574 | 0,744 | 0,901 | 1,228 | 1,429
071 (20) N | 1,695 2,792 | 3,344 | 4,447 | 5,005 | 6,043 | | 1,094 | 1,649 | 2,108 | 2,689 | 3,253 | 3,901 | | 0,652 | 0,989 | 1,119 | 1,421 | 1,763 | 2,083
’ F 2,126 | 3,158 | 3,729 | 4,831 |5,082 | 6,113 | | 1,494 | 2,213 | 2,836 | 3,609 | 3,662 | 4,462 | | 0,669 | 1,001 | 1,280 | 1,587 | 2,205 | 2,605
141 40) N | 3344|5539 (6,625 | 8,826 | 9,924 (11,982 | 2,132 | 3,239 | 4,127 | 5,284 | 6,400 | 7,687 | | 1,171 | 1,845 | 2,039 | 2,642 | 3,284 | 3,920
’ F 4211|6269 | 7,391 | 9,591 |10,066(12,110| | 2,942 | 4,370 | 5,586 | 7,125 | 7,203 | 8,798 | | 1,193 | 1,857 | 2,350 | 2,961 | 4,161 | 4,957
5,30 (150) N 12,410/20,651(24,670|32,911|36,980|44,647| | 7,845 |11,983|15,233|19,554|23,710|28,515| | 4,027 | 6,552 | 7,104 | 9,360 |11,645|14,022
’ F |15,676|23,38027,537|35,771|37,475|45,096| [10,888|16,232|20,712|26,465|26,677|32,643| | 4,075 | 6,564 | 8,238 [10,514(14,915|17,896

WWW.rosscontrols.com © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.
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Schémas de la vanne de sélection de pression 5/2 voies

Simplifié Basse Haute
2 4v
Haute Basse
4] |2 4] |2
4y Yo 14 14
/] L r [ r
! 501 |3 ! 51 3
E‘ T & z 2
EPS 5x 4 x3 T T
31 31
EPS
5XI1 3 X

ROSS.

ROSS EUROPA GmbH « Robert-Bosch-Strasse 2 + D-63225 Langen
Tél. : (06103) 7597- 0 « Fax : (06103) 74694 « E-mail : info@rosseuropa.com « www.rosseuropa.com Siége social : Langen « AG : Langen, B412 +
PDG : Ralf W. Dinkel

Déclaration de conformité UE

(Traduction de la version d'origine)

Exemple d’utilisation de la vanne

Circuit de fixation type Circuit de soudage type

/M j

51| 4
€S 5
4

Haute Basse

w

Haute Basse

Schémas de la vanne de double pression 5/2 voies

Produit : Double vanne ROSS® série RSe
Cette déclaration de conformité est publiée sous la seule responsabilité du fabricant

sont pleinement conformes a la Directive suivante
Directive sur les machines 2006/42/CE
Directive CEM 2014/30/CE

Normes harmonisées appliquées :

EN ISO 13849-1: 2015 : Sécurité des machines

- Parties des systémes de commande relatives a la sécurité - Partie 1

ENISO 13849-2:2012: Sécurité des machines

- Parties des systémes de commande relatives a la sécurité - Partie 2

EN ISO 60204-1:2014-10 : Sécurité des machines

- Equipement électrique des machines - Partie 1

EN 61000-6-2:2005 : Compatibilité électromagnétique : Normes génériques - Norme d'immunité

destinée aux environnements industriels (CEI 77/488/CDV:2015)

EN 61000-6-4:2007+A1:2011 : Compatibilité électromagnétique : Normes génériques - Norme sur les émissions

destinée aux environnements industriels

EN ISO 4414 : 2010-11 : Transmissions pneumatiques
Régles générales et exigences de sécurité pour les systémes

et leurs composants

Personne autorisée a compiler la documentation technique :
Klaus Goebel

ROSS EUROPA GmbH

Robert-Bosch-Strasse 2

63225 Langen/Allemagne

Simplifié 2 4
4 12 14 4) |2 “ 4l |2
] VIV A
Vi . . A 51 (3 b 53
as & SRirall SH{pAL
31 3
Connecteurs non EPS
inclus. 51 3
Exemple d’utilisation de la vanne
4 2
Circuit d’économie d’énergie type % \ /
AT T
s 1 43
Basse Haute

Langen, 25/11/2018 Signé pour le compte de (et en son nom)

Dietrich Warmbier
Global Safety Product Manager
(Responsable produit dans le domaine de la sécurité mondiale)

1. A propos de cette documentation

Ces instructions contiennent des informations essentielles a I'assemblage et a la mise en

service s0rs et corrects du produit.

» Lisez entiérement ces instructions, en particulier la section 2 Remarques de sécurité
avant utilisation du produit.

Documentation supplémentaire :

* Bibliothéques SISTEMA

e Certificat DGUV (anciennement BG) : Association professionnelle allemande

e Documents techniques, Guide d’'intégration

Pour plus d'informations, voir la derniére page qui contient des informations de contact ou
visitez www.rosscontrols.com.

» En outre, respectez toutes les réglementations locales et nationales applicables en
matiere de prévention des accidents et de protection de I'environnement.

1.1. Notes d'avertissement présentes dans ces instructions d'utilisation

Dans ces instructions d'utilisation, des notes d'avertissement précedent les chapitres
comportant des exigences de manipulation qui s'accompagnent de risques de blessures ou
de dommages matériels.

Les avertissements sont structurés comme suit :

A TERME DE SIGNALISATION

Type ou source de danger !
Conséquences
» Mesures permettant de prévenir le danger

e Triangle d'avertissement : Indique un risque de blessures graves voire mortelles.

¢ Terme de signalisation : Indique la gravité du danger.

* Type ou source de danger: Indique le type de danger ou sa source.

e Conséquences : Décrit les conséquences possibles en cas de non-respect de
l'avertissement.

¢ Mesures permettant de prévenir le danger : Indique comment éviter le danger. Il est
essentiel d'appliquer les mesures servant a prévenir le danger.

Indique un danger grave et imminent qui résultera en blessures
graves voire mortelles s'il n’est pas évité.

Indique un danger possible qui peut résulter en blessures graves
voire mortelles s'il n’est pas évité.

A DANGER

Indique un danger qui peut résulter en blessures mineures a modé-
A PRUDENCE | rées s'il n’est pas évité.
Indique un risque de dommage matériel qui peut étre subi par le
ATTENTION produit ou son environnement s'il n’est pas évité.

© 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.

WwWw.rosscontrols.com



Instructions d‘utilisation de la Série RSe

ROSS

rrancais Enl

2. Notes de sécurité

Le produit a été fabriqué conformément aux régles technologiques reconnues a I'heure
actuelle. Il existe un risque de blessures ou de dommages si les instructions de sécurité
suivantes et avertissements fournis dans le présent manuel d'instructions ne sont pas
respectés.

2.1. Utilisation prévue

La série RSe de doubles vannes est constituée de composants de sécurité congus et
fabriqués conformément a la Directive sur les machines 2006/42/CE. Ces composants
arborent le label CE. La gamme de la série RSe de doubles vannes comporte des vannes
redondantes 3/2 ou 5/2 voies, congues pour répondre aux besoins et aux exigences
de l'alimentation/'échappement d’air en toute sécurité (vannes 3/2 voies) et du vérin/
actionneur de retour en toute sécurité (vannes 5/2 voies) pour les machines a commandes
pneumatiques. La vanne RSe 5/2 voies peut également servir a des applications de sélection
de la pression de sécurité ou de la double pression de retour de sécurité. En regle générale,
ces vannes sont mises en ceuvre afin de répondre aux exigences de catégorie 4 et/ou de
niveau de performances e du circuit de sécurité d'une machine (ou d'un systeme), suivant
les indications d'une évaluation des dangers et des taches a effectuer par les collaborateurs
interagissant avec la machine/le systeme.

» \Voir la section 10 « Caractéristiques techniques » afin de connaitre les normes et les
valeurs de test que le produit respecte. Voir la déclaration de conformité afin de connaitre
les directives CE applicables au produit.

La série RSe de vannes 3/2 voies est congue pour alimenter en air une zone ou une
machine/un systeme entier jusqu'a ce qu'elle soit chargée d'arréter et d'évacuer de la
machine I'énergie pneumatique résiduelle en aval. Elle permet par conséquent de réduire
les dangers liés a la présence d'énergie résiduelle pendant I'accés par les collaborateurs
et/ou les interventions d'entretien mineures. La fonction de sécurité de la série RSe de
vannes 3/2 voies consiste a couper l'alimentation en énergie pneumatique et a évacuer toute
énergie pneumatique se trouvant en aval de la vanne. Remarque : La série RSe de vannes
ne peut pas évacuer I'énergie pneumatique située en aval d'obstructions, du type vannes de
contrdle et vannes a fonctionnement central fermé.

La série RSe de vannes 5/2 voies est congue pour contrler le sens d'écoulement de 'air
vers et depuis un vérin double action ou autre actionneur pneumatique afin de faire avancer
ou reculer le vérin en fonction des exigences imposées a l'exploitation de la machine.
Toutefois, la série RSe procede avec le méme niveau de contrdle que I'on s’attend a trouver
a partir du circuit de sécurité de la machine/du systéme. La fonction de sécurité de la gamme
de vannes RSe consiste a replacer le vérin/I'actionneur dans sa position d’origine « s(re »
en cas de défaillance au sein de la vanne. La vanne de la gamme RSe 5/2 voies peut
également servir pour les applications de contrdle de la double pression afin d’étendre
un vérin avec la pression 1 et de le rétracter avec la pression 2. Pour garantir la sécurité
intégrée, il faut toujours fournir la pression du port 5 vers le port 4 en aval.

La vanne de la gamme RSe 5/2 voies peut servir a des applications de sélection de la
pression afin de contrdler en toute sécurité la pression appliquée lors de l'utilisation d’'une
machine, de sorte que la pression spécifiée soit la pression par défaut et qu’une pression
différente soit appliquée uniquement lorsque le signal adéquat est donné.

La série RSe de vannes est congue pour réaliser une surveillance externe visant a établir
le fonctionnement sir et redondant des vannes. La série RSe de vannes se compose de
vannes redondantes de type bobine 3/2 ou 5/2 voies, et assume la fonction générale d'une
électrovanne de retour a ressort unique a fonctionnement piloté. Chaque vanne de la série
RSe est dotée d'un capteur de proximité PNP. En surveillant ces deux capteurs a chaque
activation et désactivation de la série de vannes RSe, il est possible d'obtenir un diagnostic
assurant une couverture a 99 %. Ces capteurs doivent étre surveillés par un systeme de
surveillance externe. Ce type de systéme de surveillance doit étre en mesure d’empécher
le fonctionnement de la vanne.

2.1.1. Fonction de sécurité conformément aux normes ISO 13849
et EN 692

La série de vannes RSe a été congue conformément aux exigences répertoriées dans les
normes ISO 13849-1 et -2. La fonction de sécurité « a sécurité intégrée » est assurée
méme en cas de défaillance au niveau de la vanne (par exemple, en raison de I'usure, d’'une
contamination ou de situations similaires).

La fonction de sécurité de la série de vannes 3/2 voies RSe consiste a n'alimenter que de l'air
comprimé (énergie pneumatique) dans la machine/le systeme lorsque les deux éléments de
vanne sont actionnés simultanément, mais de couper l'alimentation et d’évacuer I'éventuel
air comprimé se trouvant en aval lorsque les deux vannes sont arrétées ou si seule 'une
d’elles est actionnée. Une défaillance du systéme se traduisant par I'actionnement d’'une
seule vanne a l'activation ou la désactivation d’'une seule vanne a l'arrét empéche I'air
d’étre alimenté en aval, tout en évacuant l'air se trouvant éventuellement déja en aval. La
surveillance des deux détecteurs de proximité au moyen du systéme de surveillance de
sécurité externe de l'utilisateur permet de détecter ces situations d’erreur et d’arréter et
d’empécher la mise sous tension électrique des électrovannes.

La fonction de sécurité de la série de vannes RSe 5/2 voies consiste a faire avancer un
vérin double action ou autre actionneur pneumatique lorsque les deux éléments de vanne
sont actionnés simultanément, mais de reconduire le vérin ou un autre actionneur dans
sa position d'origine « slre » lorsque les deux éléments de vanne sont arrétés ou qu’une
seule des deux vannes est actionnée. Une défaillance du systéme se traduisant par
I'actionnement d’une seule vanne a l'activation ou la désactivation d’'une seule vanne a
I'arrét a pour conséquence que la vanne de série RSe alimente le port 2 de la vanne en
air tout en ouvrant le port 4 a des fins d’évacuation (port 5). Le vérin ou l'autre actionneur
retourne alors dans sa position d’origine « sdre ». La surveillance des deux détecteurs de
proximité au moyen du systéme de surveillance de sécurité externe de I'utilisateur permet
de détecter ces situations d’erreur et d’arréter et d’empécher la mise sous tension électrique
des électrovannes.

La fonction de sécurité de la série de vannes RSe 5/2 voies utilisée pour les applications
a double pression consiste a faire avancer un actionneur pneumatique double action avec
la pression 1 lorsque les deux éléments de vanne sont actionnés simultanément et de

reconduire I'actionneur dans sa position d’origine « slre » avec la pression 2 lorsque les
deux éléments de vanne sont arrétés ou qu’une seule des deux vannes est actionnée. Une
défaillance du systéme se traduisant par I'actionnement d’une seule vanne a I'activation ou
la désactivation d’'une seule vanne a l'arrét a pour conséquence I'application par la vanne
RSe de la pression 1 du port 5 vers le port 4 de la vanne tout en ouvrant le port 2 a des
fins d’échappement (port 1). Lactionneur retourne alors dans sa position d’origine « slre ».
La surveillance des deux détecteurs de proximité au moyen du systeme de surveillance
de sécurité externe de I'utilisateur permet de détecter ces situations d’erreur et d’arréter et
d’empécher la mise sous tension électrique des électrovannes.

Les sorties de controle du systéme de sécurité doivent étre congues et fabriquées afin
de répondre aux exigences de catégorie et/ou de niveau de performances du systéme de
sécurité, suivant les indications de I'évaluation des risques de la machine. Normalement, les
sorties des électrovannes se présentent sous la forme d'une sortie a double canal provenant
d’un relais de sécurité ou d'un PLC de sécurité.

2.1.2. Défaillances présentant une cause commune — CCF

Le produit a été élaboré et fabriqué conformément aux principes de sécurité fondamentaux
et éprouvés des normes ISO 13849-1 et 2.

Modes de défaillance critique et causes :

 Inversion incompléte causée par un retour incomplet de I'électrovanne B.

* Non-dissipation de la pression appliquée au port (4) causée par un retour incomplet de

I'électrovanne A.
o Défaillance de la fonction de sécurité causée par un retour incomplet simultané des deux
électrovannes (A et B).

Les défaillances présentant une cause commune (CCF) se présentent sous la forme d’'une

défaillance touchant différents composants mais résultant d'un seul événement. Les CCF ne

doivent pas étre confondues avec les défaillances en cascade ou les défaillances présentant

un mode commun. Les défaillances présentant une cause commune peuvent annihiler la

fonction de sécurité, en particulier dans les circuits a double canaux ou les deux canaux

pourraient connaitre une défaillance simultanément a la suite d’un seul et méme événement.

* Maintenez la qualité de I'air comprimé, c’est-a-dire, filtrage, régulation de la pression,
lubrification.

e Evitez les huiles pour compresseur susceptibles d’entrainer un gonflement, un
ramollissement ou une autre détérioration des joints de vanne.

e Exploitez le matériel en respectant les seuils de température prescrits.

¢ Installez la vanne de maniére a ce que la course normale de ses éléments s’effectue a la
perpendiculaire du sens principal de vibration de la machine et/ou du choc mécanique.

¢ Ne recourez pas a une impulsion de test plus longue que ce que permettent les
caractéristiques techniques.

e Evitez les champs magnétiques externes.

¢ Ne branchez pas le port d’évacuation de la vanne.

* Utilisez des silencieux anti-colmatage a haut débit présentant des caractéristiques
similaires ou supérieures a celles des silencieux ROSS®.

2.1.3. Couverture du diagnostic

Il est possible d'atteindre une couverture de diagnostic de 99 % en intégrant comme il se
doit la vanne de série RSe dans le systeme de contrdle de la sécurité. Le systéeme de
surveillance doit vérifier le changement d’état correct de chaque capteur de vanne (S1
& S2) a chaque changement d’état des sorties du systéme de controle de sécurité vers
les électrovannes (Sol 1 & Sol 2). Lorsque le systeme de contrdle de la sécurité détecte
une défaillance, cela doit déclencher un arrét des sorties du contrleur de sécurité des
électrovannes (Sol 1 & Sol 2). Voir la section 8.

AVERTISSEMENT : Sur les versions 5/2 voies, en cas de perte de pression au niveau pendant
une défaillance, un mouvement inattendu d’un vérin contrélé par la vanne peut se produire.

2.1.4. Modes de défaillance
Remarque : le fonctionnement normal requiert que les électrovannes Sol 1 & Sol 2
soient mises sous tension simultanément pour I'activation de la vanne série RSe, et que
les électrovannes Sol 1 et Sol 2 soient désactivées simultanément pour arréter la vanne
série RSe. Défaillances susceptibles de se produire pendant un fonctionnement normal :
Sol 1 & Sol 2 mises sous tension simultanément

S1 ON, S2 OFF

S1 OFF, S2 ON

S1 OFF, S2 ON
Sol 1 & Sol 2 désactivées simultanément

S1 ON, S2 OFF

S1 OFF, S2 ON

S1 ON, S2 OFF

2.1.5. Mauvaise utilisation prévisible

A AVERTISSEMENT

Risque de blessures !
Toute mauvaise utilisation peut se solder par des blessures ou des dommages.
» Le produit doit étre utilisé exclusivement selon I'usage prévu.

Parmi les mauvaises utilisations prévisibles, citons :

* Utilisation de portes extérieures

e Contournement de la fonction de sécurité ou des diagnostics

¢ Non-utilisation des capteurs embarqués pour vérifier le fonctionnement de la vanne a
chaque cycle : mise sous tension et désactivation

e  Fonctionnement continu de la vanne lorsqu’un seul ou les deux signaux décalés de
vanne (issus des capteurs de position) ne sont pas confirmés.

e Fonctionnement en mode a faible demande selon la norme CEI 61508

e Fonctionnement a des pressions inférieure a la pression minimale ou supérieure a la
pression maximale.

www.rasscontrols.com
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2.3. Responsabilités du propriétaire du systéme

¢ Respectez les informations figurant sur 'assemblage et les conditions de service
répertoriées, guide d’'intégration dans les instructions d’utilisation ou la fiche technique.

*  Conformez-vous aux autres exigences de la norme ISO 13849 (par exemple, CCF, DC, PLr,
logiciels) si vous envisagez d'utiliser le produit dans des catégories supérieures (2 a 4).

e Veillez a ne pas dépasser le nombre maximal de cycles de commutation (Biop) au
cours de la durée de service Tu. Si le nombre attendu de cycles de commutation d'un
composant dépasse la valeur Bioo pendant sa période d’utilisation, des intervalles de
remplacement adaptés doivent étre indiqués.

* Activez la vanne au moins une fois par mois pour vérifier son bon fonctionnement.

e Veillez a ce respecter les principes de sécurité fondamentaux et éprouvés de la norme
ISO 13849 concernant la mise en ceuvre et le fonctionnement du composant.

e \eillez a respecter les impulsions d’activation et de désactivation autorisées pour un
fonctionnement sans retour des appareils pneumatiques.

e Si vous faites fonctionner la vanne série RSe avec une commande électrique a deux
mains, elle doit se confirmer a la norme ISO 13851. Cette commande a deux mains doit
étre sélectionnée et installée conformément aux spécifiques du fabricant.

2.4. Instructions de sécurité

Lors de la mise en ceuvre des mesures de suppression des surtensions, veillez a vérifier
s’il en résulte une extension du temps de réaction d'arrét de la vanne, susceptible de
prolonger le délai d’arrét de la machine.

e En présence de vibrations plus fortes de la machine, utilisez des éléments adaptés de
réduction des vibrations lorsque vous installez la vanne.

e Alimentez le systtme avec une tension adaptée car toute surtension peut détruire
I'électrovanne.

* Veillez a ce que la capacité de débit du silencieux ne soit pas limitée car cela risquerait
de nuire aux performances du systeme.

* Au besoin, remplacez le silencieux par un modéle dont les caractéristiques sont
équivalentes ou supérieures a celles des silencieux ROSS®.

3. Identification du produit
La date et le site de fabrication sont estampillés en permanence :

ATTENTION

Destruction de composants !
Les substances chimiques peuvent endommager la surface, les repéres et les joints du
dispositif.
» Installez la vanne de maniere a ce qu’elle soit protégée des effets des produits
chimiques.
Endommagement du dispositif en raison d'un stockage par des températures incorrectes !
La température de stockage représente la température ambiante admissible et dépend
du de vanne en question.
» Respectez les informations de température indiquées au chapitre 10
« Garactéristiques techniques ».

Site de fabrication Abréviation du site :g(’::::;?:_g? é%‘,’lzn]ne
ROSS CONTROLS USA L) (516L)

ROSS EUROPA G) (516 G)

ROSS UK (RB) (5 16 RB)

ROSS ASIA () (516 J)

ROSS SOUTH AMERICA (B) (516 B)

ROSS CONTROLS CHINA ()} (516C)

ROSS CONTROLS INDIA (RCI) (5168 RCI)

Voir les adresses ROSS au verso.

Exemple d’identification d’étiquette de produit et de code produit, voir la page 14.

4. Conditions préalables a I'utilisation du produit

» Faites en sorte que ces instructions d'utilisation soient & la disposition de I'ingénieur et
du technicien d'assemblage de la machine/du systeme dans lequel le produit est amené
a étre utilisé.

» Conservez ces instructions d'utilisation jusqu'a la fin du cycle de vie du produit.

4.1. Personnel qualifié

L'assemblage, I'installation, la mise en service, la maintenance et la mise au rebut ne doivent

étre réalisés que par un personnel qualifié possédant les connaissances et I'expérience

requises pour manipuler la technologie de controle électrique et pneumatique.

5. Contenu du colis
Eléments inclus :

e Vanne RSe

e Instructions d'utilisation

6. Entretien, réparation et maintenance

» En cas de problemes techniques ou si une réparation est requise, veuillez contacter
votre représentant local ROSS®. Si elles sont utilisées correctement, les vannes RSe
ne réclament aucune maintenance. Sauf indication contraire, ROSS recommande de
réaliser un test fonctionnel au moins une fois par an (voir 8.1 Procédure de test).

7. Assemblage et installation

A PRUDENCE

Risque de blessures lié a I'installation pendant que le systeme est sous pression ou
aux piéces sous tension !

Le fait de procéder a une installation alors que le systéme est sous pression ou alimenté
électriguement peut entrainer des blessures en raison de la formation soudaine de
pression ou de la survenue d'un choc électrique.

> Mettez le systéme concerné hors tension et hors pression avant d’installer les vannes.

» Sécurisez le systeme afin d’éviter qu’il ne soit remis sous tension.

7.1. Installation mécanique

Sécurisez la valve au moyen des trous traversants de la base de la vanne. Pour connaitre
les dimensions requises, reportez-vous au gabarit. Voir les schémas cotés page 14.

7.2. Installation pneumatique

7.2.1 Vanne de la gamme RSe 3/2 voies avec fonction de sécurité d’alimentation
et d’échappement

Raccorder 'alimentation d’air comprimé au port 1, raccorder le port 2 a la partie du
circuit en aval, le port 3 sert a 'échappement.

7.2.2 Vanne de la gamme RSe 5/2 voies avec retour de sécurité du vérin
Raccorder I'alimentation d’air comprimé au port 1, raccorder les ports 2 et 4 a
I'actionneur pneumatique, les ports 3 et 5 servent a 'échappement.

7.2.3 Vanne de la gamme RSe 5/2 voies pour application a double pression

Convertir I'alimentation externe du pilote (voir le guide d’intégration), appliquer une
pression de la plage de pression recommandée au port EPS. Les ports normaux
d’échappement deviendront les nouvelles entrées avec la pression 1 appliquée au
port 5 et la pression 2 appliquée au port 3, connecter le port 4 (pression 1) et 2
(pression 2) a I'actionneur pneumatique. Le port 1 sert a 'échappement.

7.2.4Vanne de la gamme RSe 5/2 voies pour application de sélection de la pression

Convertir I'alimentation externe du pilote (voir le guide d’intégration), appliquer une
pression de la plage de pression recommandée au port EPS, les ports normaux
d’échappement (3 et 5) doivent étre branchés. Les ports normaux de travail devien-
dront les nouvelles entrées avec la pression 1 (haute) appliquée au port 4 et la pres-
sion 2 (basse) appliquée au port 2. Le port 1 servira de port de sortie. |l peut étre
utile d’installer un régulateur de pression a libération automatique sur le port ayant la
pression la plus basse.

7.3. Installation électrique

Les connexions électriques des électrovannes sont réalisées avec des réceptacles de
forme C conformes a la norme EN 175301-803 sur la vanne. Les connexions électriques
des capteurs sont réalisées avec des réceptacles M8 méles sur la vanne. Voir Brochages,
page 14. Les connecteurs femelles et cables sont vendus séparément. Les cables et
connexions de cable, ainsi que la commande électrique des doubles vannes doivent étre
conformes aux réglementations de sécurité applicables.

8. Mise en service et utilisation

A PRUDENCE

Nuisances pour la santé en raison du niveau de bruit élevé !
Les niveaux supérieurs a 70 dB(A) peuvent nuire a la santé !
» Portez toujours des protections de 'ouie lorsque vous intervenez sur le produit.

Avant la mise en service, I'installation doit faire I'objet d’'une inspection soigneuse par
un professionnel qualifié et formé.

Veillez a ce que les caractéristiques techniques correspondent aux critéres d’utilisation
de la machine et/ou du systéme pneumatique.

Définissez toujours l'alimentation en air comprimé sur un niveau permettant de
respecter la pression de service minimale (voir la section 10 Caractéristiques
techniques).

8.1. Procédure de test

8.1.1 Vannes 3/2 voies

1. Electrovanne A sous tension : la vanne est défaillante, I'alimentation est arrétée, I'air en
aval s’échappe par le port 3. La tension du capteur A est arrétée, le capteur B est activé.

2. Réinitialisez la vanne en mettant hors tension les deux électrovannes : la vanne est
arrétée, 'alimentation est arrétée, I'air en aval s’échappe par le port 3. Les capteurs A et
B sont en haut.

3. Electrovanne B sous tension : la vanne est défaillante, I'alimentation est arrétée, I'air en
aval s’échappe par le port 3. Le capteur A est activé, le capteur B est arrété.

4. Réinitialisez la vanne en mettant hors tension les deux électrovannes : la vanne est
arrétée, 'alimentation est arrétée, 'air en aval s’échappe par le port 3. Les capteurs A et
B sont activés.

m © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.
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5. Electrovannes A et B sous tension : la vanne est activée, la pression d’air est alimentée
en aval par le port 2, le port 3 est arrété. Les capteurs A et B sont désactivés.

6. Electrovannes A et B hors tension : la vanne est arrétée, I'alimentation est arrétée, I'air en
aval s’échappe par le port 3. Les capteurs A et B sont activés.

8.1.2Vannes 5/2 voies pour application d’actionneur/vérin de retour de sécurité

1. Electrovanne A sous tension : la vanne est défaillante, le port 2 est sous pression, le port
4 est évacué par le port 5. Le capteur A est arrété, le capteur B est activé.

2. Réinitialisez la vanne en mettant hors tension les deux électrovannes : la vanne est
arrétée, le port 2 est sous pression, le port 4 est évacué par le port 5. Les capteurs A et
B sont activés.

3. Electrovanne B sous tension : la vanne est défaillante, le port 2 est sous pression, le port
4 est évacué par le port 5. Le capteur A est activé, le capteur B est arrété.

4. Réinitialisez la vanne en mettant hors tension les deux électrovannes : la vanne est
arrétée, le port 2 est sous pression, le port 4 est évacué par le port 5. Les capteurs A et
B sont activés.

5. Electrovannes A et B sous tension : la vanne est activée, le port 4 est sous pression, le
port 2 est évacuée par le port 3. Les capteurs A et B sont désactivés.

6. Electrovannes A et B hors tension : la vanne est arrétée, le port 2 est sous pression, le
port 4 est évacué par le port 5. Les capteurs A et B sont activés.

8.1.3 Vanne 5/2 voies pour application a double pression de retour de sécurité

1. Electrovanne A sous tension — la vanne est détaillante, le port 4 est sous pression, le port
2 est évacué par le port 1. Le capteur A est arrété, le capteur B est activé.

2. Réinitialiser la vanne en mettant hors tension les deux électrovannes — la vanne est
arrétée, le port 4 est sous pression, le port 2 est évacué par le port 1. Les capteurs A et
B sont activés.

3. Electrovanne B sous tension — la vanne est défaillante, le port 4 est sous pression, le port
2 est évacué par le port 1. Le capteur A est activé, le capteur B est arrété.

4. Réinitialiser la vanne en mettant hors tension les deux électrovannes — la vanne est
arrétée, le port 4 est sous pression, le port 2 est évacué par le port 1. Les capteurs A et
B sont activés.

5. Electrovannes A et B sous tension — la vanne est activée, le port 2 est sous pression, le
port 4 est évacué par le port 1. Les capteurs A et B sont désactivés.

6. Electrovannes A et B hors tension — la vanne est arrétée, le port 4 est sous pression, le
port 2 est évacué par le port 1. Les capteurs A et B sont activés.

8.1.4 Vanne 5/2 voies pour application de sélection de la pression de sécurité

1. Electrovanne A sous tension — la pression d’air est fournie par le port 2 vers le port 1
en aval, 'alimentation de pression du port 4 vers le port 1 est arrétée. Le capteur A est
arrété, le capteur B est activé.

2. Réinitialiser la vanne en mettant les deux électrovannes hors tension — la pression d’air
est fournie par le port 2 vers le port 1 en aval, 'alimentation de pression du port 4 vers le
port 1 est arrétée. Les capteurs A et B sont activés.

3. Electrovanne B sous tension — la pression d’air est fournie par le port 2 vers le port 1
en aval, 'alimentation de pression du port 4 vers le port 1 est arrétée. Le capteur A est
activé, le capteur B est arrété.

4. Réinitialiser la vanne en mettant les deux électrovannes hors tension — la pression d’air
est fournie par le port 2 vers le port 1 en aval, 'alimentation de pression du port 4 vers le
port 1 est arrétée. Les capteurs A et B sont activés.

5. Electrovannes A et B sous tension — la pression d’air est fournie par le port 4 vers le port
1 en aval, l'alimentation de pression du port 2 vers le port 1 est arrétée. Les capteurs A
et B sont désactivés.

6. Electrovannes A et B hors tension — la pression d’air est fournie par le port 2 vers le port
1 en aval, l'alimentation de pression du port 4 vers le port 1 est arrétée. Les capteurs A
et B sont activés.

Les résultats de la procédure de test divergeant par rapport a ceux susmentionnés peuvent

indiquer un dysfonctionnement de la vanne. Voir la section 5, Entretien, réparation et

maintenance.

Lorsque la vanne ne réussit pas a se déplacer de maniere synchronisée, la vanne série RSe

connait une défaillance.

Cette défaillance peut se produire pour diverses raisons, dont :

* joints de piston défectueux,

e composants de la vanne principale soumis a un retard d’actionnement di a la poussiére
ou a de I'huile résineuse,

* signaux électriques insuffisants vers les électrovannes ; tension adaptée non disponible

e réception asynchrone des signaux par les électrovannes,

* vannes pilotes soumises a un retard d’actionnement di a des composants endommagés,
a la poussiére ou a de I'huile résineuse,

* accumulation excessive d’eau dans la vanne.

9. Déconnexion et retrait

A PRUDENCE

Risque de blessures lié a la déconnexion de piéces sous pression ou sous tension.

» Le fait de déconnecter un composant pneumatique alors que le systeme est sous
pression ou alimenté électriquement peut entrainer des blessures graves voire
mortelles en cas de brutale libération de pression, d'un mouvement inattendu ou
d'un choc électrique.

» Isolez et verrouillez les systemes électriques et pneumatiques avant de déconnecter
les vannes.

10. Caractéristiques techniques

Conception : Eléments de vanne directionnelle redondants 5/2 (or 3/2) avec structure
de bobine. (La fonction 3/2 est fermée normalement.)

Actionnement : Electrovanne pilote commandée par un retour & ressort. Une
électrovanne par élément de vanne : les deux devant étre utilisés de maniere synchrone.
Fluides : Air comprimé (gaz neutres) conformément a la norme ISO 8573-1 classe 7:4:4.
Plage de pressions de service :

43 a 145 psig (3 a 10 bar) avec alimentation pilote interne.

0 a 145 psig (0 a 10 bar) avec alimentation pilote externe.

Pression d’alimentation du pilote externe : 43 a 145 psig (3 a 10 bar).

Température ambiante/du fluide : 40° & 120 °F (4° a4 50 °C).

CLASSIFICATION DE SECURITE :

Directives : 2006/42/CE (Directive sur les machines) 2004/108/CE (Directive CEM)
Normes : ISO 13849-1, CEIl 61508/CEI 62061, DIN EN 61326-3-1.

Principe de test : GS-IFA-M07, avril 2017.

Fonctions de sécurité : « échappement slr » et « protection contre tout démarrage
inopiné », « retour sdr », « sélection de pression s(ire » et « double pression de retour
s(re ».

Résistance aux vibrations (DIN EN 60068-2-6) : 0,35 mm + 0,05 mm de déplacement
a 10 Hz-55 Hz.

Résistance aux chocs (DIN EN 60068-2-27) : 30 g avec durée de 18 ms.

Forme d’onde de choc : Demi-onde sinusoidale.

Classification de sécurité : Catégorie max. 4, PL e, SIL 3.

Délai moyen avant défaillance dangereuse : Voir Bioo dans la bibliotheque ROSS
SISTEMA.

Défaillances présentant une cause commune — CCF : > 65.

Couverture du diagnostic (DC) : Elevée, 99 %.

Fréquence d’utilisation minimale : 1 fois par mois pour garantir un fonctionnement
correct.

Taux de cycle maximal : 2 Hz.

Sens de montage : Au choix, de préférence vertical.

Surveillance : Dynamique, cyclique, externe avec un équipement fourni par le client. La
surveillance doit contréler I'état des deux capteurs de position de vanne avec certains et
tous les changements d’état des signaux de contréle de vanne.

Electrovannes : Selon VDE 0580. Congu pour un service continu. Raccordement
électrique selon la norme EN 175301-803 de forme C. Classification du boitier selon la
norme DIN 400 50 IP 65.

Détecteurs de proximité (2 par vanne) : PNP.

Tension standard : 24 V DC.

Tension d’alimentation: Pour la conformité CSA / UL, dans les applications DC, la
vanne doit étre connectée a une alimentation NEC Classe 2.

Valeur B10p selon les normes ISO 13849-1 et -2 : Parametres de durée de vie mesurés
selon la norme d’ingénierie ROSS, procédures de test en laboratoire a la section 8 :
G1/8 : Bioo = 20 millions de cycles;

G1/4 : Bioo = 20 millions de cycles

G1/2 : Bioo = 20 millions de cycles.

Capteurs de proximité : Tiop = 20 ans

Niveau de pression sonore [dB (A)] : Niveau de pression sonore [dB (A)] : Le niveau
de pression sonore est influencé par les

différents systémes de réduction des émissions sonores. Utiliser uniquement des
silencieux dont le débit d’échappement est supérieur a la capacité d’échappement de la
vanne RSe. Léchappement de la vanne ne doit pas étre limité. La vanne série RSe est
vendue sans silencieux. Il est déconseillé d'utiliser le produit sans silencieux.

Débits : Voir la page 14.

Consommation électrique (chaque électrovanne) : 1,5 W par électrovanne (2).
Consommation de courant (chaque capteur) : < 23mA.

Temps de divergence admissible maximal recommandé : 250 msec.

11. Elimination

Eliminez la vanne conformément aux réglementations Iégales en vigueur dans votre pays.

www.rasscontrols.com
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TARGHETTA D'IDENTIFICAZIONE DEL PRODOTTO

!i ITALIANO Serie RSe Istruzioni operative
CODICE D'IDENTIFICAZIONE DEL PRODOTTO Disegno dimensionale valvola a 3-2 vie
Rse| (3| |E| [D]| |A*] [10| [A] [3] [1] [P] ﬁ A A f““j*
| S T I ’
| Serie | T Revisione Tensione Sensore ., . . dA
Livello Feedback
esterno 24 Volt DC 2 1 3 s [P
TastofFunzione | [Fijettatura Dimensione porta della base || Automatico Sensore @\ @ @ b
32vie 3 | [pspp D Ingresso | Uscita Reset Sensore uscita 8 TTOUT N VEXH \EPS 1/8NPT
52vie 6 NPT N 18 18 10 PNP Disegno dimensionale valvola a 5-2 vie
1/4 1/4 20 —
12 12 40 ‘ *Soggetto a modifiche. ‘ ”E—'ﬂ" ﬁ é ’M“—T
T T T

col A

c
RSe RSe ROSS, N % t |
D H
d RSe @O IOIOLY 1
VALVOLA CON BASE: || VALVOLA CON BASE: | | wwemsen B | e’ i o £PS 1/8 NPT
RSe3EDA10A31N RSe6EDA10A31N VALVOLA: RSeXEXA10A31N
£o o i maimsesotes 73 esarismyamoriomy | | RANGEDI  (PS):dad3a1ds psig(¢aa 10 bar). imensioni in pollici
) o o o o) e o by PRESSIONE  (EPS) :ada :a 14::sgig (:a oaa 10 :ar). Dimensioni in pollici (mm)
ROSS, ROSS, 1/8 1/4 1/2
@ % A 3,67 (93,2) 3,99 (101,4) 4,56 (115,9)
el o B 3,97 (100,8) 4,41 (112,0) 6,81 (173,0)
SCHEMI SEMPLIFICATIVI c 2,96 (75,0) 3,23 (82,0) 3,66 (93,0)
D - _
Valvola a 3-2 vie Valvola a 5-2 vie 0,26 (6,5%)
E - 3,89 (98,9)
@ @ @ @ F - 0,28 (7,0)
(o]e] - 0,26 (6,5)
4 Bl
H 1,48 (37,5) 1,61 (41,0) 1,83 (46,5)
5 4
? L\ ) ;>~ ) J 0,24 (6,0) 0,30 (7,5) 0,24 (6,0)
IN | Ingresso
0OUT | Uscita
Esempio di applicazione valvola a 3-2 vie EXH | Scarico
EPS | Alimentazione esterna a pilota

Valvole a 3/2 vie Valvole a 5/2 vie

Porta C, C,
Dimensioni | 1.2 23 (12|14 | 23| 45
1/8 0,61 0,93 |0,860,70|0,63|0,79
1/4 0,74 | 0,66 |1,05(0,88|0,75|0,95
1/2 2,08 | 0,09 |3,21|1,85|1,93|3,08

Portate

Cavi solenoidi con
connettore EN. | | Connettore M8 per cablaggio sensore

T 3 ) Folno
wege] == |

PNT N0 O 0 BLU 4 >—14 L+
PIN 2

L 1 2 3 -<m

Uscite pin 5~ verein 1 —= SE .

FONDO
BLU
MARRONE 1 marrone

Colore del cavo 3 blu
VER/GIA
Ve 4 nero

Valvole a 3/2 vie  Tempo di scarico — Condizioni normali e di errore (s)
Dimensione porta 1/8 Dimensione porta 1/4 Dimensione porta 1/2
Pressione operativa psig (bar) Pressione operativa psig (bar) Pressione operativa psig (bar)
30(2) 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10)
a a a a a a a a a a a a a a a a a a
15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| |15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| | 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)
0,212 0,319 | 0,391 | 0,506 | 0,578 | 0,698 | | 0,159 | 0,218 | 0,290 | 0,354 | 0,420 | 0,493 | | 0,184 | 0,219 | 0,290 | 0,321 | 0,395 | 0,430
0,250 | 0,358 | 0,432 | 0,547 | 0,597 | 0,715 | | 0,197 | 0,272 | 0,361 | 0,445 | 0,476 | 0,560 | | 0,197 | 0,231 | 0,316 | 0,351 | 0,446 | 0,488
0,871 1,418 | 1,704 | 2,257 | 2,545 | 3,073 | | 0,574 | 0,854 | 1,098 | 1,392 | 1,679 | 2,007 | | 0,392 | 0,561 | 0,658 | 0,810 | 1,003 | 1,165
1,084 | 1,602 | 1,897 | 2,451 | 2,590 | 3,114 | | 0,775 | 1,135 | 1,461 | 1,851 | 1,892 | 2,294 | | 0,407 | 0,574 | 0,744 | 0,901 | 1,228 | 1,429
1,695 | 2,792 | 3,344 | 4,447 | 5,005 | 6,043 | | 1,094 | 1,649 | 2,108 | 2,689 | 3,253 | 3,901 | | 0,652 | 0,989 | 1,119 | 1,421 | 1,763 | 2,083
2,126 | 3,158 | 3,729 | 4,831 | 5,082 | 6,113 | | 1,494 | 2,213 | 2,836 | 3,609 | 3,662 | 4,462 | | 0,669 | 1,001 | 1,280 | 1,587 | 2,205 | 2,605
3,344 15,539 | 6,625 | 8,826 | 9,924 |11,982| | 2,132 | 3,239 | 4,127 | 5,284 | 6,400 | 7,687 | | 1,171 | 1,845 | 2,039 | 2,642 | 3,284 | 3,920
4,211 16,269 | 7,391 | 9,591 |10,066|12,110| | 2,942 | 4,370 | 5,586 | 7,125 | 7,203 | 8,798 | | 1,193 | 1,857 | 2,350 | 2,961 | 4,161 | 4,957
12,410|20,651|24,670|32,911/36,980|44,647 | 7,845 |11,983|15,233|19,5654|23,710|28,515| | 4,027 | 6,552 | 7,104 | 9,360 |11,645|14,022
15,676|23,380|27,537|35,771|37,475|45,096| |10,888|16,232|20,712|26,465|26,677|32,643| | 4,075 | 6,564 | 8,238 |10,514/14,915/17,896

F Filtro
PR Regolatore di pressione
PG Manometro

Volume
ft* (L)

ORF | Filtro rimozione vapore olio
Lv Valvola L-O-X®di blocco
bv Doppia valvola RSe 0,071 (2)

FCV | Valvola controllo del flusso

SPV | Valvola solenoide a pilota a 5/2 vie 0,35(10)

0,71 (20)

1,41 (40)

m|=Z|7m|=|m|=|m|=|7|=|Normale o errore

5,30 (150)
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Schemi della valvola di selezione della pressione a 5/2 vie

Semplificati Bvassa Alta
2 4V
Alta Bassa
4l 2 4 |2
4V YZ 14 14
[/] r : r— )
! 5[1 13 ! 5[ [3
E‘ T ' 2 2
EPS 5x4 x3 _ ~
3 30
EPS
5XN1 3 X

Esempio di applicazione della valvola

Circuito di bloccaggio tipico Circuito di saldatura tipico

=1
ks

514
o si|ts ‘
a4 2 L 4 2

Alta Bassa Alta Bassa

Schemi della valvola a doppia pressione a 5/2 vie

Semplificati 2 4

“ 4] |2 4 |2
14
8,2 L o

2z \ E P
i AT S PATS | i

EPS 5A1 P s 3L
EPS
Spine non incluse. 51 3.

Esempio di applicazione della valvola

Circuito di risparmio energetico tipico

N

1
Bassa Alta

1. Note relative alla presente documentazione

Le presenti istruzioni contengono informazioni importanti per la sicurezza il corretto

montaggio e Funzioni e messa in esercizio del prodotto.

» Leggere per intero le presenti istruzioni, in particolare la sezione 2 Note sulla sicurezza,
prima di operare con il prodotto.

Documentazione supplementare:

* Librerie SISTEMA

* Certificato DGUV - assicurazione legale tedesca contro gli infortuni (in precedenza BG):
Associazione professionale tedesca

* Documentazioni tecniche, guida integrativa

Per ulteriori informazioni vedere ultima pagina per le informazioni di contatto o visitare www.

rosscontrols.com.

» Oltre a tali istruzioni, occorre rispettare tutte le disposizioni locali e nazionali riguardo alla
prevenzione degli infortuni e alla protezione dell'ambiente.

1.1. Notifiche di avvertimento nelle presenti istruzioni operative
Nelle presenti istruzioni operative, le notifiche di avvertimento precedono i capitoli che

ROSS.
ROSS EUROPA GmbH « Robert-Bosch-Strasse 2 « D-63225 Langen
Telefono: (06103) 7597- 0 « Fax: (06103) 74694 + e-mail: com Sede: Langen * AG: Langen, B412+
Amministratore: Ralf W. Dinkel

COM * WWW.

Dichiarazione di conformita CE

(Versione originale)

Prodotto: Doppia valvola ROSS® Serie RSe
La presente dichiarazione di conformita é stata emessa sotto I'esclusiva responsabilita del produttore

sono conformi alla seguente Direttiva:
Direttiva macchine 2006/42/CE
Direttiva EMC 2014/30/CE

Norme armonizzate applicate:

EN ISO 13849-1: 2015: Sicurezza del macchinario

- Parti relativi alla sicurezza di un sistema di controllo - parte 1

EN ISO 13849-2: 2012: Sicurezza del macchinario

- Parti relativi alla sicurezza di un sistema di controllo - parte 2

EN ISO 60204-1: 2014-10: Sicurezza del macchinario

- Equipaggiamento elettrico di macchinari - parte 1

EN 61000-6-2:2005: Compatibilita elettromagnetica: Standard generali - Standard di immunita

per ambienti industriali (IEC 77/488/CDV:2015)

EN 61000-6-4:2007+A1:2011: Compatibilita elettromagnetica: Standard generali - Standard delle emissioni

per ambienti industriali

EN ISO 4414: 2010-11: Energia pneumatica per fluidi
Norme generali e requisiti di sicurezza per sistema

pneumatici e i loro componenti

Persona autorizzata per la compilazione della documentazione tecnica:
Klaus Goebel

ROSS EUROPA GmbH

Robert-Bosch-Strasse 2

63225 Langen / Germania

Langen, 25/11/2018 Firmato per e per conto di

Dietrich Warmbier
Global Safety Product Manager

Triangolo di avvertimento: Indica un rischio di lesioni gravi o mortali.
Dicitura dell'avvertimento: Indica la gravita del pericolo.

Tipo o fonte del rischio: Indica il tipo di pericolo o la fonte del rischio.
Conseguenze: Descrive le possibili conseguenze in caso di
dell'avvertimento.

* Misure per prevenire il pericolo: Indica come prevenire il pericolo. & essenziale che le
misure per prevenire il pericolo sono conforme a.

inosservanza

Indica un pericolo imminente e grave che pud comportare gravi
lesioni, persino mortali, nel caso in cui non venga evitato.

A PERICOLO

Indica un possibile pericolo che pud comportare gravi lesioni, persino
mortali, nel caso in cui non venga evitato.

trattano i requisiti di utilizzo che comportano rischi di lesioni personali o danni materiali. Indica un pericolo che pud comportare lesioni minori o lievi, nel caso
Gli avvertimenti sono strutturati come segue: A CAUTELA | in cui non venga evitato.
Indica un potenziale danno materiale causato dal prodotto o
A DICITURA DELL'AVVERTIMENTO ATTENZIONE | |3 piente circostante, nel caso in cui cio non venga evitato.

Tipo o fonte del rischio!
Conseguenze
» Misure per prevenire il pericolo

www.rasscontrols.com
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2. Note sulla sicurezza

Il prodotto & stato costruito in conformita alle norme accettate dell'attuale tecnologia.
Nel caso in cui le seguenti istruzioni e avvertimenti di sicurezza riportate nel presente
manuale d'istruzioni non vengano rispettate, sussiste il rischio di lesioni o danni.

2.1. Destinazione d'uso

Le serie RSe di valvole doppie sono componenti di sicurezza progettate e prodotte in
conformita con la direttiva macchine 2006/42/CE e riportano il marchio CE. La linea
di valvole doppie della serie RSe & costituita da valvole ridondanti a 3/2 o 5/2 vie
progettate per soddisfare le esigenze e i requisiti di un’alimentazione/scarico sicura/o
dell'aria (valvole a 3/2 vie) e di un cilindro/attuatore di ritorno sicuro (valvole a 5/2 vie) per
macchinari con controlli pneumatici. La valvola RSe a 5/2 vie puo essere utilizzata anche
per applicazioni di selezione della pressione sicura o a doppia pressione di ritorno sicuro.

Di norma, queste valvole sono realizzate per soddisfare la categoria 4 e/o il livello di

prestazione e requisiti di un circuito di sicurezza di macchine (o sistemi), tramite una

valutazione del rischio e le attivita richiesta agli operatori che interagiscono con la
macchina/il sistema.

» Vedere la sezione 10 "Dati tecnici" per gli standard e le valutazioni dei test osservati
e rispettate dal prodotto. Vedere la dichiarazione di conformita per le direttive CE
rilevanti per il prodotto.

La serie RSe di valvole a 3/2 vie & costruita per fornire aria in una zona o nell'intera

macchina/sistema, fino allo spegnimento programmato e scarico dell'energia

pneumatica residua dalla macchina. In questo modo si ottiene la riduzione dei rischi
associati alla presenza di energia residua durante l'accesso dell'operatore e/o una
manutenzione secondaria. La funzione di sicurezza delle valvole a 3/2 vie della serie

RSe & quella di disattivare I'alimentazione dell'energia pneumatica e di scaricare ogni

energia pneumatica dalla parte a valle della valvola. Nota: La valvola della serie RSe

non ¢ in grado di scaricare I'energia pneumatica a valle di eventuali ostruzioni, come
valvole di controllo e valvole con funzione a centro chiuso.

La valvola a 5/2 vie della serie RSe € costruita per controllare la direzione del flusso
dell'aria in entrata e in uscita di un cilindro a due funzioni o altro attuatore pneumatico, in
modo da indirizzare il cilindro in avanti o indietro per adempiere ai requisiti di operazione
della macchina. In ogni caso, la serie RSe agisce con lo stesso livello di controllo
supposto nel circuito di sicurezza della macchina/sistema. La funzione di sicurezza della
valvola della serie RSe & quella di riportare il cilindro/attuatore nella sua posizione di
base “sicura” ogniqualvolta si verifichi un guasto all’interno della valvola. La valvola a 5/2
vie della serie RSe pud essere utilizzata anche per applicazioni di controllo a pressione
doppia, al fine di estendere un cilindro con pressione 1 e ritrarlo con pressione 2. La
condizione a prova di guasto & sempre quella di fornire pressione dalla porta 5 alla porta
4 avalle.

La valvola a 5/2 vie della serie RSe puo essere utilizzata per applicazioni di selezione
della pressione, al fine di controllare in modo sicuro la pressione applicata all’operazione
di una macchina, in modo tale che una pressione specificata sia la pressione predefinita
e che venga fornita una pressione diversa solo quando viene emesso un appropriato
segnale. Un tale sistema di monitoraggio deve essere in grado di inibire 'operazione
della valvola.

La valvola a 5/2 vie della serie RSe pud essere utilizzata per applicazioni di selezione
della pressione, al fine di controllare in modo sicuro la pressione applicata all’operazione
di una macchina, in modo tale che una pressione specificata sia la pressione predefinita
e che venga fornita una pressione diversa solo quando viene emesso un appropriato
segnale. Un tale sistema di monitoraggio deve essere in grado di inibire I'operazione
della valvola.

Le valvole della serie RSe sono costruite per il monitoraggio esterno per un'operazione
sicura e ridondante delle valvole. Le valvole della serie RSe sono composte da valvole
ridondanti a spola a 3/2 o 5/2 vie ed hanno una funzione completa di una singola valvola
solenoide pilotata con molla di ritorno. Ogni singola valvola della serie RSe & dotata di
un sensore PNP di prossimita. Il monitoraggio di entrambi i sensori ad ogni attivazione
e disattivazione delle valvole della serie RSe comporta una copertura della diagnosi
fino al 99%. Il monitoraggio di questi sensori & da effettuare tramite un sistema esterno.

Un tale sistema di monitoraggio deve essere in grado di inibire 'operazione della valvola.

2.1.1. Funzione di sicurezza in base a ISO 13849 e EN 692

Le valvole della serie RSe sono costruite in conformita con i requisiti elencati in 1ISO 13849-
1 e -2. La loro funzione di sicurezza intrinseca € assicurata anche in caso di un guasto
all'interno della valvola (ad es. causato da usura, contaminazione o situazioni simili).

La funzione di sicurezza della valvola a 3/2 vie della serie RSe € quella di fornire
soltanto aria compressa (energia pneumatica) alla macchina/sistema, quando i due
elementi delle valvole vengono azionati contemporaneamente, ma anche di disattivare
l'alimentazione e scaricare |'aria compressa a valle, quando entrambe le valvole sono
disattivate o se soltanto una delle due valvole é stata azionata. Un guasto nel sistema
quando soltanto una delle valvole si attiva all'azionamento o soltanto una si disattiva
allo spegnimento impedisce I'entrata dell'aria a valle e scarica contemporaneamente
tutta I'aria che si trova gia a valle. Il monitoraggio dei due sensori di prossimita tramite
il sistema esterno di monitoraggio dell'utente consente di individuare queste situazioni
di guasto e di disattivare e prevenire I'ulteriore alimentazione di energia elettrica dei
solenoidi.

La funzione di sicurezza della valvola a 5/2 vie della serie RSe e quella di azionare

un cilindro a doppia azione o un altro attuatore pneumatico quando gli elementi a due
valvole vengono azionati contemporaneamente, nonché quella di portare il cilindro o
altro attuatore alla sua posizione "sicura" iniziale quando entrambi le valvole vengono
disattivate o quando soltanto una delle due valvole & attiva. Un guasto nel sistema
quando soltanto una delle valvole si attiva all'azionamento o soltanto una si disattiva allo
spegnimento porta la valvola della serie RSe a fornire aria alla porta 2 della valvola e
all'apertura simultanea della porta 4 per lo scarico (porta 5). Questo, di conseguenza,
fa si che il cilindro o altro attuatore ritorna alla sua posizione "Sicura" iniziale. Il
monitoraggio dei due sensori di prossimita tramite il sistema esterno di monitoraggio
dell'utente consente di individuare queste situazioni di guasto e di disattivare e prevenire
I'ulteriore alimentazione di energia elettrica dei solenoidi.

La funzione di sicurezza della valvola a 5/2 vie della serie RSe utilizzata per applicazioni
a pressione doppia € quella di azionare un attuatore pneumatico a doppio effetto in
avanti con la pressione 1 quando i due elementi della valvola vengono azionati
contemporaneamente e di riportare I'attuatore con la pressione 2 nella sua posizione
di base “sicura” quando entrambi gli elementi della valvola sono disattivati o se viene
azionata solo una delle due valvole. Un guasto nel sistema laddove una sola valvola si
attiva all’accensione o si disattiva allo spegnimento fa si che la valvola della serie RSe
fornisca la pressione 1 dalla porta 5 alla porta 4 della valvola e che contemporaneamente
apra la porta 2 allo scarico (porta 1). Questo, a sua volta, fa si che I'attuatore ritorni in
posizione di base “sicura”. Il monitoraggio dei due sensori di prossimita tramite il sistema
esterno di monitoraggio dell’'utente consente di individuare queste situazioni di guasto e
di disattivare e prevenire I'ulteriore eccitazione elettrica dei solenoidi.

Le uscite di controllo del sistema di sicurezza deve essere progettato e costruito per
soddisfare i requisiti della categoria e/o livello di prestazione del sistema di sicurezza,
come definito dalla valutazione dei rischi della macchina. Solitamente, le uscite alle
solenoidi sono integrate in un'uscita a due canali di un relé o PLC di sicurezza.

2.1.2. Guasti di cause comuni - CCF

Il prodotto € stato progettato e costruito in conformita ai principi fondamentali e comprovati
di sicurezza in base a ISO 13849-1 e -2.

Modalita critiche di guasto e cause:

* Inversione incompleta - causata da un ritorno incompleta della valvola solenoide B.

e La pressione applicata alla porta (4) non & stata dissipata - causata da un ritorno

incompleta della valvola solenoide A.
* Errore della funzione di sicurezza - causato da un ritorno incompleto simultaneo di
entrambe le valvole solenoidi (A e B).

| guasti di cause comuni (CCF) sono guasti di diversi componenti, risultanti da un

evento singolo. Le CCF non devono essere confuse con guasti a cascata o guasti di

modalitd comune. | guasti di causa comune possono causare la perdita della funzione

di sicurezza, specialmente in circuiti a due canali quando entrambi i canali possono

guastarsi simultaneamente a causa di un singolo evento.

e Mantenere la qualitd dell'aria compressa, ad es. filtrazione, regolazione della
pressione, lubrificazione.

e Prevenire la fuoriuscita di oli di compressione che possono causare il rigonfiamento,
il rammollimento o altri deterioramenti delle guarnizione della valvola.

e Operare entro i limiti di temperatura prescritti.

e Installare la valvola in modo che la normale corsa degli elementi della valvola
risultino perpendicolari alla direzione principale della vibrazione e/o urto meccanico
della macchina.

e Non utilizzare un impulso di prova piu a lungo di quanto consentito dalle specifiche
tecniche.

*  Prevenire campi magnetici esterni.

e Non ostruire la porta di scarico della valvola.

e Utilizzare solamente silenziatori per alto flusso, anti intasamento con specifiche
simile o maggiori dei silenziatori ROSS®.

2.1.3. Copertura di diagnosi

Una copertura della diagnosi del 99% si ottiene attraverso I'appropriata integrazione
della valvola RSe nel sistema di controllo della sicurezza. Il sistema di monitoraggio
deve controllare lo stato perfetto di ogni sensore della valvola (S1 e S2), riportando ogni
cambio dello stato delle uscite del sistema di controllo alle valvole solenoidi (Sol 1 e Sol
2). La rivelazione del guasto tramite il sistema di controllo di sicurezza deve individuare
un'interruzione delle uscite del controllo di sicurezza alle valvole solenoidi (Sol 1 e Sol
2). Siveda sezione 8.

AVVERTIMENTO: Sulle versioni a 5/2 vie, nell'eventualita di una perdita di pressione
durante un guasto, si potrebbe verificare un movimento involontario del cilindro, controllato
dalla valvola.

2.1.4. Modalita di errore
Si prega di notare che il normale funzionamento richiede che Sol 1 & Sol 2 vengano
alimentate simultaneamente per attivare la valvola della serie RSe e che vengano
scollegate dall'alimentazione simultaneamente per disattivare la valvola della serie RSe.
Errori che possono verificarsi durante il normale funzionamento:
Sol 1 & Sol 2 alimentate simultaneamente

S1 ON, S2 OFF

S1 OFF, S2 ON

S1 OFF, S2 ON
Sol 1 & Sol 2 scollegate simultaneamente dall'alimentazione

S1 0N, S2 OFF

S1 OFF, S2 ON

S1 0N, S2 OFF

m © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.
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2.1.5. Utilizzo improprio prevedibile

A AVVERTIMENTO

Rischio di lesioni!
Un uso improprio potrebbe causare lesioni o danni.
» |l prodotto deve utilizzato esclusivamente per conforme alla destinazione d'uso.

Un utilizzo improprio prevedibile include:

e Utilizzo all'esterno

¢ Bypass della funzione di sicurezza o della diagnostica

¢ L'omissione dell'utilizzo di sensori integrati per verificare I'attivita delle valvole in ogni
circuito - di alimentazione e scollegamento dalla stessa

¢ |l proseguimento dell'attivita delle valvole quando i segnali di una o di entrambe le
valvole (dai sensori di posizione) non sono stati confermati.

¢ Funzionamento in modalita di bassa richiesta per IEC 61508

¢ Funzionamento con pressioni inferiori o superiori alle minime pressioni operative.

2.3. Responsabilita del gestore del sistema

¢ Osservare le informazioni in merito alle condizioni di montaggio e funzionamento
riportate nelle istruzioni operative, guida integrativa o nella scheda tecnica.

¢ Essere conforme agli ulteriori requisiti della norma ISO 13849 (ad es., CCF, DC, PLr,
software), qualora intendesse di utilizzare il prodotto in categorie superiori (da 2 a 4).

¢ Garantire che il numero massimo di cicli di sostituzione (B1oo) durante di vita Tw non
venga superata. Se il numero previsto di cicli di sostituzione eccede il valore B1op durante
il suo periodo di utilizzo, devono essere specificati degli idonei intervalli di sostituzione.

¢ Sostituire le valvole minimo una volta al mese per garantire il corretto funzionamento.

e Garantire che i principi di sicurezza fondamentali e approvati in base alla norma
ISO 13849 per limplementazione e il funzionamento dei componenti vengano rispettati.

¢ Garantire che gliimpulsi di attivazione e disattivazione ammessi per un funzionamento
privo di feedback dei dispositivi pneumatici vengano rispettati.

* Nel caso in cui le valvole della serie RSe vengono utilizzate insieme ad un controllo
elettrico a due mani, lo stesso deve essere conforme allo standard ISO 13851. La
selezione e il montaggio di questo controllo a due mani deve avvenire in accordo con
le specifiche del produttore.

2.4. Istruzioni di sicurezza

e Quando si effettuano misure per la soppressione degli sbalzi, assicurarsi di
controllare se ciod estende o meno il tempo di risposta di disattivazione della valvola,
il quale potrebbe a sua volta estendere il tempo di arresto della macchina.

* In caso di alti livelli di vibrazioni della macchina, utilizzare appropriati elementi di
riduzione delle stesse durante il montaggio della valvola.

* Fornire la tensione corretta, in quanto situazioni di sovratensione possono causare
la bruciatura delle solenoidi.

e Assicurarsi che la capacita di portata del silenziatore non sia limitata, dato che cio
potrebbe influenzare le prestazioni del sistema.

¢ Se necessario, sostituire il silenziatore con un modello con specifiche equivalenti o
superiori come i silenziatori® ROSS.

3. Identificazione prodotto
La data e lo stabilimento di produzione sono stampati in modo indelebile:

Stabilimsnto di produzions Abbr.e.viazione dello Sl:ampa_l della v_alvola
stabilimento (esempio maggio 2016)

ROSS CONTROLS USA (L) (5161L)

ROSS EUROPA (G) (516 G)

ROSS UK (RB) (516 RB)

ROSS ASIA ) (5 16 J)

ROSS SOUTH AMERICA (B) (516 B)

ROSS CONTROLS CHINA (@] (516C)

ROSS CONTROLS INDIA (RCI) (516 RCl)

Vedere retro della pagina per gli indirizzi ROSS.

Targhetta di identificazione del prodotto & esempio di codice di identificazione del prodotto,
vedere pagina 18.

4. Prerequisiti per I'utilizzo del prodotto

» Mettere a disposizione le istruzioni operative al ingegnere tecnico e del montaggio della
macchina/sistema nei quali il prodotto verra utilizzato.
» Conservare le presenti istruzioni operative per l'intera durata di vita del prodotto.

4.1. Personale qualificato

Le operazioni di montaggio, installazione, messa in esercizio, manutenzione
e smantellamento devono essere eseguite da personale qualificato in possesso delle
conoscenze ed esperienze necessarie per le operazioni con tecnologie di controllo elettrico
e pneumatico.

5. Contenuto dell'imballo

Elementi inclusi:
e Valvola RSe
e Istruzioni operative

6. Assistenza, riparazione e manutenzione

» Nel caso di problemi tecnici o di necessita di riparazioni, si prega di contattare il
vostro rappresentate locale ROSS®. Se utilizzate in modo conforme, le valvole RSe
non necessitano di manutenzione. Salvo diversamente richiesto, ROSS raccomanda
I'esecuzione di un test funzionale almeno una volta I'anno (vedere 8.1 Procedura test).

7. Montaggio e installazione

A CAUTELE

Rischio di lesioni dovute a un montaggio in presenza di pressione o con parti sotto
tensione!
L'installazione sotto pressione o in presenza di tensione elettrica puo causare lesioni
dovute alla suddetta pressione o scossa elettrica.
» Si raccomanda di scollegare le parti rilevanti del sistema dalla tensione e dalla

pressione prima di installare le valvole.
> Mettere in sicurezza il sistema per prevenire una riaccensione involontaria.

ATTENZIONE

Distruzione di componenti!

Le sostanze chimiche possono danneggiare la superficie, i contrassegni e le guarnizioni del
dispositivo.

» Installare la valvola in modo protetto contro gli effetti di sostanze chimiche.

Danno al dispositivo tramite lo stoccaggio a temperature errate!

Latemperatura di stoccaggio rappresenta la temperatura ambientale ammessa e dipende
dal tipo di valvola in questione.

» Osservare le informazioni inerente alla temperatura nel capitolo 10 "Dati tecnici."

7.1. Installazione meccanica

Fissare la valvola tramite i fori passanti nella base della stessa. Fare riferimento al modello
per le dimensioni richieste, vedere i disegni in scala a pagina 18.

7.2. Installazione pneumatica

7.2.1 3/2 Valvola della serie RSe per funzione di alimentazione sicura e scarico
sicuro

Connettere I'alimentazione dell’aria compressa alla porta 1, connettere la porta 2 alla
sezione a valle del circuito, la porta 3 & la porta di scarico

7.2.2 5/2 Valvola della serie RSe per il ritorno sicuro del cilindro

Connettere I'alimentazione dell’aria compressa alla porta 1, connettere le porte 2 & 4
allattuatore pneumatico, le porte 3 e 5 sono le porte di scarico

7.2.3 5/2 Valvola della serie RSe per applicazioni a doppia pressione

Convertire in alimentazione pilota esterna (vedasi la Guida integrativa), fornire
pressione di alimentazione alla porta EPS nell'intervallo di pressione raccomandato.
Le normali porte di scarico diventeranno i nuovi ingressi con pressione 1 sulla porta
5 e pressione 2 sulla porta 3, connettere le porte 4 (pressione 1) & 2 (pressione 2)
allattuatore pneumatico. La porta 1 € la porta di scarico.

7.2.4 5/2 Valvola della serie RSe per applicazioni di selezione della pressione
Convertire in alimentazione pilota esterna (vedasi la Guida integrativa), fornire pressione
dialimentazione alla porta EPS nell'intervallo di pressione raccomandato; le normali porte
di scarico (3 e 5) devono essere ostruite. Le normali porte di lavoro diventeranno i nuovi
ingressi con pressione 1 (alta) sulla porta 4 e pressione 2 (bassa) sulla porta 2. La porta
1 sara utilizzata come porta di uscita. Un regolatore di pressione autodecompensante in
corrispondenza della porta con la pressione piu bassa pud essere utile.

7.3. Installazione elettrica

| collegamenti elettrici ai solenoidi vengono effettuati tramite gli alloggiamenti EN 175301-
803 forma C sulla valvola. | collegamenti elettrici ai sensori vengono effettuati tramite
gli alloggiamenti maschi M8 sulla valvola. Vedere le uscite pin a pagina 18. | connettori
femmina e i cavi vengono venduti separatamente. | cavi e i collegamenti dei cavi come i
dispositivi di controllo per le valvole doppie devono essere conformi alle norme di sicurezza
applicabili.

8. Messa in esercizio e funzionamento

A CAUTELE

Danni alla salute dovuti a forti rumori!
Livelli superiori a 70 dB(A) possono causare danni alla salute!
» Indossare sempre protezioni per I'udito durante le attivita sul prodotto.

Prima della messa in esercizio bisogna far controllare l'installazione da un professionista
qualificato e formato.

Assicurarsi che le specifiche tecniche incontrino i criteri operativi della macchina e/o del
sistema pneumatico.

Impostare sempre l'alimentazione dell'aria compressa ad un livello che garantisce la
pressione minima di esercizio (vedere sezione 10 Specifiche tecniche).

www.rasscontrols.com
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8.1. Procedura di test
8.1.1 Valvole a 3/2 vie

1. Solenoide A alimentata - la valvola & in uno stato ineccepibile, I'alimentazione
€ spenta, scarico dell’aria a valle attraverso la porta 3. La tensione del sensore A
e scollegata, il sensore B ¢ attivo.

2. Resettare la valvola scollegando I'alimentazione di entrambi i solenoidi - la valvola
¢ disattivata, I'alimentazione € spenta e lo scarico dell'aria a valle avviene attraverso
la porta 3. | sensori A e B sono in alto.

3. Solenoide B alimentata - la valvola & in uno stato ineccepibile, I'alimentazione
€ spenta, scarico dell’aria a valle attraverso la porta 3. Il sensore A & attivo, il sensore
B & spento.

4. Resettare la valvola scollegando I'alimentazione di entrambi i solenoidi - la valvola
¢ disattivata, I'alimentazione & spenta e lo scarico dell'aria a valle avviene attraverso
la porta 3. | sensori A e B sono attivi.

5. | solenoidi A e B sono alimentati - la valvola & attiva, I'alimentazione dell’aria
compressa a valle avviene attraverso la porta 2. la porta 3 é disattivata. | sensori A e
B sono spenti.

6. Isolenoidi A e B sono scollegati dall’alimentazione - la valvola & spenta, 'alimentazione
€ spenta e lo scarico dell'aria a valle avviene attraverso la porta 3. | sensori A e B
sono attivi.

8.1.2 Valvole a 5/2 vie per applicazioni con cilindro/attuatore di ritorno sicuro

1. Solenoide A alimentata - la valvola & in uno stato ineccepibile, la porta 2
€ pressurizzata, la porta 4 viene scaricata attraverso la porta 5. Il sensore A & spento,
il sensore B ¢ attivo.

2. Resettare la valvola scollegando I'alimentazione di entrambi i solenoidi - la valvola
e disattivata, la porta 2 & pressurizzata, la porta 4 viene scaricata attraverso la porta
5. I sensori A e B sono attivi.

3. Solenoide B alimentata - la valvola & in uno stato ineccepibile, la porta 2
€ pressurizzata, la porta 4 viene scaricata attraverso la porta 5. |l sensore A é attivo,
il sensore B e spento.

4. Resettare la valvola scollegando I'alimentazione di entrambi i solenoidi - la valvola
e disattivata, la porta 2 € pressurizzata, la porta 4 viene scaricata attraverso la porta
5. I sensori A e B sono attivi.

5. Solenoidi A e B alimentati - la valvola & attiva, la porta 4 & pressurizzata, la porta 2
viene scaricata attraverso la porta 3. | sensori A e B sono spenti.

6. Solenoidi A e B scollegati dall'alimentazione - la valvola € spenta, la porta 2 € pres-
surizzata, la porta 4 viene scaricata attraverso la porta 5. | sensori A e B sono attivi.

8.1.3 Valvola a 5/2 vie per applicazioni con doppia pressione di ritorno sicuro

1. Solenoide A in stato di eccitazione — La valvola € guasta, la porta 4 € pressurizzata,
la porta 2 viene scaricata attraverso la porta 1. Il sensore A & disattivo, il sensore B
e attivo.

2. Ripristinare la valvola mediante diseccitazione di entrambi i solenoidi — La valvola &
disattiva, la porta 4 € pressurizzata, la porta 2 viene scaricata attraverso la porta 1. |
sensori A & B sono attivi.

3. Solenoide B in stato di eccitazione — La valvola & guasta, la porta 4 € pressurizzata,
la porta 2 viene scaricata attraverso la porta 1. Il sensore A & attivo, il sensore B &
disattivo.

4. Ripristinare la valvola mediante diseccitazione di entrambi i solenoidi — La valvola &
disattiva, la porta 4 & pressurizzata, la porta 2 viene scaricata attraverso la porta 1. |
sensori A & B sono attivi.

5. Solenoidi A & B in stato di eccitazione — La valvola ¢ attiva, la porta 2 & pressurizzata,
la porta 4 viene scaricata attraverso la porta 1. | sensori A e B sono disattivi.

6. Solenoidi A e B in stato di diseccitazione — La valvola é disattiva, la porta 4 € pres-
surizzata, la porta 2 viene scaricata attraverso la porta 1.1 sensori A & B sono attivi.

8.1.4 Valvola a 5/2 vie per applicazioni di selezione della pressione sicura

1. Solenoide A in stato di eccitazione — La pressione dell’aria viene fornita dalla porta
2 a valle attraverso la porta 1, I'alimentazione della pressione dalla porta 4 alla 1
disattiva. Il sensore A & disattivo, il sensore B € attivo.

2. Ripristinare la valvola diseccitando entrambi i solenoidi — La pressione dell’aria viene
fornita dalla porta 2 a valle attraverso la porta 1, I'alimentazione della pressione dalla
porta 4 alla 1 € disattiva. | sensori A & B sono attivi.

3. Solenoide B in stato di eccitazione — La pressione dell'aria viene fornita dalla porta
2 a valle attraverso la porta 1, I'alimentazione della pressione dalla porta 4 alla 1 &
disattiva. Il sensore A ¢ attivo, il sensore B & disattivo.

4. Ripristinare la valvola diseccitando entrambi i solenoidi — La pressione dell’aria viene
fornita dalla porta 2 a valle attraverso la porta 1, I'alimentazione della pressione dalla
porta 4 alla 1 € disattiva. | sensori A & B sono attivi.

5. Solenoidi A & B in stato di eccitazione — La pressione dell'aria viene fornita dalla porta
4 a valle attraverso la porta 1, I'alimentazione della pressione dalla porta 2 alla 1
disattiva. | sensori A e B sono disattivi.

6. Solenoidi A & B in stato di diseccitazione — La pressione dell’aria viene fornita dalla
porta 2 a valle attraverso la porta 1, I'alimentazione della pressione dalla porta 4 alla
1 & disattiva. | sensori A & B sono attivi.

Risultati della procedura di prova diversi da quelli sopra elencati potrebbero indicare
un malfunzionamento della valvola. Vedere la sezione 5 Assistenza, riparazione e
manutenzione.

Un errore di commutazione sincrona della valvola comporta un guasto nella valvola della
serie RSe.

Cio avviene per diverse ragioni, come:

* Guarnizioni dei pistoni difettose,

e Gli elementi principali della valvola subiscono un ritardo di commutazione a causa di
sporco o di olio resinoso,

* Segnali elettrici insufficienti ai solenoidi delle valvole; tensione adeguata non disponibile,

* Ricezione di segnali in corrispondenza dei solenoidi non sincroni,

* Le valvole pilota subiscono un ritardo di commutazione a causa di componenti
danneggiati, di sporco o di olio resinoso,

* Eccessivo accumulo di acqua nella valvola.

9. Scollegamento e rimozione

A CAUTELE

Rischio di lesioni dovute allo scollegamento in presenza di pressione o parti sotto

tensione.

» Lo scollegamento di un componente pneumatico mentre il sistema é sotto pressione
0 in presenza di tensione elettrica pud causare gravi lesioni o la morte dovute ad un
rilascio repentino della pressione, movimenti involontari o scossa elettrica.

» Si raccomanda di isolare e scollegare i sistemi elettrici e pneumatici prima di
scollegare le valvole.

10. Specifiche tecniche

Struttura: Elementi di valvole ridondanti direzionali a 5/2 vie (o 3/2 vie) con struttura
a bobina. (La funzione a 3/2 vie & normalmente chiusa.)

Attuazione: Il pilota del solenoide lavora con un ritorno a molla. Un solenoide per ogni
valvola - entrambi da azionare in modo sincrono.

Portata della sostanza: Aria compressa (gas neutrali) conforme a 1SO 8573-1 classe 7:4:4.
Range della pressione di esercizio:

Da 43 a 145 psig (da 3 a 10 bar) con alimentazione pilota interna.

Da 0 a 145 psig (da 0 a 10 bar) con alimentazione pilota esterna.

Pressione dell’alimentazione pilota esterna: da 43 a 145 psig (da 3 a 10bar).
Temperatura ambiente/media: da 40° a 120°F (da 4° a 50°C).

CLASSIFICAZIONE DI SICUREZZA:

Direttive: 2006/42/CE (Direttiva Macchine) 2004/108/CE (Direttiva EMC)

Standard: 1SO 13849-1, IEC61508/IEC62061, DIN EN 61326-3-1.

Principio di test: GS-IFA-MO07, aprile 2017.

Funzioni di sicurezza: “applicazioni “scarico sicuro”, “protezione contro I'avviamento
inaspettato”, “ritorno sicuro”, “selezione della pressione di sicurezza” e “doppia pressione
di ritorno sicura”.

Resistenza alle vibrazioni (DIN EN 60068-2-6): Spostamento 0.35 mm + 0.05 mm a
10 Hz-55 Hz.

Resistenza agli urti (DIN EN 60068-2-27): 30 g con una durata di 18 ms.

Forma d’onda dell’urto: Mezza curva sinusoidale.

Classificazione di sicurezza: Categoria max. 4, PL e, SIL 3.

Tempo medio tra i guasti pericolosi: Vedere Biopo della libreria ROSS SISTEMA.
Guasti di cause comuni - CCF: > 65.

Copertura di diagnosi (DC): Alta, 99%.

Minima frequenza dell’attivita: 1 x al mese per garantire il corretto funzionamento.
Massima cadenza del ciclo: 2 Hz.

Orientamento del montaggio: Qualsiasi, preferibilmente verticale.

Monitoraggio: Dinamico, ciclico, esterno con un equipaggiamento fornito dal cliente. I
monitoraggio deve controllare lo stato di entrambi i sensori di posizione della valvola con
ogni e tutti i cambi di stato dei segnali di controllo della valvola.

Solenoidi: Per VDE 0580. Classificati per un funzionamento continuo. Collegamento
elettrico in base a EN 175301-803 forma C. Classifica di controllo in base a DIN 400
50 IP 65.

Sensori di prossimita (2 per valvola): PNP.

Tensione standard: 24 VoIt DC.

Tensione di alimentazione: per la conformita CSA / UL, nelle applicazioni DC la valvola
deve essere collegata a un alimentatore NEC Classe 2.

B10p Valore in base a ISO 13849-1 e -2: Parametri della durata di vita misurati in base
allo standard ROSS Engineering, procedura di test di laboratorio sezione 8:

G1/8: B1oo = 20 milioni di cicli.

Gi1/4: B1oo = 20 milioni di cicli.

Gi1/2: B1oo = 20 milioni di cicli.

Sensori di prossimita: Tiop = 20 anni

Livello di pressione acustica [dB (A)]: Il livello di pressione acustica & influenzato
dai sistemi individuali utilizzati per la riduzione delle emissioni acustiche. Utilizzare solo
silenziatori con capacita di flusso di scarico superiore alla capacita di scarico della
valvola della serie RSe, per esempio non limitare lo scarico della valvola. La valvola della
serie RSe viene vendita senza silenziatore. Lutilizzo del prodotto senza un silenziatore
non & raccomandato.

Portate: Vedere pagina 18.

Consumo di energia (ogni solenoide): 1.5 watt per solenoide (2).

Consumo di corrente (ogni sensore): <23mA.

Tempo ammesso di discordanza massimo raccomandato: 250 msec.

11. Smaltimento
Smaltire la valvola in conformita con le normative vigenti nel vostro paese.

m © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.
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Instrucées de operacéo da série RSe PORTUGUES-BR !i
IDENTIFICADORES DA CHAVE DO PRODUTO Desenho Dimensional Valvula 3-2
Rse| [3] [E] [D] [a] [10] [A] [3] [1] [P] s O R O o
T T T T ‘
m Monitoramento Nivel de Voltagem Retorno do el . R o7 A
Revis3 Sensor c
Externo evisao 24 volis DC . — E
Tipo/Funcao | |Fio Tamanho da Porta de Base | | Reinicializagao Sensor @\ @ @ °
Tipo-3/2 3 BSPP D Entrada | Saida Automatica PNP de saida \ B T out IN “EXH \EPS 1/8 NPT
Tipo-52 6 NPT N 118 18 10 do Sensor Desenho Dimensional Valvula 5-2
1/4 1/4 20 ——
112 12 40 ‘ *Suieito a alteragdes. ‘ - % ﬁ ~ -
T T T T ’
IDENTIFICAQAO DA ETIQUETA DO PRODUTO O R . ool A c J
RSe RSe ROSS. N N @ X H
D
BEad RSe © PO ©Q Ll |
VALVULA COM BASE: | | VALVULA COM BASE: || mmwossmoscn B EXH" IN” EXH EPS 1/8 NPT
RSe3EDA10A31N RSe6EDA10A31N VALVULA: RSeXEXA10A31N
'"Tfp';‘{ﬁg';?dggg:’;}ﬁiﬁ(‘° 'N;,,Ef‘}’/;;g gz;’?ﬁf‘fﬁo INTERVALO  (PS) 432145 psig (3210 bar). Dimensées em polegadas (mm)
(EPS) : 0 2145 psig (02 10 bar). (EPS) : 0 a145psig (0 10 bar). DE PRESSAOQ  (EPS) : 0 a 145 psig (0a 10 bar). 1/8 1/4 1/2
ROSS. ROSS,
!i @ !i % A 3,67 (93,2) 3,99 (101,4) 4,56 (115,9)
e TE wnromoniszon £5 B 3,97 (100,8) 4,41 (112,0) 6,81 (173,0)
ESQUEMA SIMPLIFICADO c 2,96 (75.0) 3.23 (82.0) 3,66 (93.0)
D - 0,26 (6,55) -
Valvula 3-2 Valvula 5-2 E _ 3.89 (98 9)
@ @ @ @ F - 0,28 (7,0)
- Q6 - 0,26 (6,5)
B — H 1,48 (37,5) 1,61 (41,0) 1,83 (46,5)
3 5 4 J 0,24 (6,0) 0,30 (7,5) 0,24 (6,0)
i i —r IN | Entrada
OUT | Saida
Exemplo de Aplicagio da Valvula 3-2 EXH | Exaustor
SpV EPS | Alimentacao Externa do Piloto
FCV
Valvulas 3/2 Valvulas 5/2
5 Porta C, C,
- = Taxasde | Tamanho | 1.2 | 2.3 | 12 | 1-4 | 23 | 4-5
Fcv Fluxo 1/8 0,61 | ,93 |0,86|0,70|0,63|0,79
1/4 0,74 ,66 |1,05/0,88|0,75|0,95
1/2 2,08 ,09 13,21/1,85|1,93]| 3,08
Cabos de Solenoide =
com Conectores EN Conector M8 da fiagdo do sensor
VRD/AMR 4 1 L+
MARROM 2 ;EZT 3 4
PINO?\‘ID O Uy 1 m 3
Pinagem 5 a~J|veo/avr - L
TERRA 1 Marrom
MARROM AZUL Cores dos fios 3 Azul
4 Preto
VRD/AMR|
=

Valvulas 3/2 Tempo de Exaustéo - Condi¢ao Normal e de Falha (s)
F | Filtro £ Tamanho da Porta 1/8 Tamanho da Porta 1/4 Tamanho da Porta 1/2
PR | Regulador de Pressdo Volume E Presséao de Operacdo psig (bar) Pressao de Operacéo psig (bar) Presséao de Operacdo psig (bar)
PG | Mandmetro ’ (L) é 30(2) 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10) 30(2) 90 (6) 145 (10)
ORF | Filtro de Remocao de Vapor de Oleo 5| @ a a a a a a a a a a a a a a a a a
v | Valvula de Blogueio L-0XC 2 [15(1)|7(05) 15 (1) |7(0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| | 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| | 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)| 15 (1) |7 (0,5)
N 0212|0319 | 0,391 | 0,506 | 0,578 | 0,698 | | 0,159 | 0,218 | 0,290 | 0,354 | 0,420 | 0,493 | | 0,184 | 0,219 | 0,290 | 0,321 | 0,395 | 0,430
DV_| Vdlvula Dupla RSe 0071@) g 0,250 | 0,358 | 0,432 | 0,547 | 0,597 | 0,715 | | 0,197 | 0,272 | 0,361 | 0,445 | 0,476 | 0,560 | | 0,197 | 0,231 | 0,316 | 0,351 | 0,446 | 0,488
FCV | Vdlvula de Controle de Fluxo N | 0871|1418 1,704 | 2257 | 2545 | 3,073 | | 0,574 | 0,854 | 1,098 | 1,392 | 1,679 | 2,007 | | 0,392 | 0,561 | 0,658 | 0,810 | 1,003 | 1,165
SPV | Vélvula de controle prévio de Solenoide 5/2 035(10) ¢ 1,084 | 1,602 | 1,897 | 2,451 | 2,590 | 3,114 | | 0,775 | 1,135 | 1,461 | 1,851 | 1,892 | 2,294 | | 0,407 | 0,574 | 0,744 | 0,901 | 1,228 | 1,429
071 20) N | 1,695 | 2,792 | 3,344 | 4,447 | 5,005 | 6,043 | | 1,094 | 1,649 | 2,108 | 2,689 | 3,253 | 3,901 | | 0,652 | 0,989 | 1,119 | 1,421 | 1,763 | 2,083
F 212631583729 | 4,831 | 5,082 | 6,113 | | 1,494 | 2,213 | 2,836 | 3,609 | 3,662 | 4462 | | 0,669 | 1,001 | 1,280 | 1,587 | 2,205 | 2,605
N | 3344 | 5539 | 6,625 | 8,826 | 9,924 |11,982| | 2,132 | 3,239 | 4,127 | 5,284 | 6,400 | 7,687 | [ 1,171 | 1,845 | 2,039 | 2,642 | 3,284 | 3,920
14160 o 4211 | 6,269 | 7,391 | 9,591 [10,086/12,110| | 2,942 | 4,370 | 5,586 | 7,125 | 7,203 | 8,798 | | 1,193 | 1,857 | 2,350 | 2,961 | 4,161 | 4,957
530 150) N [12,410|20,651|24,670(32,911|36,980|44,647| | 7,845 [11,98315,233(19,554|23,710|28,515| | 4,027 | 6,552 | 7,104 | 9,360 |11,645|14,022
F |15,676/23,380|27,537|35,771|37,475| 45,096| |10,88816,232|20,712|26,465|26,677|32,643| | 4,075 | 6,564 | 8,238 |10,514|14,915(17,896
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Esquema da Valvula de Selecéo de Pressé@o Segura 5/2 ROSS EUROPA GmbH + Robert-Bosch-Strasse 2 » D-63225 Langen I
Telefone: (06103) 7597- 0 « Fax: (06103) 74694 + e-mail: i COM * WWW. com Sede: Langen * AG: Langen, B412 «
R - Baixo Administrador Executivo: Ralf W. Dinkel
Simplificado < Ag’
2 4 Declaragédo de conformidade EU
(Versé&o Original)
Alto Baixo 4] |2 4 o
Produto: Valvula dupla ROSS® RSe-series
N Yo 14 14
r - ‘F - _ Esta declaragao de conformidade foi emitida sob responsabilidade Unica do fabricante
% } 2 5113 }2 501 (3 estdo em total conformidade com a seguinte diretiva
AT ] T Diretiva de Maquinarios 2006/42/EC
ehs 5% | 3 - - Diretiva EMC 2014/30/EC
3 1 3 1 Normas harmonizadas aplicadas:
EN ISO 13849-1: 2015: Seguranga de Maquinario
EPS - Partes relacionadas com a seguranga de sistemas de controle - Parte 1
EN ISO 13849-2: 2012: Seguranga de Maquinario
5 1 3 - Partes relacionadas com a seguranca de sistemas de controle - Parte 2
EN ISO 60204-1: 2014-10: Seguranga de Maquinario
. _ . Equi \etri squinas - Parte 1
Exemplo de Apllcagao da Valvula quipamento elétrico de maquinas - Parte
EN 61000-6-2:2005: Compatibilidade eletromagnética -:Normas genéricas - Norma de
A - s e B a A munidade para ambientes industriais (IEC 77/488/CDV:2015)
Circuito de Aperto Tipico Circuito de Solda Tipico O - »
EN 61000-6-4:2007+A1:2011: Compatibilidade eletromagnética -: Normas genéricas - Norma de
emissdes para ambientes industriais
EN ISO 4414: 2010-11: Transmissao Pneumatica de Energia

Regras gerais e requisitos de seguranga
para sistemas e seus componentes

Pessoa com autorizagéo para compilar a documentagao técnica:

51] '
3
Klaus Goebel
5 5Y | ¥s ROSS EUROPA GmbH
T T Robert-Bosch-Strasse 2
63225 Langen / Alemanha
4 lZ
Alto Baixo Alto Baixo

Esquema da Valvula de Pressao Dupla de Retorno Seguro 5/2

Simplificado 2 4
14 L i
14
a2 ~[L -
% \ / s 513 ly 51 (3
- H, Eﬂzs 1 ] mza ]1
EPs %A1 13
EPS
Plugs néo incluidos. 51 3

Langen, 2018-11-25 Assinado por e em nome de
Exemplo de Aplicacéao da Valvula

Dietrich Warmbier
Gerente Global de Seguranca de Produtos

Circuito de Economia de ] 5
Energia Tipico 7] T\ .

EFi'S 5 1‘ AS

Baixo Alto

1. Sobre este Documento

Estas instrugdes contém informagdes importantes para a montagem

e funcionamento do produto de maneira segura e correta.

» Leia as instrugdes até o fim, principalmente os Avisos de Seguranga na segéo 2, antes
de trabalhar com o produto.

Documentagéo adicional:

e Bibliotecas SISTEMA

* Certificado DGUV (antigo BG): Associagao Profissional da Alemanha ¢ Triangulo de adverténcia: Indica que ha risco de morte ou lesdes graves.

¢ Documentos técnicos, Guia de Integragdo e Palavra de aviso: Indica a gravidade do perigo.

Para mais informagdes, consulte os contatos na ultima pagina ou acesse www.rosscontrols.  Tipo ou origem do perigo: Indica o tipo de risco e a origem do perigo.
com. e Consequéncias: Descreve as possiveis consequéncias de ignorar a adverténcia.

> Além disso, respeite todas as normas locais e nacionais relativas a prevencio de ° Medidas para evitar o perigo: Informa como evitar o perigo. E essencial que as
acidentes e protegdo ambiental. medidas para evitar o perigo sejam seguidas.

1.1. Avisos de adverténcia deste manual de instrucées n Indica um perigo iminente e sério, capaz de causar lesdes graves

Nas instrugdes de operacdes, existem avisos de adverténcia no principio de cada capitulo PERIGO ou mesmo fatais caso ndo seja evitado.

que contenha requisitos de manipulagdo que implicam em riscos de les&o corporal ou danos
materiais.
As adverténcia sao estruturadas da seguinte maneira:

Indica um possivel perigo, capaz de causar lesdes graves ou
mesmo fatais caso ndo seja evitado.

Indica um perigo capaz de causar lesdes leves ou moderadas

A CUIDADO caso ndo seja evitado.

- . " PALAVRA DE AVISO ~ Indica a possibilidade de dano material no produto ou do entorno
Tipo ou origem do perigo! ATENCAO caso no seja evitado.

Consequéncias
» Medidas para evitar o perigo

E © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved. WWW.rosscontrols.com
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2. Observacoes de Seguranca

O produto foi fabricado de acordo com as regras aceites da tecnologia atual. Ha risco de
lesGes ou danos caso as instrugdes e adverténcias deste manual de instrugdes ndo sejam
seguidas.

2.1. Utilizacao Prevista

As valvulas duplas Série RSe sdo componentes de seguranca projetados e fabricados

de acordo com a Diretiva de Maquinarios 2006/42/EC e carregam o selo CE. A linha de

valvulas duplas da Série RSe sdo valvulas 3/2 ou 5/2 redundantes, projetadas para atender

as necessidades e requisitos de seguranga em suprimento / exaustao de ar (valvulas 3/2)

e Retorno Seguro de Cilindro / Atuador (valvulas 5/2) nas aplicagdes para maquinas com

controles pneumaticos. A valvula Série 5/2 RSe também pode ser usada para aplicagdes de

selecdo segura de pressao ou pressao dupla de retorno seguro. Normalmente, estas valvulas
sdo implementadas para cumprir os requisitos da Categoria 4 e/ou Nivel de Performance

E de um circuito de seguranga de uma maquina (ou sistema) como determinado por uma

avaliagdo dos riscos e perigos que os funcionarios precisam se expor para interagir com a

maquina/sistema.

» Consulte a se¢éo 10 “Dados Técnicos” para os padrdes e valores de teste observados
e seguidos pelo produto. Consulte a declaragdo de conformidade com as diretivas EC
relevantes para o produto.

A valvula 3/2 Série RSe foi projetada para fornecer ar para uma zona ou maquina/sistema

inteiro até ser sinalizada para desligar e expelir a energia pneumatica residual a jusante de

uma maquina. Isso reduz os riscos associados com a presenca de energia residual durante

0 acesso de funcionarios e/ou pequenos reparos. A fungdo de seguranca da valvula 3/2

Série RSe é desligar o fornecimento de energia pneumatica e expelir qualquer energia

pneumatica a jusante da valvula. Observagao: A valvula Série RSe ndo é capaz de expelir

energia pneumatica a jusante de obstru¢cdes como vélvulas de retengdo e valvulas de
funcéao unica de centro fechado.

A valvula 5/2 Série RSe foi projetada para controlar a direcdo do fluxo de ar para dentro e

para fora de um cilindro de ag&o-dupla ou outro atuador pneumatico, com o objetivo de mover

o cilindro para frente ou para trds de maneira a se adequar aos requisitos de operagao da

maquina. Porém, a Série RSe faz isso com o mesmo nivel de controle esperado do circuito

de seguranca da maquina/sistema.

A fungéo de seguranca da valvula da Série RSe é retornar o cilindro / atuador & sua posi¢cao

“segura” de origem sempre que ocorrer uma falha dentro da valvula.

A Série RSe 5/2 também pode ser utilizada para aplicagdes de controle de presséo dupla, a

fim de avangar um cilindro com uma presséo e retrair com outra pressao. A condigdo falha-

em-seguranca é sempre a de fornecer pressdo da porta 5 para a porta 4.

A vélvula Série 5/2 RSe pode ser utilizada para aplicagbes de sele¢do de presséao, a fim de

controlar com seguranca a pressao aplicada a uma operagdo da méaquina, de modo que

uma pressao especificada seja a presséo padrao e somente quando um sinal apropriado
for fornecido, uma presséao diferente sera fornecida . Esse sistema de monitoramento deve
ser capaz de inibir o funcionamento da valvula.

As valvulas Série RSe foram projetadas para o monitoramento externo de maneira a garantir

a operagdo segura e redundante das valvulas. As valvulas Série RSe séo construidas com

valvulas de bobina 3/2 ou 5/2 redundantes e possuem um funcionamento geral de uma

valvula solendide Unica, acionada por piloto com retorno por mola. Cada valvula Unica na

Série RSe esta equipada com um sensor de proximidade PNP. O monitoramento de ambos

os sensores em cada atuagao e desatuagdo da valvula Série RSe oferece uma cobertura

de diagnosticos de até 99%. O monitoramento desses sensores é feito por um sistema de
monitoramento externo.

2.1.1. Funcodes de Seguranca de Acordo com ISO 13849 e EN 692

As vélvulas Série RSe foram projetadas de acordo com os requisitos listados no
ISO 13849-1 e -2. A fungdo de seguranca “falha-para-seguro” é garantida mesmo no caso
de uma falha interna da valvula (por exemplo: causada por desgaste, contaminagdo ou
situacdes similares).

A fungéo de seguranca da valvula 3/2 Série RSe é somente alimentar com ar comprimido
(energia pneumatica) a maquina/sistema quando os dois elementos da valvula séo
atuados simultaneamente, desligar o fornecimento e expelir qualquer ar comprimido a
jusante quando ambas as valvulas séo fechadas ou se somente uma das duas valvulas for
atuada. Uma falha no sistema na qual somente uma valvula é atuada ao ligar ou somente
uma é desativada ao desligar, evita que o circuito posterior seja alimentado com ar e
simultaneamente expele qualquer ar que ja esteja no circuito a jusante. O monitoramento
dos dois sensores de proximidade pelo sistema externo de monitoramento de seguranga
possibilita a detecgéo de situagdes de falha e o desligamento para evitar mais energizagdes
elétricas das solenoides.

A fungéo de seguranga da valvula 5/2 Série RSe é mover o cilindro de dupla-atuagéo ou outro
atuador pneumatico para a frente quando as duas valvulas séo atuadas simultaneamente,
e mover o cilindro ou outro atuador de volta para a posi¢do “segura” original quando ambos
os elementos das valvulas sdo desligados ou se somente uma das valvulas for atuada.
Uma falha no sistema onde somente uma das valvulas é atuada ao ligar ou somente uma
é desativada ao desligar faz a valvula Série RSe alimentar a porta 2 da valvula com ar e
simultaneamente abrir a porta 4 para exaustdo (porta 5). Isto, por sua vez, faz com que o
cilindro ou outro atuador retorne a sua posigao “segura” original. O monitoramento dos dois
sensores de proximidade pelo sistema externo de monitoramento de seguranca possibilita
a detecgao de situagdes de falha e o desligamento para evitar mais energizagoes elétricas
das solenoides.

A fungéo de seguranga da valvula da Série 5/2 RSe usada para aplicagdes de pressao dupla
de retorno seguro é acionar um atuador pneumatico de dupla agdo para avangar com a
pressao 1 quando os dois elementos da valvula forem acionados simultaneamente e acionar
o atuador de volta com a pressao 2 a sua posigao “segura” inicial quando os dois elementos
da valvula sao desligados ou se apenas uma das duas valvulas é acionada. Uma falha no
sistema em que apenas uma valvula atua ao ligar ou apenas uma desativa ao desligar
faz com que a vélvula da Série RSe fornega a pressdo 1 da porta 5 a porta 4 da valvula e
abra simultaneamente a porta 2 para exaustao (porta 1) Por sua vez, isso faz com que o
atuador retorne a sua posigao “segura”. O monitoramento dos dois sensores de proximidade
pelo sistema de monitoramento de seguranca externo do usuario possibilita detectar essas
situacdes de falha, desligando e impedindo a energizagao elétrica adicional dos solendides.
A fungé@o de seguranca da valvula da Série 5/2 RSe utilizada para aplicacbes de selecao
de presséo segura, a fim de controlar com seguranca a presséo aplicada a operacédo da
maquina, de modo que uma pressao especificada seja a pressao padrao e somente quando
um sinal apropriado for aplicado, fornecera uma pressao diferenhte. A pressao padrdo seria
fornecida quando as duas valvulas forem desligadas ou se apenas uma das duas valvulas
for acionada. Uma falha no sistema em que apenas uma valvula atua ao ligar ou apenas
uma desativa ao desligar fornecera a pressao padrao. O monitoramento dos dois sensores
de proximidade pelo sistema de monitoramento de seguranga externo do usuario possibilita
detectar essas situagdes de falha e desligar e impedir a energizacéo elétrica adicional dos
solendides.

As saidas de controle do sistema de seguranca devem ser projetadas e construidas
para satisfazer os requisitos da Categoria e/ou do Nivel de Performance do sistema de
seguranga, como determinado pela avaliagao de risco da maquina. Normalmente, as saidas
das solenoides séo saidas de canal duplo de um transmissor ou CLP de seguranga.

2.1.2. Falha de Causa Comum - CCF

Este produto foi desenvolvido e fabricado de acordo com os principios de seguranga

fundamentais e comprovados do ISO 13849-1 e -2.

Modos e causas de falhas criticas:

* Reversao incompleta - causada pelo retorno incompleto da valvula solenoide B.

¢ A pressao aplicada na porta (4) ndo é dissipada - causado pelo retorno incompleto da

vélvula solenoide A.
* Falha da funcéo de seguranga - causada por retorno incompleto simultaneo das valvulas
solenoides (A e B).

Falhas de Causa Comum (CCF) séao falhas de diferentes componentes resultantes de um

unico evento. CCF nédo deve ser confundido com falhas em cascata ou falhas de modo comum.

Falhas de causa comum podem ocasionar a perda da fungéo de seguranga, especialmente

em circuitos de canal duplo, quando ambos os canais falham simultaneamente devido a um

evento unico.

e Manter a qualidade do ar comprimido, ou seja, filtragem, regulagem da pressdo e
lubrificagéo.

* Evitar 6leos de compressor que possam fazer as vedagdes da valvula inchar, amolecer
ou se deteriorarem de qualquer maneira.

e Operar dentro dos limites de temperatura estabelecidos.

e Instalar valvula de maneira que o curso de movimento normal dos elementos da valvula
estejam perpendiculares a diregdo principal da vibragcdo e/ou choque mecénico da
maquina.

¢ Nao utilize um pulso de teste maior do que o permitido pelas Especificagdes Técnicas.

*  Evite campos magnéticos externos.

e Nao conecte a porta de exaustdo da valvula.

e Utilize somente silenciadores de alto fluxo, que ndo causem obstru¢cdo e com
especificagdes semelhantes ou superiores aos silenciadores ROSS®.

2.1.3. Cobertura de Diagnéstico

E possivel atingir uma cobertura de diagndstico de 99% com uma integragdo adequada
da valvula Série RSe no sistema de controle de seguranga. O sistema de monitoramento
deve verificar a mudanca de estado correta de casa sensor da valvula (S1 & S2) com
cada mudanca de estado das alimentagbes do sistema de controle de seguranga para as
solenoides das valvulas (Sol 1 & Sol 2). A deteccéo de uma falha pelo sistema de controle
de seguranca deve provocar o corte de alimentagé@o do controlador de seguranga para as
vélvulas solenoides (Sol 1 & Sol 2). Consulte a se¢éo 8.

ADVERTENCIA: Nas versées 5/2, caso haja perda de pressao durante uma falha, isso pode
causar movimentos inesperados do cilindro que esta sendo controlado pela valvula.

2.1.4. Modos de Falhas

Observe que a operagcdo normal requer que a Sol 1 e Sol 2 sejam energizadas
simultaneamente para ligar a valvula Série RSe, e que ambas sejam desenergizadas
simultaneamente para desligar a valvula Série RSe. Falhas que podem ocorrer durante a
operacao normal:
Sol 1 & Sol 2 energizadas simultaneamente

S1 Ligada, S2 Desligada

S1 Desligada, S2 Ligada

S1 Desligada, S2 Ligada

Sol 1 e Sol 2 desenergizadas simultaneamente
S1 Ligada, S2 Desligada
S1 Desligada, S2 Ligada
S1 Ligada, S2 Desligada

www.rasscontrols.com
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2.1.5. Ma Utilizacao Previsivel

A ADVERTENCIA

Risco de Lesao!
A méd utilizacdo pode resultar em lesdes ou danos.
> Este produto deve ser utilizado exclusivamente como planejado.

Casos de ma utilizagéo previsivel incluem:

e Usoao arlivre

¢ Ignorar as fungdes ou diagndsticos de seguranga

* Na&o utilizar os sensores integrados para verificar a operagéo da valvula em todos os
ciclos - energizagao desenergizacdo

¢ Permitir que a valvula continue em operagéo quando os sinais trocados (dos sensores
de posicéo) de uma ou ambas as valvulas ndo estao confirmados.

¢ Operagado em modo baixa-demanda de acordo com IEC 61508

e Operar com pressdo abaixo do minimo ou acima do maximo permitido para
funcionamento.

2.3. Responsabilidades do Proprietario do Sistema

e Observe as informagdes sobre condigdes de montagem e operagao listadas no manual
de instrugdes, guia de integragdo, ou na folha de dados.

* Respeite os requisitos extras do 1ISO 13849 (por exemplo, CCF, DC, PLr, software) caso
pretenda usar o produto em categorias mais altas (2 a 4).

¢ Certifique-se de que o nimero maximo de ciclos de comutagéo (Biopo) dentro da vida
util Tw ndo seja excedido. Caso o nimero esperado de ciclos de comutagdo de um
componente exceda o valor Bioo durante o periodo de uso, sera preciso estabelecer
intervalos de substituicao adequados.

¢ Ative a valvula ao menos uma vez por més para garantir sua operagao.

¢ Certifique-se que de que os principios de seguranga fundamentais e comprovados de
acordo com o ISO 13849 para implementacdo e operagdo dos componentes estdo
sendo seguidos.

e Certifique-se de que os pulsos de ligar e desligar permitidos para operagdes sem
feedback dos equipamentos pneumaticos estao sendo observados.

e Caso vocé opere a valvula Série RSe junto com um controle elétrico de duas maos, ele
deve estar de acordo com o padrdo EN 574. A escolha e instalagdo deste controle de
duas maos deve ser feita de acordo com as especificagdes do fabricante.

2.4. Instrucoes de Seguranca

e Ao implementar medidas de supressdo de picos, certifique-se de verificar se isso
aumenta ou nao o tempo de resposta de fechamento da valvula, o que pode aumentar
o tempo de paragem da maquina.

¢ Em caso de niveis muito altos de vibracdo da maquina, utilize elementos redutores de
vibragao adequados ao instalar a valvula.

¢ Fornega a voltagem adequada pois a uma situagao de voltagem excessiva pode resultar
na queima da solenoide.

e Certifiqgue-se de que a capacidade do fluxo do silenciador nao é restrita, pois isso pode
afetar a performance do sistema.

e Caso necessario, substitua o silenciador por um modelo com especificages
equivalentes ou superiores aos silenciadores ROSS®.

3. Identificacao do Produto

A data e local de fabricagao estdo gravados permanentemente:

Local de fabricacdo Abreviacéo do local E;:?nep'};dn?a‘ilglgglgo 16)
ROSS CONTROLS EUA L (516 L)

ROSS EUROPA Q) (516 G)

ROSS REINO UNIDO (RB) (5 16 RB)

ROSS ASIA J) (516 J)

ROSS AMERICA DO SUL (B) (516 B)

ROSS CONTROLS CHINA (C) (516 C)

ROSS CONTROLS INDIA (RCH) (516 RC)

Consulte a contracapa para ver os enderecos da ROSS.

Exemplo de etiqueta de identificacdo do produto e identificagcéo de chave do produto, ver
pagina 26.

4. Pré-requisitos para Uso do Produto

» Disponibilize estas instru¢des de operagao para o engenheiro e o técnico de montagem
da maquina/sistema no qual o produto sera usado.
» Guarde as instru¢des de operagdo durante toda a vida util do produto.

4.1. Pessoal Qualificado

A montagem, instalagdo, ativacdo, manutencdo e desativagdo devem ser realizadas
somente por pessoal qualificado com o conhecimento necessario e experiéncia em lidar
com tecnologia elétrica e de controle pneumatico.

5. Conteudos da Embalagem

Itens inclusos:
e Valvula RSe
¢ Instrucdes de Operagao

6. Servico, Reparo e Manutencao

» Em caso de problemas técnicos ou necessidade de reparo, por favor, contate o
representante da ROSS® local. Se usadas corretamente, as vélvulas RSe nao
necessitardo de manutengdo. Salvo estipulado em contrario, a ROSS recomenda
realizar um teste funcional ao menos uma vez ao ano (ver 8.1 Procedimento de Teste).

7. Montagem e Instalacao

A CUIDADOS

Risco de lesdo por instalagao enquanto pressurizado ou com partes ligadas!

A instalagdo enquanto pressurizado ou com a corrente elétrica ligada pode resultar em
lesdes devido ao aumento sibito de pressao ou choque elétrico.

> Desenergize e despressurize as partes relevantes do sistema antes de instalar as valvulas.
» Trave o sistema de maneira a evitar que seja ligado novamente.

ATENCAO

Destruicao de componentes!

Substancias quimicas podem danificar a superficie, as marcagoes e as vedacoes do produto.
» Instale a védlvula de maneira que fique protegida contra os efeitos de quimicos.
Dano no produto devido a armazenagem em temperaturas incorretas!

Atemperatura de armazenagem representa a temperatura ambiente permitida e depende
do tipo de vélvula em questao.

» Qbserve as informagdes de temperatura no capitulo 10 “Dados Técnicos”.

7.1. Instalacao Mecénica

Utilize os furos na base para prender a valvula. Consulte o padréo para as dimensdes
necessarias e os desenhos dimensionais na pagina 26.

7.2. Instalacao Pneumatica

7.2.1 Valvula da Série RSe 3/2 para as funcées de fornecimento seguro e
escape seguro

Conecte o suprimento de ar comprimido na porta 1, utilizagcéo na porta 2 e a porta 3
é a porta de exaustéao.

7.2.2 Valvula da Série RSe 3/2 para as fungcdes de Retorno Seguro de
Cilindro/Atuador

Conecte o suprimento de ar comprimido a porta 1, conecte as portas 2 e 4 ao atuador
pneumatico, as portas 3 e 5 sdo as portas de escape.

7.2.3 Valvula Série 5/2 RSe para aplicagdo de Retorno Seguro em Duplas
Pressoes

Converta em suprimento externo do piloto (consulte o Guia de Integragao), forneca
presséo na faixa de pressao recomendada a porta EPS. As portas de escape normais
se tornardo as novas entradas com pressao 1 na porta 5 e pressao 2 na porta 3,
conecte as portas 4 (presséo 1) e 2 (presséo 2) ao atuador pneumatico. A porta 1 é
a porta de escape.

7.2.4 Valvula Série 5/2 RSe para aplicacao de selecdo Segura de pressao

Converta em suprimento externo do piloto (consulte o Guia de Integracéo), forneca
pressdo na faixa de pressdo recomendada a porta EPS. e as portas de escape
normais (3 e 5) devem estar conectadas. As portas de trabalho normais se tornaréao as
novas entradas com pressao 1 (alta) na porta 4 e pressao 2 (baixa) na porta 2. A porta
1 serd usada como porta de saida. Um regulador de pressao de alivio automatico na
porta com a pressdo mais baixa pode ser util.

7.3. Instalacao Elétrica

Conexdes elétricas com as solenoides sdo feitas com receptaculos EN 175301-803 Form
C na vélvula. Conexdes elétricas aos sensores sdo feitas com receptaculos M8 machos
na vélvula. Consulte a pinagem na pdagina 26. Conectores fémea e cabos sdo vendidos
separadamente. Os cabos e conexdes de cabos, assim como o controle elétrico das
vélvulas duplas devem seguir as normas de seguranca aplicaveis.

8. Ativacao e Operacao

A CUIDADOS

Danos a saiide devido ao alto nivel de ruido!
Niveis acima de 70 dB(A) podem causar danos a satde!
» Use sempre protetores auriculares ao trabalhar com o produto.

Antes da ativagéo, a instalagéo deve ser inspecionada cuidadosamente por um profissional
treinado e qualificado.

m © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.
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Certifique-se de que as especificagcdes técnicas correspondem ao critério de operagao da 9 Desconexéo e Remogéo
maquina e/ou o sistema pneumatico. -
Sempre configure a alimentagéo de ar comprimido em um nivel que garanta que a pressao A
CUIDADOS

minima de operagao seja cumprida (consulte a segdo 10 Especificagdes Técnicas).

8.1. Procedimento de Teste
8.1.1 Valvulas 3/2

1. Solenoide A energizada - A valvula falha, alimentagédo é cortada, ar a jusante expelido
pela porta 3. Voltagem do sensor A esta desligada, sensor B esta ligado.

2. Reinicie a vélvula desenergizando ambos os solenoides - A vélvula esta desligada,
a alimentagdo esta desligada e o ar a jusante é expelido pela porta 3. Sensores A e B
estdo altos.

3. Solenoide B energizado - A valvula falha, alimentagéo é cortada, ar a jusante é expelido
pela porta 3. Sensor A esta ligado, sensor B esta desligado.

4. Reinicie a valvula desenergizando ambos os solenoides - A valvula esta desligada,
a alimentacgdo esta desligada e o ar a jusante é expelido pela porta 3. Os sensores A e
B estdo ligados.

5. Solenoides A e B energizados - A valvula é ligada, presséo de ar a jusante é alimentada
pela porta 2 e a porta 3 é fechada. Sensores A e B estao desligados.

6. Solenoides A e B desenergizados - A valvula é desligada, a alimentacéo é cortada e o ar
é expelido pela porta 3. Os sensores A e B estdo ligados.

8.1.2 Valvulas 5/2 para aplicagcoes de Retorno Seguro de Cilindro/Atuador

1. Solenoide A energizado - A valvula falha, porta 2 é pressurizada e porta 4 é exaurida
pela porta 5. Sensor A estd desligado, sensor B esta ligado.

2. Reinicie a vélvula desenergizando ambos os solenoides - A vélvula esta desligada,
a porta 2 esta pressurizada e a porta 4 foi exaurida pela porta 5. Os sensores A e B
estéo ligados.

3. Solenoide B energizado - A valvula falha, porta 2 é pressurizada, porta 4 é exaurida pela
porta 5. Sensor A esta ligado, sensor B esta desligado.

4. Reinicie a valvula desenergizando ambos os solenoides - A valvula esta desligada,
a porta 2 esta pressurizada e a porta 4 foi exaurida pela porta 5. Os sensores A e B
estdo ligados.

5. Solenoides A e B energizados - A valvula esta ligada, porta 4 é pressurizada e porta 2
é exaurida pela porta 3. Sensores A e B estéao desligados.

6. Solenoides A e B desenergizados - A valvula esta desligada, porta 2 é pressurizada
e porta 4 é exaurida pela porta 5. Os sensores A e B estéo ligados.

8.1.3 Valvulas 5/2 para aplicacoes de Retorno Seguro em Dupla Pressao

1. Solendide A energizado - A valvula esta com defeito, a porta 4 esta pressurizada, a porta
2 é exaurida pela porta 1. O sensor A esta desligado, o sensor B esta ligado.

2. Reinicialize a valvula desenergizando os dois solendides - a valvula é desligada, a porta
4 é pressurizada, a porta 2 é exaurida pela porta 1. Os sensores A e B estéo ligados.

3. Solendide B energizado - A valvula esta em falha, a porta 4 esta pressurizada, a porta 2
estd exaurida pela porta 1. O sensor A esta ativado, o sensor B esta desligado.

4. Reinicialize a valvula desenergizando os dois solendides - a valvula é desligada, a porta
4 estd pressurizada, a porta 2 é exaurida pela porta 1. Os sensores A e B estdo ligados.

5. Solendides A e B energizados - A valvula esta ligada, a porta 2 estd pressurizada, a
porta 4 é exaurida pela porta 1. Os sensores A e B estdo desligados.

6. Solendides A e B desenergizados - A valvula esta desligada, a porta 4 é pressurizada, a
porta 2 é exaurida pela porta 1. Os sensores A e B estéo ligados.

8.1.4 Valvulas 5/2 para aplicac6es de selecao Segura de Pressao

1. Solendide A energizado - A presséo do ar é fornecida da porta 2 para a porta 1, a
alimentacéo de pressao da porta 4 a 1 é desligada. O sensor A esta desligado, o sensor
B esta ligado.

2. Resete a vélvula desenergizando os dois solendides - A pressdo do ar é fornecida da
porta 2 para a porta 1, a alimentacéo de presséo da porta 4 a 1 é cortada. Os sensores
A e B estdo ligados.

3. Solendide B energizado - A pressdo do ar é fornecida da porta 2 para a porta 1, a
alimentacéo de presséo da porta 4 a 1 é cortada. O sensor A esta ativado, o sensor B
estd desligado.

4. Resete a vélvula desenergizando os dois solendides - A pressdo do ar é fornecida da
porta 2 a porta 1, a alimentagao de presséo da porta 4 a 1 é cortada. Os sensores A e B
estéo ligados.

5. Solendides A e B energizados - A presséo do ar é fornecida da porta 4 a porta 1, a
alimentacéo da porta 2 a 1 é cortada. Os sensores A e B estdo desligados.

6. Solendides A e B desenergizados - A pressao do ar é fornecida da porta 2 a porta 1, a
alimentacéo de presséo da porta 4 a 1 é cortada. Os sensores A e B estéo ligados.

Resultados do procedimento de teste que ndo sejam os listados acima podem indicar um

mau funcionamento da vélvula. Consulte a se¢éo 5, Servigo, reparo e manutengao.

Se o acionamento ndo ocorrer sincronizadamente a valvula da Série RSe entra em falha.

Isto pode acontecer por uma Série de razdes, tais como:

* Vedagbes do pistdo com defeito,

* Elementos principais da vélvula tendo retardos devido a sujeira ou residuo de dleo,

* Sinais elétricos insuficientes para os solendides da valvula; tensdo adequada nao
disponivel,

* Recepcéo de sinais em solendides néo sincronos,

* Valvulas piloto com atraso de comutacéo devido a componentes danificados, sujeira ou
residuo de dleo,

* Acumulo excessivo de dgua na valvula.

Risco de lesdes causados por desconexao de partes pressurizadas ou ativas.

» Desconectar um componente pneumatico enquanto o sistema estéa pressurizado ou
a energia elétrica esta ligada pode resultar em lesdes ou morte devido a liberagao
de pressao subita, movimentos inesperados ou choque elétrico.

> Isole e trave 0s sistemas elétricos e pneumaticos antes de desconectar as valvulas.

10. Especificacoes Técnicas

Design: Valvula direcional redundante 5/2 (ou 3/2) com elementos de construgdo em
carretel. (a fungao 3/2 normalmente é fechada.)

Atuacao: Piloto do solenoide operado com retorno por mola. Um solenoide por elemento
de valvula - ambos a serem operados de maneira sincrona.

Elemento de Fluxo: Ar comprimido (gases neutros) de acordo com o ISO 8573-1
Classe 7:4:4.

Intervalo de Pressao para Operacao:

43 a 145 psig (3 a 10 bar) com alimentacao interna da pilotagem.

0 a 145 psig (0 a 10 bar) com alimentagao externa da pilotagem.

Temperatura do Ambiente/Elemento: 40° a 120°F (4° a 50°C).

CLASSIFICACAO DE SEGURANCA:

Diretivas: 2006/42/EC (Diretiva de Maquinario) 2004/108/EC (Diretiva EMC)
Padrées: 1SO 13849-1, IEC61508/IEC62061, DIN EN 61326-3-1.

Principio do Teste: GS-IFA-MO07, Abril de 2017.

Funcdes de Seguranca: “Exaustdo segura”, “protecdo contra ativagéo inesperada”,
aplicagdes de “retorno seguro”, e “selecdo de pressdo segura”, e “pressdo dupla de
retorno seguro”.

Resisténcia a vibracao (DIN EN 60068-2-6): Deslocamento de 0,35 mm + 0,05 mm
em 10 Hz-55 Hz.

Resisténcia a choque (DIN EN 60068-2-27): 30 g com 18 ms de duragao.

Forma da Onda de Choque: Semi-onda sinusal.

Classificagdo de Seguranca: Max. categoria 4, PL e SIL 3.

Tempo Médio para Falha Perigosa: Ver Biop da biblioteca ROSS SISTEMA.

Falha de Causa Comum - CCF: > 65.

Cobertura de diagnéstico (DC): Alta, 99%.

Frequéncia de Operacdao Minima: 1 vez por més, para garantir o funcionamento
adequado.

Frequéncia de Ciclo Maxima: 2 Hz.

Orientacdo da Montagem: Qualquer, preferencialmente na vertical.

Monitoramento: Dinamico, ciclico e externo com equipamentos providenciados pelo
cliente. O monitoramento deve verificar o estado da posicdo dos sensores de ambas
as valvulas com sinais de controle para toda e qualquer mudancga no estado da valvula.
Solenoides: De acordo com VDE 0580. Capacitado para trabalho continuo. Conexao
elétrica de acordo com o EN 175301-803 Form C. Classificagdo de encapsulamento de
acordo com DIN 400 50 IP 65.

Sensores de Proximidade (2 por valvula): PNP.

Voltagem Padrao: 24 volts DC.

Tensao de alimentagao: Para conformidade com CSA / UL, em aplicagdes DC, a vélvula
deve ser conectada a uma fonte de alimentagdo NEC Classe 2.

Valor B10p de acordo com o ISO 13849-1 e -2: Parametro de vida util medido de
acordo com o Padrdo de Engenharia ROSS, Procedimentos de Teste em Laboratério
Secao 8:

G1/8: B1oo = 20 milhdes de ciclos.

G1/4: B1oo = 20 milhdes de ciclos.

G1/2: B1oo = 20 milhdes de ciclos.

Sensores de Proximidade: Tiop = 20 anos

Nivel de Pressao Sonora [dB(A)]: O nivel de pressédo sonora é influenciado pelos
sistemas individuais usados para redugcdo das emissdes de ruido. Use apenas
silenciadores com capacidade de fluxo de exaustdo maior que a capacidade de
exaustao da vélvula da Série RSe, por exemplo, ndo restrinja a exaustao da valvula. A
valvula da Série RSe é vendida sem silenciador. O uso do produto sem o silenciador
nao é recomendado.

Taxas de Fluxo: Consulte a pdgina 26.

Consumo de Energia (cada solenoide): 1,5 Watts por solenoide (2).

Consumo Corrente (cada sensor): < 23 mA.

Maximo Recomendado de Tempo de Discordancia Tolerado: 250 msec.

11. Descarte

Descarte a valvula de acordo com as regulamentacdes estatutarias aplicaveis no seu pais.

www.rasscontrols.com
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i PYCCKUU VIHCTPYKLMS: 1O 3KCTINyaTaLyy KrlanaHoB cepun RSe
KOOOBOE O6E0O3HAYEHUE U3OENUA Fa6GapuTHbIN YepTex KnanaHa 3-2
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WHCTpyKums Mo akcnyaTawum knanaHos cepun RSe

pycckun Il

Cxema 5/2-xopoBoro knanaHa Bbloopa AaBreHuUs

ROSS.
ROSS EUROPA GmbH * Robert-Bosch-Strasse 2 « D-63225 Langen
Tenecbow: (06103) 75-97-0 « daxc: (06103) 74694 + 3n. novra:
PykosoguTens Panbe B. Aunkens (Ralf W. Dinkel)
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Wapenue: caoeHHblit knanaH ROSS® cepust RSe
Jra AeKnapauusa COOTBETCTBMA BblAAETCA NOA UCKNYUTENbHYHO OTBETCTBEHHOCTL NpousBoauTens

MonHocTbio cooTBETCTBYET Crieayouleit IupekTuse:

[vpekTnBa No MalLMHHOMy 06opyaoBaHNIO 2006/42/EC;

[AvpekTuBa no anekTpomarHuTHoit cosmectumoct  2014/30/EC.
n r
EN ISO 13849-1: 2015:

BesonacHocTb MalwmMHHOrO 060pyaoBaHus.
— CeasaHHble ¢ 6e30MacHOCTbI0 YacTu cucTembl ynpaenenns. YacTs 1

EN ISO 13849-2: 2012: BesonacHocTb MalwmnHHOro o6opyaoBaHms.

— CsssaHHble ¢ 6e30NacHOCTLIO YacTK cUCTeMbI ynpaBnenus. YacTb 2

EN ISO 60204-1: 2014-10: BesonacHocTb MalMHHOrO 060pyaoBaHUS.

— OnekTpooGopyaoBaHue MalumH. Yacts 1

EN 61000-6-2:2005: OnekTpomarHuTHas coBmectTumocTb: ObLue ctaHaapTbl. CTaHaapT

3aLLMLLEHHOCTI ANs NPOMbILLNEHHoN cpeabl (IEC 77/488/CDV:2015)

EN 61000-6-4:2007+A1:2011: OnekTpomarHuTHasi coBMectTuMocTb: OBLme ctaHaapTsel. CtaHaapT

M3NyYeHNs Ans NPOMBILLINEHHON cpefb!

EN ISO 4414: 2010-11: MuesBmonpwBoA.
O6wwue npaeuna u TpebosaHns GesonacHoCTH

[ANS NHEeBMaTU4YECKMX CUCTEM 1 X KOMMOHEHTOB

YNOMHOMOYEHHOE NULIO /AT COCTABIEHMS TEXHUIECKON [JOKYMEHTaLIMM:
Knayc Me6enb (Klaus Goebel)

ROSS EUROPA GmbH

Robert-Bosch-Strasse 2

63225 Langen / Germany (FepmaHus)

Mpumep npuMeHeHUs KnanaHa

4] |2
CraHpapTHas cxema /1
3HeprocbepexeHus VAl T
E;S 1‘ Aa
Huskoe  Beicokoe

AaBreHe JaBnexve

1. CBegeHnA o gaHHOM AOKYMeHTauum

3TV MHCTPYKLMN COpepXXaT BaxHYI0 MHpopMaLmio Ans 6e3onacHoi 1 Haanexalyei

cBopKu 1 BBOAA B SKCTTyaTaLyio AAHHOTO U3Aenus.

> Tlepes TeM kak NpucTynuTb k paGoTe C U3aenueM, BHUMaTenbHO NpouuTaiTe 3T MHCTPYKLMM, B YaCTHOCTH
pasgen 2 «[paBuna TeXHUKN 6e30macHoCTIY.

[TlononHuTenbHas [LOKyMeHTaLus::

*  ©Gubnuotekn SISTEMA;

+  ceptucmkat DGUV (paHee BG) HemeLikoi npodheccroHanbHoi accomaLmy;

+ TexHuyeckas JOKyMeHTaLysi, PyKOBOACTBO MO UHTErpaLuy.

[ins nonyyeHus JONOMHUTENbHOM MHGOPMaLMW CM. MOCTEAHION CTpaHuLy, TAe MpUBE[eHa KOHTaKTHas

MHdOpMALWS, K noceTuTe BeB-caiT: www.rosscontrols.com.

> Kpowme ToOro, cobniofaiite BCe NPUMEHUMbIE MECTHbIE W HaLWMOHamMbHbIE HOPMaTUBHbIE TpeGoBaHUs Mo
NpeoTBPALLEHNI0 HECYACTHBIX CIy4YaEB W OXpaHe OKpyXaloLLei Cpefbl.

1.1. MNMpeaynpeauTenbHble HAANUCK, CoAEpPXKaLLMeCA B HaCTOsALLEN
MHCTPYKLUM NO IKCMyaTaumm

B 370l MHCTPYKLMM MO 3KCTnyaTauuv Nepeq ragamu ykasaHbl NpeaynpeauTenbHble HAAMUCH, NOSCHSIOLME
npasuna obpaLLerus, HecobntofeH1e KOTOPbIX MOXET MPUBECTY K TpaBMaM N MaTepuanbHomy yiiep6y.
TMpefynpexaeHns UMetoT CneayioLLyio CTPYKTYpY.

r. llaHreH, 25.11.2018 r. MoanucaHo OT UMEHU U NO NOPYUEHUI

NOuTtpuxa Bapm6be (Dietrich Warmbier),
pykoBoaMTens no rno6ansHo 6e3onacHOCTM NpoayKuumn

* lMpepynpeavTenbHbINA 3HAK TPEYronbHON (YOPMbI: YKa3biBAET Ha PUCK CMEPTENbHBIX UMk
TSOKETbIX TPaBM.

e CurHanbHoOe CIOBO: YKa3biBaeT Ha Cepbe3HOCTb OMAacHOCTH.

e TWN MU UCTOUHMK OMACHOCTM: YKa3aH TUM UK UCTOYHIK ONACHOCTH.

» MocnepcTBUs: ONMCaHbI BO3MOXHLIE MOCIEACTBUS UTHOPUPOBAHNS MPELYNPEXAEHHS!.

e Mepbl no NpesoTBPAaLIEHNIO ONACHOCTH: Yka3aHo, kak 3bexartb onacHocTv. BaxHo cobriopats

Mepbl NPeoTBPALYEHNS ONACHOCTU.

YkasblBaeT Ha Hen3DeXHyI0 1 BbICOKY0 ONMACHOCTb, KoTopas
MpUBE/ET K CEPbE3HbIM M JaXKe CMEPTENbHbIM TpaBMam,
€CIM ee He yaacTcs u3bexarb

Yka3blBaeT Ha BO3MOXHYIO OMACHOCTb, KOTOpast MOXET
MPUBECTY K CEpbe3HbIM UMK Aaxe CMEpTENbHbIM TPaBMaM,
€C ee He yfactcs usbexatb

g Yka3blBaeT Ha ONacHOCTb, KOTOPas MOXET NPUBECTY K TpaBMaM
A CUrHANbHOE CNOBO OCTOPOXHO! NErKoit 1 CPeAHEN TSKECTH, ECNM ee He yaacTcs u3bexatb
TvN UAK NCTOYHMK OnacHoCTH! YKasblBaeT Ha BOSMOXHBI/ yLLiep6 s MMYLLECTBa, KOTOPbIil
MocnencTans BHUMAHWUE! MOXeT BbITb HAHECEH M3AENMEM UMK CBA3AHHBIM C HUM

» Mepbl N0 NPEAOTBPALLEHNI0 ONACHOCTA 060py/I0BaHNEM, ECTIM €T0 He yaacTCs M3bexaTb

www.rasscontrols.com
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ROSS.

PYCCKWUI

VIHCTpYKLMS No aKcnnyaTauum knanaHos cepun RSe

2. MNMpaBuna TexHUKn 6e3onacHoOCTn

M3,Eleﬂllle ©6bII0 M3rOTOBNEHO B COOTBETCTBUM C NPUHATBIMK NpaBUnamMn coapemeHHoﬁ TexHonoruu. CyLLleCTByeT
PpUCK Nony4eHns TpaBMbl UK NOBPEXOEHUA, €Cnn He COﬁJ’IIOnalOTCH CcrneayoLe MHCTPYKUKUN No TeXHUKe
6esonacHocTvt npegynpexaeHuns, NnpuBeaeHHbIe B JaHHOM PYKOBOACTBE.

2.1. Mpepnonaraemoe ucnonb3oBaHue

CrBoeHHbIe knanaHbl cepun RSe — 310 KoMnoHeHTbI GesonacHocTi ¢ Mapkupokoii CE, paspabotaHHble
11 U3rOTOBIEHHbIE B COOTBETCTBUM C [INPEKTMBOI N0 MaLLMHHOMY 060pyaoBaHuio 2006/42/EC.

[BolHble knanaHbl cepun RSe — 310 M3BbITOYHbIE 3/2- Unu 5/2-x0f0Bble KnanaHbl, pa3paboTaHHble B
COOTBETCTBUM C TpeboBaHUsMM No GesonacHoi nofade W BbiMycky Bo3ayxa (3/2-xomoBble knanaHbl) v
6e3onacHomy Bo3Bpary LnuHApa/npueoaa (5/2-xofoBble knanaHbl) Ans 060py[0BaHUs C HEBMATUYECKUM
perynupoBaHnem. 5/2-xofoBble knanaHbl cepun RSe Takke MOXHO MCMONb30BaTh B CUCTEMAX ABOHOTO
naeneHns ans GesonacHoro Beibopa AaBneHns 1 Bo3spata.

Kak npaBuno, aTu knanaHbl BbINOMHSIOTCS B COOTBETCTBUMM C TpebBoBaHusMW kateropun 4 u (unu)
YPOBHS 3(IPEKTUBHOCTM «e» Lienu 6e30nacHoCTV MalLHbI (UMK CUCTEMBI), YTO ONPEAEnseTcs OLEHKoM
PUCKOB, CBSI3aHHbIX C OMACHOCTAMM U 3ajadyami, BbIMOMHEHWE KOTOpbIX TpebyeTcs OT COTPYAHWKOB,
B3aNMOZENCTBYIOLMX C MALLMHO/CUCTEMON.

» B pasgene 10 «TexHU4eckue faHHbIe» NPUBELEHBI CTAHAAPTbI U UCTIbITATENbHbIE 3HAYEHNS, KOTOPBIM
cooTBeTCTBYeT W3nenve. [upektubl EC, oTHOCALMECS K M3Aenuio, npuBeAeHsl B Aeknapauim
COOTBETCTBMS.

KnanaH cepun RSe 3/2 npepHasHayeH Ans nofayn BO3Ayxa B OTAEMbHYKO 30HY UMK KO BCEN MalLMHe/

cucTeMe 710 Tex Nop, noka He ByAeT nofaH curHan Ha OTKIoYeHMe W BbiMyck OCTaTOYHOMN, HaKONMBLLEHCS

3a KnanaHoM NHeBMaTN4YeCKoM SHEPriM 3 MaLLnHbl. TakiuM 06pa3oM, CHIKAETCS OMacHOCTb, CBSA3aHHas

C Hann4MeM 0CTaTOYHOI 3HEPTIM NPY AOCTYNE COTPYAHWKA W (M) MEMNKOM TeKyLLEM peMoHTe. OYHKLyS

6esonacHocTu knanaHa cepun RSe 3/2 coctout B TOM, YTOBbI OTKMIOYUTL MOfAYy MHEBMATUYECKON

3HEPIUM 1 BbINYCTUTL MioBYI0 MHEBMATUYECKYIO 3HEPrYio 3a knanaHoM. pumevanue: knana cepun RSe

He obecneuynBaeT BbINYCK MHEBMATUYECKON 3HEPIUW, HAKOMMBLLENCS 3@ MPEnsATCTBUSMM, Hanpumep 3a

06paTHBIMI KnanaHami 1 KnanaHoB ¢ NepekpbITol 30MOTHIKOM CpeaHeit YacTbio paboyero 0TBEpCTHS.

KnanaH cepun RSe 5/2 npegHasHayeH Ans ynpaBneHns HanpaBneHneM BO3AYLLHOrO NMOTOKa B LMIMHAD
[BOVHOTO [IEMCTBUS UMM [PYroll NMHEBMATUYECKU MPUBOA M U3 HWX ANS NepemelleHus LunuHopa
Bnepez WnW Hasap B COOTBETCTBUM ¢ TpeboBaHMsMM paboTbl MalLnHbl. [pu 3ToM knanaHbl cepun RSe
obecneynBaloT TOT e YpoBEHb YNpaBreHusi, KOTOPbI OXuaaeTcst OT Lienu 6e30nacHoCTM MaluHbI/
cuctembl. GyHKLMs GesonacHoCTM knanaHa cepun RSe 3akmnioyaeTcs B BO3BpaLLEHN LMNUHApa/npuBoaa
B MCX0AHOE Be3onacHoe nonoXeHne npu BO3HUKHOBEHWI HENCMIPABHOCTY B KnanaHe.

Kpome Toro, 5/2-xonoBoit knanaH cepun RSe MOXHO MCMONb3oBaTh B CUCTEMAX ynpaBneHUs ABOIHOTO
AaBNeHNst Ans BbIABVKEHUS LMNMHAPA NpY AaBReHnn 1 1 BTArMBaHus npu fasnequn 2. O6s3atenbHoe
yCroBye OTKMKoYeHNst npu cboe — nopava faBneHus U3 kaHana 5 B kaHan 4 Hibke No NoToky.

5/2-xopoBoit knanaH cepuu RSe Takke MOXHO WCMONb3oBaTh B CUCTeMax Bblbopa AaBneHUs ans
6e30nacHoro perynupoBaHusl [aBreHust MaluMHHOM onepauuu, rae 3ajaHHoe [aBrieHue siBnsieTcs
[AaBneHnem no ymMonyaHuto 1 TONbKO NPy noaaye COOTBETCTBYIOLLErO CUrHana noaaeTcs Apyroe faBnexue.
Takas cucTema KOHTPONs JormkHa BbiTb cnocobHa 6rokMpoBaTh paboTy kranaHa.

KnanaHbl cepun RSe npeaHasHaueHbl NS BHEWHEro KOHTponsi 3a GesonacHbiM pexumMoM paboTbl
knanaHoB C pesepBupoBaHueM. Knanabl cepuv RSe M3roToBneHsl M3 pe3epBHbIX 30MOTHUKOBbIX
knanaHoB 3/2 unu 5/2  BbINONHSIOT 06Lyl0 ponb KnanaHa C OJHOCTOPOHHWM 3NEKTPOMArHUTHbIM
ynpaBneHnem OT CepBOABMUraTeNs C MPYXWHHbIM BO3BpaToM.  Kaxpdblit OTAEmbHbIA KnanaH cepuu
RSe ocHalleH 6eckoHTakTHbIM fatumkoM PNP.  KoHTponb 060MX AaT4MkoB MpW Kaxmom BKIHOYEHUM
1 OTKMIOYEHWUM YNpaBneHus knanaHom cepuu RSe obecneumBaet anarHoctudeckuit oxsat go 99 %.
KoHTpomnb 3TUX [aT4MKOB OCYLLECTBIISIETCS BHELIHEN CUCTEMOIA KOHTponsi. Takas cuctema KOHTPOnst
nomkHa BbITb cnocobHa bnokvposaTtk paboty knanaxa.

2.1.1. ®yHKuunna 6e3onacHocTu cornacHo ISO 13849 n EN 692

KnanaHbl cepun RSe cnpoekTupoBaHs! B COOTBETCTBUN C TpeboBaHusaMM, nepeuncrienHbiMmu B ISO 13849-1
1 1SO 13849-2. Ux cyHKums Be3onacHoCT — OTKA30yCTONUMBOCT — oBecrneynBaeTcs faxe B cryyae
HeWcnpaBHOCT BHYTPW KrnanaHa (HanpuMep, BbI3BaHHOM W3HOCOM, 3arpsisHEHMeM Wnn NoAo6HbIMM
cUTyaunsiMm).

OyHkumMs GesonacHocTW knanaHa cepun RSe 3/2 coctouT B TOM, 4TOBbI NOAaBaTh CXkaTblil BO3AYX
(NHeBMaTM4eCKyI0 3HEPIU0) B MaLLMHY/CUCTEMY TOMbKO TOTAA, KOrAia ABa 3NeMeHTa KranaHa npuBoasTes
B [€/ACTBME OAHOBPEMEHHO, M OTKMoYaTh Mogady W BbinyckaTb NOGON HAXOAALMIACS 3a HAMK CXaTbli
BO3ayX, korda oba KknanaHa OTKMIOYeHbl WM ecni 3afeiicTBOBaH TOMbKO OAWH W3 [BYX KranaHos.
HeucnpaBHocTb B cuCTEME, MpU KOTOPO TONMbKO OAMH knamaH cpabaTbiBaeT Mpu BKIKOYEHUM UNK
TONMbKO OfWH OTKMIOYAETCS MPW BbIKIIOYEHWM, MPENSTCTBYeT nojaye BO3dyxa 3a knanaHamu, U npu
9TOM OfIHOBPEMEHHO BbiMycKaeTcsi NtoBoil BO3AyX, KOTOPbIA yxe HaxoauTcs 3a knanaHamu. KoHTpomb
ABYX OECKOHTaKTHbIX AATYMKOB C MOMOLLbI0 BHELLHE CUCTEMbI KOHTpONs 6e30nacHOCTW nomnb3oBaTens
no3BonsieT oGHapykuBaTb TakWe HEWUCrpPaBHOCTW, OTKMIoYaTh W MpefoTBpalaTh AarnbHenWwyo nogady
HanpsKeHWs Ha dNeKTPOMarHuTbl.

®yHkuUms besonacHocTyH knanaxa cepun RSe 5/2 cocTouT B TOM, 4TI NepemeLLaTthb LnaMHAP [BOMHOMO
[EeACTBUS UK APYroil THEBMATUYECKW NPUBOL B MPSIMOM HanpaBrieHuu, Korga ABa anemMeHTa knanaHa
NpUBOASATCS B JeiCTBME OLHOBPEMEHHO, W NepemellaTb MX B 0OpaTHOM HanpaBneHUW B MCXOLHOE
GesonacHoe nonoxeHue, koraa oba knanaHa OTKIKYEHbI UMK €CNv 3aAeNCTBOBaH TONBKO OAWMH U3 ABYX
knanaHoB. HewucnpaBHOCTb B CUCTEME, NPU KOTOPOWM TOMBKO OAMH KnanaH cpabaTbiBaeT npu BKIKOYEHUN
W TONBKO OANH OTKIIOYAETCS NPY BLIKMKOYEHNM, MPUBOANT K TOMY, YTO KranaH cepiu RSe nopaeT Bo3ayx
B kaHan 2 knanaHa 1 OfjHOBPEMEHHO OTKPbIBAET kaHan 4 fAns Bbinycka Bo3ayxa (kaHan 5). 370, B CBOKO
oyepeab, 3acTaBnsieT LNMMHAP UM ApYroit NPUBOA BO3BPaLLaThCs B MCXOAHOe BesonacHoe nonoxeHue.
KoHTponb ABYX BeCcKOHTaKTHbIX [aTYMKOB C MOMOLLBIO BHELHEN CUCTeMbl KOHTponsi 6e3onacHocTy
nonb3oBaTensi Mo3BOMsSeT OBHapyXvBaTb Takue HEUCTIPaBHOCTY, OTKMIOYaTb W MpeaoTBpalyath
AanbHewLLyo nofavy HanpsHKeHUs Ha 3NeKTpoMarHuThI.

OyHkums HesonacHocTn 5/2-xofoBoro knanaHa cepuu RSe, MCnonb3yemoro B cucTemax [BOMHOMO
[aBrEHNsi, COCTOUT B TOM, YTOBbI NepemeLyaTh MHEBMATUYECKVIA MPUBOL, ABOHOTO AEUCTBUSI B MPSIMOM

HanpaBneHun npy JaBneHun 1, Koraa fBa anemeHTa knanaHa NpuBOAsTCS B AENCTBIUE OAHOBPEMEHHO, U
nepemeLyatb NMpuBoj B 0BpaTHOM HanpaeneHun Npu AaBneHun 2 B UcxoaHoe GesonacHoe nonoxeHue,
koraa oba sneMeHTa knanaHa OTKMIOYEeHbl UMK ecnit 3aAeliCTBOBaH TOMbKO OAMH W3 [BYX KranaHos.
HewucnpaBHOCTb B cUCTEME, NPy KOTOPOIA TONBKO OAWMH KnarnaH cpabaTbiBaeT Npu BKIKYEHUM UMK TOMBKO
OfMH OTKMKOYAeTCs MpW BbIKMIOYEHUN, NPUBOAUT K TOMY, YTO KnanaH cepuu RSe nopaet aaenenue 1
13 kaHana 5 B kaHan 4 knanaHa ¥ OQHOBPEMEHHO OTKPbIBAeT kaHan 2 ans Bbinycka (kaHan 1). 310, B
CBOK O4epefb, 3acTaBnsieT NPUBOJ, BO3BPALLATLCH B MCXOAHOe GesonacHoe nonoxeHue. KoHTponb
ABYX GECKOHTAKTHBIX [AaTYNKOB C MOMOLLbH0 BHELLHE CUCTEMBI KOHTpOrS 6e30MacHOCT Monb3oBaTens
no3eonseT obHapyXuBaTb TakWe HEMCTpaBHOCTM, OTKMIOYaThb M MpefoTBpaliaTh mofady nMUTaHus Ha
3MeKTPOMarHUTHbIE KnanaHsi.

®yHKUNs BesonacHocT 5/2-xon0Boro knanaHa cepuy RSe, ncnonb3ayemoro B cuctemax Bbibopa JaBneHns
Ans 6e30nacHoro perynupoBaHns [aBneHns MalluHHOM onepauui, rae 3afaHHoe AaBreHne SBRseTcs
[AaBNEHNEM MO YMONYaHMI0 ¥ TONbKO MY MOAAYe COOTBETCTBYHOLLErO CUTHana nofaeTcs Apyroe fasneHme.
[laBneHvie no ymonyaHuio nopaetcs, ecnu oba knanaxa OTKMIYEHbI UK eCN aKTUBUPOBAH OfNH U3 [IBYX
knanaHoB. HeucnpaBHOCTb B cucTeMe, KOrAa TONMbKO OAMH knanaH cpabaTbiBaeT Mpu BKMIOYEHUM Mnn
TONMbKO OAMH OTKMIOYAETCS MPU BbIKMIOYEHNM, MHULMMPYET NOAAYy AaBreHuns no ymMonyaHuto. KoHTponb
ABYX GECKOHTAKTHBIX [JAaTYMKOB C MOMOLLbHO BHELLHE CUCTEMBI KOHTpOrs 6e30MacHOCTM Monb3oBaTens
no3eonseT obHapyXuBaTb TakWe HEMCMPaBHOCTM, OTKMIOYaThb M MpefoTBpaliaTh Mofady nMUTaHus Ha
3MEKTPOMarHUTHbIE KnanaHbI.

Ynpaensiolme BbIXoAbl CUCTEMbl GE30MacHOCTU [OMKHbI ObiTb CMPOEKTMPOBAHbI M M3rOTOBMEHbI B
COOTBETCTBUN C TPEBOBAHUAMM KaTeropun i (Unu) YpoBHS 3EKTUBHOCTI ciUCTEMbI BE30NaCHOCTH, YTO
onpefiensieTcs OLEHKOM pucka, CBA3AHHOMO C MalHON. OBbIYHO BbIXOAbI HA 3MEKTPOMArHUTbl — 3T0
ABYXKaHanbHble BbIXOAb! OT 3aLLMUTHOTO Pene Unn YCTPONCTBa aBapuitHol 3alumTbl Ha 6ase MK

2.1.2. Otka3 no o6wen npmunHe (Common Cause Failure, CCF)

W3pnenve Gbino pa3paboTaHo v U3roTOBNEHO B COOTBETCTBUM C OCHOBOMONAraioLyMMm U NOATBEPKAEHHBIMMU
npuHumnamm GesonacHoctu 1ISO 13849-1 1 1SO 13849-2.

PexuMbl 1 MPUYMHBI KPUTAYECKUX OTKa30B

+ HenonHoe peBepcupoBaHIe — BbI3BaHO HEMOMHbLIM BO3BPATOM 3MEKTPOMArHUTHOrO KnanaHa B.

+ [laBneHue, npurioxeHHoe k oTBepcTvio (4), He cbpacbiBaeTCsi — BbI3BAHO HEMOMHbIM BO3BPATOM

3MEKTPOMArHUTHOTO knanaa A.
+ Otkas dyHKumM 6Ge3onacHOCTM — BbI3BAaH OAHOBPEMEHHbIM HEMOMHbIM  BO3BpaTOM  0BOUX
3MEeKTPOMArHUTHbIX knanaHos (A u B).

Ortkasbl no obuei npuynHe (Common Cause Failures, CCF) — 310 cBou pa3nuyHbiX KOMMOHEHTOB,

BO3HMKaKOLLME B pe3yrbTaTe eauHnIHoro cobbits. CCF He cnepyeT nyTaTb ¢ KackafiHbIMY OTKa3amu unu

oTka3amu obuero Tuna. OTkadbl N0 06LLEl NPUYMHE MOTYT NPUBECTU K NoTepe (yHKLuM Ge3onacHocTy,

0coBeHHO B [ByXKaHambHbIX Liensix, rae oba kaHana MOoryT BbIATW W3 CTPOS OOHOBPEMEHHO W3-3a

€AVHI4HOTO COBbITUS.

+  [NoanepxvBaiiTe ka4eCTBO CKATOro BO3AYXa, T. €. (UNbTPALMI, PErYNMPOBaHIE [JABNEHNS, CMA3KY.

+  Wa3beraitTe WCNONb30BaHUS KOMMPECCOPHbIX Macen, KoTopble MOryT Bbl3BaTb pasbyxaHue,
pa3msiryeHue U Apyroe NoBPEXAEHNE YNIOTHEHWIA KnanaHa.

+  PabortaiiTe B yCTaHOBMEHHbIX TEMNEPaTypHbIX Npeaenax.

+  YcTaHaBnuBaiiTe KnanaH TaK, YTobbl HOpManbHbIN X0, SMEMEHTOB knanaxa Gbin nepnexauKynsapeH
OCHOBHOMY HarnpaBneHuto BUGPaLiv MaLHbI 1 (11) MEXaHUYECKIX TOMYKOB.

*  He ucnonb3ayitte ucnbITaTeNbHbIA UMNYMLC [ONbLIE, YEM PA3PELLEHO TEXHNYECKUMI TPEBOBAHNAMN.

+  W3beraitTe BAUSHNS BHELUIHUX MarHUTHbIX NONei.

*  He 3akpblBaifTe BbinycKHOE OTBEPCTYE KranaHa.

+  Vcnonb3yitTe TOMBKO BbICOKOMOTOKOBbIE, HE 3aCOPSIOLNECS TNYLIMTENN C XapaKTepUCTMKaMK He
Xyxe, Yem y rnywwmteneit ROSS®.

2.1.3. [AnarHocTn4yeckoe NOKpbIiTUe

[narHocTiyeckoe nokpbiTie Ha ypoBHe 99 % AOCTUraeTCst MyTeM COOTBETCTBYHOLEN UHTErpaLm KnanaHa
cepun RSe B cucTemy ynpaenenus 6esonacHocTblo. Cuctema KOHTPOMs A0MmKHA MPOBEPSITh MPaBUMbHOCTb
M3MEHEHWs! COCTOSIHWS KaXaoro faTymka knanaHa (S1 v S2) npu KaxmoM U3MEeHEHUM COCTOSHNS BbIXOLOB
CUCTEMbI ynpaBneHust 6e3onacHocTbio Ha anektpoMarHuTbl knanaHa (Sol 1 u Sol 2).  OBHapyxeHue
HeNCpaBHOCTW CUCTEMOWN YrpaBrieHusi Ge30nacHOCTbI0 [OMKHO MHULMMPOBATL OTKIIOYEHME BbIXOLO0B
KoHTponnepa 6e3onacHocTi Ha anekTpomaruThl knanaxa (Sol 11 Sol 2). Cm. pasgen 8.

NMPEAYNPEXOEHWUE! B knanaHax 5/2 B cnyyae noTepu [JaBneHus B kaHane 2 BO Bpems
HEVCMPaBHOCTW MOXET NPOU3ONTY HENpeABIUAEHHOE BUXEHINE LIMNUHAPA, YNPaBMSEMOro KnanaHoM.

2.1.4. PeXXMbl HEUCNPaBHOCTU

O6patute BHAMaHWe, YTO A7 HOpManbHoii paboTbl TPeBYeTCst ofHOBPEMEHHas nofaya nuTaHms Ha Sol 1 1
Sol 2 ans BkMto4eHUs knanaHa cepii RSe 1 ogHoBpeMeHHOe npekpalLeHne nogayn nutanus Ha Sol 11 Sol 2
NS OTKIIYEHWs! knanaHa. Mpu HopmarbHoi paboTe BO3MOXHbI CrieayHoLLMe HEUCTIPABHOCTY.

OpHoBpeMeHHas nogaya nutakus Ha Sol 11 Sol 2
S1 BKI1., S2 BbIKII.
S1BbIKI., S2 BKII.
S1BbIKI., S2 BK.
OpHoBpeMeHHOe npekpalleHre nogayn nutaHus Ha Sol 1 1 Sol 2
S1BKJ1., S2 BbIK.
S1BbIKI., S2 BKII.
S1 BKI1., S2 BbIKII.

2.1.5. Bo3moxHoe npeackasyemoe HerpaBuiibHOe UCnorib3oBaHue

A NMPEOYNPEXOEHUE!

Puck nony4enus TpaBmblI!
HenpasunbHoe ncnonb3oBaHe MOXET NPUBECTM K TPaBMe Wi NOBPEXAEHU0 060pyA0BaHNS.
> W3fenue [OImMKHO UCMOMNb30BATLCA UCKIKOYUTENBHO MO HA3HAYEHMIO.

m © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.
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WHCTpyKums Mo akcnyaTawum knanaHos cepun RSe
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pycckun Il

Cnyyan HenpasMNbHOrO UCMOMb30BAHIS BKIHOYAKOT:

*  VCTIOMNb30BaHWE Ha OTKPLITOM BO3AYXE;

«  06xoa yHKLMM Be30nacHOCTN UMK AMArHOCTMKY;

*  HecnocoBHOCTb WCMONb3oBaTh BCTPOEHHbIE AaT4MKU Anst NPOBEPKW PaboTbl knanaHa Ha Kaxpom
LMIKNE, T. €., NPY BKIOYEHUN W OTKIMIOYEHIW NUTaHNS;

+  paspelLeHue NPOAOIKeHs paboTbl KnanaHa, kora He NoATBEPKAEeHb! OANH U 06a CABUHYTHIX BO
BPEMEHW CUrHana knanaxa (OT AaTYMKOB NMOMOXEHNS);

*  UCronb3oBaHWe B 06paTHOM pexuMe (M3MEHeHWe HanpaBneHns NPUTOYHOro W oTpabBoTaHHoro
BO3ayxa Ha obpaTHoe);

+  paboTy B peXxuMe C HU3KOW YacToToi 3anpocoB B cootBeTcTBUM C |EC 61508;

+  paboTy npu AaBNEHMSX HIKE MUHMMANbHOrO paboyero [aBMeHUs MMM Bbille MakcUManbHOro
paboyero AaBneHus.

2.3. O6s3aHHOCTMX BnagenbLa CUCTeMbl

« Cobniogatb pekomerpaumn 06 ycnosusix cOOPKkW 1 aKkcnnyaTaLyuy, NpUBEAEHHbIE B MHCTPYKLMM NO
3KCNNyaTaLuy UnK, PyKOBOACTBO MO MHTErpaLui B TEXHUECKOM nacnopTe.

+  Cobniogate pononHuTenbHble TpeboaHust ISO 13849 (Hanpumep, B oTHowenun CCF, DC,
PLr, nporpaMmHoro obecneyeHns)) npu HamepeHuu Wcnonb3oBaTh u3fenve npu Gonee BbICOKUX
kaTeropusix 6esonacHocTu (o1 2 4o 4).

« CreguTb 3a Tem, YT06bl MakcUManbHOE KOMMYECTBO LIMKIOB Nepeknioderms (Bion) B TeYEHMe cpoka
cnyxBbl Tu He 6bino NpeBbilleHo. ECv oxuaaemMoe KoNuYeCTBO LIMKIOB NepeKmiodeHns Ans Kakoro-
nnbo KOMMOHEHTa NpeBblLLaeT 3HayeHne Bip B TeUeHMe ero cpoka MCnonb3oBaHusi, Heobxoanmo
yKa3aTb NMOAXOASLLNE NHTEPBAMbI 3aMEHbI.

+  [lepeknioyaTb knanaH He pexe OfHOro pasa B MecsLy, YToBbl 0GecneumTs ero npasumbHy0 padoTy.

« [ns ycnewHoit paboTbl  KOMMOHeHTa ofecneunTs  COOMIOAEHWE — OCHOBOMOMaralowWwmx W
NOATBEPXKAEHHBIX MPUHLMNOB Be3onacHocTH, cooTeTCTBYHoLLMX TpeboBaHusmM ISO 13849,

+  Obecneyntb NpUMEHeHWe [OMyCTUMBbIX WMMYMbCOB BKMKOYEHUS W BbIKNIOYEHUS ANS paboTbl
NHeBMaTM4eckux ycTpoitcT 6e3 obpaTHoi CBSA3N.

«  Ecrm wcnonb3yetcs knanaH cepuu RSe BMecTe C aneKTpuyeckiM ABYPYYHbIM YCTPOCTBOM
ynpaeneHus, ybeantbcs B ero cooteetcTBun craHgapty ISO 13851. Beibop 1 yctaHoBka 3Toro
ABYPYYHOrO YCTPOIACTBA YNPaBNEHNst JOMKHbI OCYLECTBNSTLCS B COOTBETCTBIM C TEXHUYECKUMM
TpeBOBaHMSAMM U3rOTOBUTENS.

2.4. NHCTpyKUMM No TexHUKe 6e3onacHocTn

+  [lpu peanu3auun Mep No OrpaHNYEHNIO NepeHanpskeHns 06s3aTenbHO NPoBEPLTE, YBENNYNBAET NN
910 BpeMﬂ OTKINKa AN OTKMNOYEHUA Krnanana, I'IOCKOHbe 9TO MOXeT yBeJ‘II/IHVITb BpeMﬂ OCTaHOBKM
MallVHbI.

+ B cnysae Bbicokoro ypoBHS BMOpaUMM MalWHbl MPU  YCTAHOBKE KnamaHa WCmoMb3yite
COOTBETCTBYOLLME Bmﬁporacmenm.

+ [lopaBaitTe npaBurMbHOE HAMpsXKEHWEe, Tak Kak CUTyaLuu nepeHanpsikeHus MOryT MpuBecTn K
neperopaHuio 3nekTpomarHuTa.

*  Ybeautech, 4T0 NPONyCcKHas CNocoBHOCTb FMyLIMTENS He OrpaHnyeHa, Tak kak 3T0 MOXeT MOBMUATb Ha
Npon3BOANTENBHOCTb CUCTEMbI.

. I'Ipm HeOﬁXO,D,I/IMOCTVI, 3aMeHnTe FHyLLIVITeJ'Ib MOZernbto C TeXHNUYECKUMU XapaKTepVICTVIKaMI/I He xy)Ke,
yem y rnywmtens ROSS®.

3. Obo3HayeHue nspgenus

LlaTa W MECTO U3roTOBNEHMA NPOLLUTAMMNOBAHbI Ha U3AENUN.

CokpalleHHoe TeKcT, HaneYyaTaHHbIN

T — obo3HavyeHue Ha Knanaue. )
mecTa (Hanpumep: mawn, 2016)
M3roToBreHUs!

ROSS CONTROLS USA (L) (516L)

ROSS EUROPA (G) (516 G)

ROSS UK (RB) (516 RB)

ROSS ASIA () (516J)

ROSS SOUTH AMERICA (B) (516 B)

ROSS CONTROLS CHINA (C) (516 C)

ROSS CONTROLS INDIA (RCI) (516 RCI)

Anpeca ROSS cm. Ha nocnegHei cTpaHuLe

IMpumep 0603HaYEHNS Ha ATUKETKE W KOBOBOTO 0603HAYEHNS U3AENUS CM. Ha C. 22.

4. Heobxogumbie ycrioBusi Npu 3Kcnnyarauum usgenus

> C 3TOi MHCTPYKLMEIA MO 3KCMyaTaLmui AOMKHbI 03HAKOMUTBLCS MHXEHEP U CNeLyanicT no MoHTaxy
MaLLMHBI/CUCTEMBI, B KOTOPOI1 ByET MCMONb30BATLCS M3ENME.
> CoxpaHsiTe 3Ty MHCTPYKLWIO MO KCMNyaTaLyy B TeYEHWE BCEro Nepuosia akenmyataLumi uaaenus.

4.1. KBanudumkaumsa nepcoHana

CGopKa, YyCTaHOBKa, BBOA B 3KCMnyaTtaluto, TeXHW4eckoe 06CJ'Iy)KVIBaHMB W BbIBOA W3 3KCnnyaTauuu
OOIMKHbI  BbIMOSHATLCA  TONBbKO KBaJ'IVIq)MLLVIpOBaHHbIM nepcoHanom, oﬁnanarou.l,mm HeobxoanMbIMU
3HaHUAMU 1 OMbITOM paGOTbI C 3NEeKTPU4eCKUMK 1 NHeBMaTU4eCKUMU CpeACTBAMI yNpaBeHnsa.

5. Copgepxnmoe ynakoBKu
B komnnekt BXOOAT:

*  knanaH RSe;

* VHCTPYKUMS MO 3KcnyaraLmu.

6. CepBuC, PEMOHT U TEXHUYECKOE 06CIyKMBaHUe

» B cnyyae TexHuyeckux npobnem MM HeobXOAMMOro PeMOHTa CBSXUTECh C BaLMM MECTHbIM
npepcrasutenem komnadut ROSS®. Mpu npaBunbHOM MCMonb3oBaHuM knanaHbl RSe He Tpebyrot
TexobenyxuBans. Ecnn He Tpebyetcst uHoe, ROSS pekomeHayeT npoBOAUTL (YHKLMOHANbHbIE
MCMbITAHNS KaK MUHMYM pa3 B roa (oM. n. 8.1 «MeToauka uenbiTaHuity).

7. C6opka 1 ycTaHOBKa

A OCTOPOXHO!

OnacHocTb TPaBMMPOBaHUA NPU yCTaHOBKE NoA AaBreHneM unu pabore ¢ YacTaiMu
noa HanpshkeHnem!

YcTaHOBKa NOZ [aBMEHWEM WM NPU BKMKOYEHHOM MUTAHUW MOXET NPUBECTU K TpaBMaM BCNELCTBUE
BHE3AMHOrO NOBbILUEHWS! ABMEHNS UMW MOPAKEHUS SMEKTPUYECKAM TOKOM.

» ObecToubTe U cOpPOCLTE AaBMNEHIME B COOTBETCTBYIOLNX YACTSX CUCTEMbI NEPEL YCTAHOBKOI KNanaHoB.
>  3aluTuTe CUCTEMY OT MOBTOPHOTO BKIIOYEHNS.

BHUMAHMUE!

OnacHOCTb paspyLieHnsi KOMMOHEHTOB!

XUMu4ecKie BeLLEeCTBa MOryT NOBPESUTb MOBEPXHOCTb, MapkUPOBKY 1 YNIOTHEHNS YCTPOUCTBA.

> YCTaHoBUTE KnanaH Tak, YToGbl OH Bbin 3aLLMLLeH OT BO3AENCTBMS XUMUYECKUX BELLECTB.

OnacHoCTb NOBPEXAEHNs YCTPOCTBA M3-3a XPaHEHUs NPU HenpaBunLHOI Temneparype!

Temneparypa xpaHeHusi NpefCcTaBnseT cobow A0MyCTUMYIO TeMNepaTypy OKpyXatoLLeit Cpefb! v 3aBUCHT OT

TWNa paccMaTpuBaemoro knanaka.

> Cobniopaiite pekomeHpauum Mo Temnepatype, cogepxawpecs B rmase 10 «TexHudeckue
XapaKTepuUCTUKMY.

7.1. MexaHuyeckas ycTaHOBKa

3akpennTe KnanaH 4Yepe3 CKBO3HbIE OTBEPCTUS B OCHOBaHWM KnanaHa.
npuBegeHbl Ha rabapuTHbIX YepTexax Ha C. 22.

Heobxoaumble pa3mepbi

7.2. YcTaHOBKa NHeBMaTU4eCKOM CUCTEeMbI

7.2.1 3/2-xopoBoi knanaH cepuu RSe anAa ¢yHKuumn 6e3onacHom nogaymn
1 Bbinycka

Mogkniounte nogadvy Cxatoro Bo3fyxa K kaHany 1, NOAKIIOUMTE KaHan 2 K HUXHEN YacTu KOHTYpa, KaHan
3 npeaHasHa4yeH anq Bbinycka.

7.2.2 5/2-xopoBon knanaH cepuu RSe panA 6GesonacHoro Bo3BpaTa
uMnuHapa

|-|0,EI,KI'IIO"WIT9 nofavy Cxatoro Bo3fdyxa K KaHany 1, NOAKMHYUTE KaHanbl 2ndx nNHeBMaTn4eckomy
npuBoay, kaHanbl 3 1 5 npegHasHayeHbl 418 Bbinycka.

7.2.3 5/2-xopoBou kKnanaH cepun RSe aAnA cuctembl ABONHOIO AaBneHuA
[MopakntouMTe BHELHWI NOAatoLLMA TPYBONPOBOA KOHTYPa yNpaBNeHus (CM. PYKOBOACTBO MO UHTErpaLm),
ﬂO,anlTe [aBlleHWe B pPEeKOMeHOyeMOM [Mana3oHe B KaHan EPS. CTaHﬂapTHbIe BbIMYyCKHbIE KaHalbl
CTaHOBATCA HOBbIMUW BMYCKHbIMX OTBEPCTMAMU MPU AaBleHun 1 B kaHane 5 u AaBneHnn 2 B kaHane 3,
noakniounTe kaHan 4 (gasneue 1) 1 kaHan 2 (naenexue 2) kK nHeBMaTU4eckoMmy npueogy. Kavan 1 —
BbINYCKHOE OTBEPCTHE.

7.2.4 5/2-xopoBoW knanaH cepuu RSe anA cuctembl BbiGopa AaBneHUA
[MopakntounTe BHELHWI NOAAtOLLMA TPYBONPOBOA KOHTYpa yNpaBneHus (CM. PYKOBOACTBO MO UHTErpaLm),
nopjanTe AaBneHue B peKOMEHAYEMOM [nana3oHe B kaHan EPS, ctaHgapTHble BbinyCKHble kaHanbl 3 1 5
cneayet 3arnywwnTb. CTaHaapTHble paboune kaHambl CTAHOBSATCSH HOBbIMY BMYCKHbIMU OTBEPCTUSMM MpH
naBneHnn 1 (Bbicokoe) B kaHane 4 v faBneHun 2 (Hu3koe) B kaHane 2. Kaxan 1 6ynet ucnonb3oBatbest
kak BblxogHoe oTBepcTMe. MoxeT BbiTb LienecoobpasHoii ycTaHoBKa B kaHane C HU3KUM [aBneHueM
perynsatopa AaBneHns ¢ CamocTosTeNbHbIM COPOCOM.

7.3. OneKTPOMOHTaX

OneKkTpuieckne COEAMHEHUSI C 3MEKTPOMarHuTamy BbIMOMHSIOTC C MOMOLLbHO PacnonoXeHHbIX Ha
knanaHe rHe3goBbix pasbemoB opmbl C cormacHo EN 175301-803. O3nekTpuueckue coegmHenus ¢
AaTynKkami BbINOMHSIOTCA C NOMOLLBIO LUTENCENbHbIX pasbemMoB M8 Ha knanaqe. CM. pa3BofiKy BbIBOOB
Ha c. 22. Po3eTku pasbemoB 1 kabenelt npoaatotcs oTaenbHo. Kabenm v kabenbHble coeanHeHns, a Takke
arneKTpu4eckoe ynpasneHue ABOIMHBIMM KnanaHamu JOMKHbI COOTBETCTBOBATHL AE/CTBYIOLLMM NpaBuiam
GesonacHocT.

8. Beopa B akcnnyatauuio un pabota ycTpomcTea

A OCTOPOXHO!
Ywep6 Ans 340poBbA U3-3a FPOMKOro wymal
YpoBHy Bbiwwe 70 B(A) MoryT HaHecTy yiuep6 3a0poBbio!
» [lpu paboTe ¢ n3aenvem Beeraa HazesaiTe 3allnTHbIEe HayLIHUKA.

Mepen BBOAOM B SKCMMyaTaLyio YCTAHOBKA AOMKHA BbiTh TLIATENBHO OCMOTPEHA KBANUAULMPOBAHHbIM,
06YYeHHbIM CrieLmanicTom.

Ybeputecb, 4TO TexHuyeckue TpebOBaHMS COOTBETCTBYIOT KpuTepusiv paboTbl MalMHbl W (1nn)
NMHEBMATUYECKON CUCTEMBI.

Bcerga ycTaHaBnuBaiiTe nopadvy CxaTtoro BO3flyxa Ha YpoBeHb, obecneunBatowmit cobniogeHue
MUHUManbHoro paboyero Aasnenus (cm. Pasgen 10 «TexHnyeckve TpeboBaHus»).

www.rasscontrols.com
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ROSS.

BEa Pycckumn

VIHCTpYKLMS No aKcnnyaTauum knanaHos cepun RSe

8.1. MeTtoauka ucnbiTaHuUn

8.1.1 KnanaHnbi 3/2

1. OnekTpomarHuT A HaxoaUTCs Mo HanpPsHkeHeM — KnanaH HeucnpaseH, noaaya oTKMoYeHa, Bo3ayx 3a
KrnanaHoM BbIXOANT Yepe3 kaHan 3. HanpsikeHne aatymka A OTK04eHO, AaTunk B BKrioYeH.

2. BoccraHoBUTE MCXOAHOE COCTOSHUE KnanaHa, obecTouns oba anektpomarHuTa. KnanaH BbIKIOUeH,
nojaya OTKMIOYeHa, a BO3MYX 3a KnanmaHoM BbIXOAWT 4yepe3 kaHan 3. [latumku A u B — Bbicokuin
YPOBEHb CUrHana.

3. OnektpomarhuT B HaxoguTes nog HanpshkeHueM. Knanad HeucnpaBeH, Nofaya oTknioYeHa, Bo3ayx 3a
KnanaHoM BbIXOAWT Yepe3 kaHan 3. [laTumk A BKIOYEH, AaTuuK B BbIKIHOYEH.

4. BoccTaHoBUTE WUCXOfHOE COCTOsIHWE KnanaHa, obectounB oba anekTpomarHuTa. KnanaH BbIKMiOYeH,
nofiaya OTKIKOYEHa, a BO3/yX 3a KranaHoM BbIXOAWT Yepes kaHan 3. [atunku A u B BKIoYeHb.

5. OnektpomarHuTbl A 1 B HaxopsiTcs noa HanpsbkeHneM. KnanaH BKrtoyeH, JaBrneHne Bosayxa noaaeTcs
3a KranaHoM Yepe3 kaHan 2, a kaHan 3 oTkntoueH. [atumku A v B BbIKNIOYEHDI.

6. OnektpomarHuTbl A 1 B 0becToueHbl. KnanaH BbIknioYeH, nogada oTkmioyeHa, a BO3AyX 3a knanaHom
BbIXOAMT Yepes kaHan 3. [atuuku A u B BItoueHbI.

8.1.2 5/2-xopoBble knanaHbl Ansi 6e3onacHoro Bo3BpaTa uunuHapal
npusoaa

. OnekTpomarHuT A Haxogutcs nop HanpsbkeHueM. KnamaH HeucnpaBeH, kaHam 2 Haxogutcs nog
[aBneHneM, BO3yX U3 kaHana 4 BbIxoguT yepes kaHan 5. [atumk A BbIKIoueH, AaTunk B BknioyeH.

. BoccraHoBuTe mcxopgHoe coctosiHue knanaHa, obectounB oba anekTpomarHuTa. KnanaH BbIKioYeH,
KaHan 2 HaxoAuTcs noA AaBneHueM, BO3AyX 13 kaHana 4 BbinyckaeTcs yepes kaHan 5. [atuukv A
1 B BKrtoueHbl.

. OnekTpomarHuT B Haxogutcs noa HanpskeHueM. KnanaH HeucnpaBeH, kaHanm 2 HaxomuTtcs nof
[aBneHneM, Bo3[yX U3 kaHana 4 BbIxoguT Yepes kaHan 5. [latumk A BKIHOYEeH, AaTunk B BbiknoYeH.

. BoccraHoBuTe mcxogHoe coctosiHue knanaHa, obectounB oba anekTpomarHuTa. KnanaH BbIKiioYeH,
KaHan 2 HaxoauTcs nof [aBNeHWeM, BO3AyX W3 kaHana 4 BbinyckaeTcs yepe3 kaHan 5. [Jatumkm A
1 B BKrtoueHbl.

. OnektpomarnuTbl A 1 B HaxogsTtcs nog HanpsbkeHueM. KnamaH BKMtoueH, kaHan 4 Haxogutest nog
[aBneHneM, BO3MyX M3 kaHana 2 BbIXoauT yepes kaHan 3. [latunku A u B BbikoyeHb!.

6. OnektpomariuTbl A u B obectodeHbl. KnanaH BbIKioueH, kaHan 2 HaxoAuTcs nof AaBNeHueM, BO3ayX

13 kaHana 4 BbIxoauT yepes kaHan 5. [atuuku A 1 B BKItoueHbI.
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8.1.3 5/2-xopoBble kKnanaHbl Afsi CACTeM ABOWHOrO AaBrieHusi 6e3onacHoro
BO3BpaTta

. AneKTpOMarHuUTHbI knanaH A HaxoguTCst oA HanpsikeHneM. KnanaH HeucnpaBeH, kaHarn 4 HaxoauTest

nof, AaBreHneM, BO3AyX 13 kaHana 2 BbIxoauT Yepes kaHan 1. [Jatunk A BbIkrtoueH, AaTumk B BKIHOYEH.

BoccTaHoBUTE MCXOAHOE COCTOsIHWE KnanaHa, 06ecTounB 0ba anekTpoMarHUTHbIX knanaHa. Knanaw

BbIKIKOYEH, KaHan 4 HaXxoAuUTCs NMof JaBneHueM, BO3yX U3 KaHanma 2 BbinyckaeTcs yepes kaarn 1.

[atumku A n B BKntoYeHb!.

. AneKTpoMarHuTHbI knanad B HaxoguTcs nog HanpsikeHnem. KnanaH HencnpaBeH, kaHan 4 HaxoauTest

nof, aBreHneM, BO3AyX 13 kaHana 2 BbIXoauT Yepes kaHan 1. [Jatunk A BkrtoueH, AaTumk B BbIKIIOYEH.

BoccTaHoBuTe MCXOAHOE COCTOsIHWE KnanaHa, 06ecTounB 0ba anekTpoMarHUTHbIX knanaHa. Knanaw

BbIKIIOYEH, KaHan 4 HaXxoAuUTCs Nog JaBreHueM, BO3yX U3 KaHana 2 BbiryckaeTcs yepe3 kaarn 1.

[atunku A n B BKntoYeHb!.

. AnekTpomarHuTHble knanaHbl A B HaxoasTcs nog HanpskeHeM. KnanaH BKIHOYeH, kaHarn 2 HaxoauTest
oA AaBneHneM, BO3yX U3 kaHana 4 BbixoauT yepes kaHan 1. latunkn A n B BbIkItoueHbI.

. OnekTpomarHuTHble knanadbl A u B obectoueHbl. KnanaH BbIKMKOYEH, kaHan 4 Haxogutcs nop
[aBNeHneM, BO3AyX W3 kaHana 2 BbIXoauT Yepes kaHan 1. [Jatumku A u B BkmioueHb!.
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8.1.4 5/2-xopoBble KnanaHbl ANA Bbibopa 6e3onacHOro gaBneHus

. ONeKTpOMarHuTHbI knanaH A HaxoauTCs NoA HanpsikeHneM. [laBnexne Bo3ayxa noaaeTcs u3 kaHana 2
33 KnamaHoMm Yepes kaHan 1, a nogaya AaBneHus W3 kaHanma 4 B kaHan 1 oTknioueHa. [Jatumk A
BbIKIIOYEH, AaT4MK B BKNHOYEH.

. BoccraHoBuTE UCX0HOE COCTOSHME KnanaHa, 06ecTounB 0ba anekTpoMarHUTHbIX knanaHa. [lasneue
BO3/yXa NoAAeTCs M3 kaHana 2 3a knanaHoM Yepes kaHan 1, a noaava faBneHns 13 kaHana 4 B kaan 1
oTKnoYeHa. latunku A n B BKNKOYEHbI.

. OMNeKTPOMarHUTHBIN knanaH B HaxoauTcs nop HanpshkeHnem. [laBnenne Bo3aoyxa nogaeTcs 13 kaHana 2
3a KnanaHom Yepes kaHan 1, a nogava AaBnexus 13 kaHana 4 B kaHan 1 oTkmiodeHa. [atumk A BKIOYeH,
[aTumK B BblkmtoueH.

. BoccraHoBuTe McxopHoe coctosiHue knanaqa, 06ectounB 0ba anekTpoMarHUTHbIX knanaxa. [JaBnexue
BO3/lyXa NMOLAETCs M3 kaHana 2 3a knanaHoM Yepes kaHan 1, a noaava faBneHus 13 kaHana 4 B kaHan 1
OTKMtoYeHa. [latunkn A u B BKItOYEHbI.

. OnekTpoMarHuTHble knanaHsl A u B HaxopsTcs noa HanpsokeHuem. [laBneHve BO3fyxa nopaetcs
13 kaHana 4 3a knanaHoM 4yepe3 kaHan 1, a mojaya [aBneHVs U3 KaHana 2 B kaHan 1 oTkmiouyeHa.
[atumnkn A v B BbIKI0YeHb!.

6. OnekTpomarHuTHble knanaHbl A n B obectoueHbl. [laBneHne Bo3ayxa nofaeTcs U3 kaHana 2 3a knanaHom

Yepes kaHan 1, a nogava AaBneHus n3 kaHana 4 B kaHan 1 oTkmnioyeHa. flatumku A u B BrioyeHb!.

PeaynbTathl, MOMy4YeHHble COMMACHO WMCMOMb3yeMOl METOAMKE WCTbITaHWA, OTIMYalolLMecs OT

nepeyncrieHHbIX BbiLLe, MOTYT yka3blBaTb Ha HEMCMPABHOCTb knanaHa. CM. pasfen 5 «Cepsiuc, PEMOHT 1

TEXHUYECKOE OBCTYXUBAHMEY.

HeBO3MOXHOCTb CUHXPOHHOTO MEepeKIioYeHNs knanaHa NPUBOAUT Kk HEUCPaBHOCTY knanaHa cepun RSe.

370 MOXET NPON30ATY MO Pa3HbIM MPUYNHAM, HanpPUMEp:

* MOBPEX/EHME MOPLUHEBbIX YNNOTHEHMWIA;

3anasgblBaHne NepekrioyeHNst OCHOBHBIX 3MIEMEHTOB KrarnaHa BCreACTBIe Hannuus 3arpsisHeHmin unm

3arycTeBLUEro Macna;
HeJoCTaToOuHble  3MEKTpUYeckue

HECOOTBETCTBYIOLLEE HAMPSIKEHNE;

HECUHXPOHU3MPOBAHHOE NONYYEHNE CUrHaMOoB 3MEKTPOMArHUTHBIMM KranaHamu;

3anasgblBaHie MepekmioYeHusi yrpaBnsioMX KnaraHoB BCMIEACTBUE MOBPEXAEHNS KOMMOHEHTOB,
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CurHanbel, nofaBaemble Ha  3NEKTPOMarHWTbl  KnanaHa;

.

Hanuuunsa 3al'pﬂ3HEHI/II7I UK 3arycTesLUero macna;
* Ype3mMepHoe cKonfieHre BOAbl B KnanaHe.

9. OTKNnIOYEeHME U CHATUE YCTPOMNCTBA

A OCTOPOXHO!

OnacHOCTb TPAaBMUPOBAHUSA B pe3ynbTaTe OTCOeAMHEHUs YacTel, HaxoAsLuxcs

noa AaBreHNeM UNu HanpskeHUeM.

> OTKrIK4EHE MHEBMATUYECKOTO KOMMOHEHTA, KOTAa CUCTEMa HaXxoauTCs N0 AABNEHNEM U Npi
nogaye Ha Hee ANEKTPOIHEPTUM, MOXET NPUBECTM K TPABME UMM CMEPTU B pe3ynbTaTe BHE3anHoro
cBpoca 1aBneHus, HenpeaBUAEHHOTO ABVKEHMS UK MOPAKEHINS SNEKTPUYECKUM TOKOM.

> [lepes 0TCOEAMHEHUEM KranaHoB U30NNPYIATe 1 3aBNOKUPYITE SNEKTPUYECKYIO U NMHEBMATUYECKYIO
CHUCTEMBI.

10. TexHU4eckne TpeboBaHUA

KoHcTpykuma. PesepsHble 5/2 (nnu 3/2) HanpaBnsiolLme aneMeHTbl KnanaHoB 30M10THUKOBOTO Tvma.
(KnanaH 3/2 — HopManbHO 3aKpbITbIit.)

YnpaBneHue. CepeoynpaBnseMblii 3NEKTPOMArHuTHbIA KnanaH C NpyXMHHbIM Bo3BpaToM. OpnH
3MEKTPOMArHUT Ha NeMeHT knanaHa — 06a A0MmkHbI pabotatb CUHXPOHHO.

Tekyuasn cpepa. Cxatblit BO3ayX (HediTpanbHble rasbl) B cootseTcTBim ¢ ISO 8573-1, knacc 7:4:4.
PaGouuii anana3oH gaBreHum.

Ot 43 0 145 dpyHTOB Ha 1 KB. Atoitm 136. (3—10 Bap) ¢ BHYTPEHHUM NUTAHWEM KnanaHa ynpasneHus.

Ot 0 go 145 dyHTOB Ha 1 kB. Atoim 13b. (0-10 Bap) ¢ BHELHUM NUTaHKEM KnanaHa ynpaBneHus.
[aBneHve BHeLlHero noparoLuero TpyoonpoBoaa KOHTypa ynpaBneHust: 43-145 (yHT.
Ha kB. Atorm u3b. (3-10 bap).

TemnepaTtypa okpyxatoLei/Tekyyen cpeabl. Ot 40 fo 120 °F (ot 4 go 50 °C).

KNACCUDUKALINA BE3OMACHOCTHU.

OuvpektuBbl. 2006/42/EC (QupekTva no malumHHOMY obopyaosaHuio), 2004/108/EC (Oupektusa no
3MeKTPOMarH1THON COBMECTUMOCTH).

CrangapTbl. 1SO 13849-1, IEC61508/IEC62061, DIN EN 61326-3-1.

MpuHuMn npoBepeHus ucnbitaHun. GS-IFA-M07, anpenb 2017 .

DyHKUMM Ge3onacHOCTU. Ge3onachblil BbiMyCcK, 3alluTa OT HeOXWHaHHoro nycka, GesonacHblit
BO3BpaT LMnMHApa, DesonacHbil BbIGOp AaBneHns v [BOMHOe AaBneHue 6GesonacHoro Bo3spata.
Bubpoyctonunsocts (DIN EN 60068-2-6). Cmewenue 0,35 + 0,05 mm npy 10-55 T'u.
YnaponpouHocTb (DIN EN 60068-2-27). 30 r npoaomkutenbHoCTbio 18 mc.

®dopma yaapHou BonHbl. CuHycoupansHas nonysonHa.

Knaccudmkauma 6esonacHocTu. Makc. kateropus 4, PL e, SIL 3.

CpenHee Bpems Ao onacHoro otkasa. Cm. Biop u3 6ubnuotekn ROSS SISTEMA.

OTka3 no o6uwen npuunHe (Common Cause Failure, CCF). Bonee 65.
[unarHocTuyeckoe nokpbiTHe. Bricokoe, 99 %.

MuHumanbHasa paboyas yacToTa. 1 pa3 B Mecsil, 4Tobbl 06ecneunTsb NpaBuUnbHYO paboTy.
MakcumanbHas yactoTta uukna. 2 .

OpueHTauus ansa MoHTaxa. [liobas, xenarensHo BepTukanbHas.

KoHTponb. [JMHamuyeckuii, LMKNMYECKAN, BHELLHWIA C NOCTABNSIEMbIM 3aka3umkoM 06opyaoBaHueM.
IMpn KoHTpone HeobXoAUMo NPOBEPSTb COCTOSHUE 0BOWMX AaT4MKOB MONMOXEHUS KnanaHa npu niobbix
M3MEHEHNSIX COCTOSIHMS CUTHAMNOB YNPaBNEHNS! KnanaHoM.

AnekTpomarHuTbl. B cooteetctBun ¢ VDE 0580. PaccuntaHbl Ha HenpepbiBHbIA pexuM paboTsl.
OnekTpuyeckoe noacoeamnHerne B cootetctBim ¢ EN 175301-803, dpopma C. CteneHb 3aLmThbl kopnyca
cornacHo DIN 400 50 IP 65.

BeckoHTakTHble AaTYMKK (2 Ha knanaH). PNP.

AranoHHoe HanpskeHue. 24 V DC (B nocr. Toka).

HanpsikeHue nutanus: [ns cootBetctBus CSA / UL B NpUNOXEHUSIX NOCTOSIHHOTO
TOKa KnanaH JormkeH OblTb NOAKM0YEH K ucTouHmKy nutaHua NEC knacca 2.
3HayeHne B10o cornmacHo ISO 13849-1 un I1SO 13849-2. [Napametp cpoka cnyx6bl,
M3MEPEHHBIN B COOTBETCTBUM C TEXHMYECKUM cTaHaapTom ROSS, paspen 8 «MeToamku nabopaTopHbix
VCTbITaHMIAY:

G1/8: Biop = 20 MUNNMOHOB LMKIOB;

G1/4: B1op = 20 MUNNMOHOB LIMKITOB;

G1/2: Biop = 20 MUNNMOHOB LIKMOB.

BecKoHTaKkTHbIe AaTyuknu. Tiop = 20 neT.

YpoBeHb 3BykoBOro paeneHus, pAB(A). Ha yposeHb 3BYKOBOrO [AaBneHus BMSIOT
WHOVBWAYanbHbIE CUCTEMbI, WCTIONb3yeMble ANsi CHWKEHUS! YPOBHS Liyma. Mcronbayite Tombko
FNYLIKTENN C NPOMYCKHON CMOCOBHOCTBIO BBIXOASLLIErO NOTOKA, MPEBbILLAIOLLEN BbIMYCKHYIO CNOCOBHOCTL
knanaxa cepuu RSe, Hanpumep, He OrpaHyMBaiiTe BbINYCKHYI CNOCOBHOCTL knanaHa. KnanaH cepun RSe
npopaetcs 6e3 rnywwtens. icnonb3oBaxue n3nenus 6e3 rnylnTens He peKoMeHayeTes.

Pacxoa. Cwm. c. 22.

MoTpe6nsiemas MOLWHOCTb (ANA KaX[oro anekTrpomarHuTa). 1,5 BT Ha anexktpomartu (2).
MoTpebnsiembIn TOK (ANA Kaxaoro AaTymka). Meree 23 vA.

MakcumanbsHoe pekoMmeHayemoe [onyCcTMMOe BpeMsi paccornacoBaHHOCTU. 250 Mc.

11. YTnnusauusna
YTunuanpyiite knanaH B COOTBETCTBUM C ECTBYIOLLMM 3aKOHOLATENbCTBOM BaLLel CTpaHbl.

m © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.
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HFE | 1.084 | 1.602 | 1.897 | 2.451 | 2500 | 3.114 | | 0.775 | 1.135 | 1.461 | 1.851 | 1.892 | 2.294 | | 0.407 | 0.574 | 0.744 | 0.901 | 1.228 | 1.429
BEE | 1.695 | 2.792 | 3.344 | 4.447 | 5.005 | 6.043 | | 1.094 | 1.649 | 2.108 | 2.689 | 3.253 | 3.901 | | 0.652 | 0.989 | 1.119 | 1.421 | 1.763 | 2.083

0.71(20)
P& | 2.126 | 3.158 | 3.729 | 4.831 | 5.082 [ 6.113 | [ 1494 | 2213 | 2.836 | 3.609 | 3.662 | 4462 | | 0.669 | 1.001 | 1.280 | 1.587 | 2.205 | 2.605
41 ) WBE | 3.344 | 5539 | 6.625 | 8.826 | 9.924 [11.982] | 2132 | 3.239 | 4.127 | 5284 | 6.400 | 7.687 | | 1.171 | 1.845 | 2.039 | 2.642 | 3.284 | 3.920
#EE | 4211 6.269 | 7.391 | 9591 [10.066]12.110] [ 2.942 | 4.370 | 5,586 | 7.125 | 7.203 | 8.798 | | 1.193 | 1.857 | 2.350 | 2.961 | 4.161 | 4.957
530 (150) B [12.410]20.651]24.670]32.911|36.980(44.647| | 7.845 [11.983|15.233]19.554]23.710| 28,515 | 4.027 | 6552 | 7.104 | 9.360 | 11.645]14.022

FE | 15.676|23.380|27.537 |35.771|37.475|45.096 | 10.888|16.232|20.712|26.465|26.677 |32.643 | | 4.075 | 6.564 | 8.238 |10.514|14.915|17.896
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Rk HR— NP SR, £ —ABKTBREAY .

3. YL /A KBERE -/NILTICEEN SV, R— NMFME, R— R 2ER—NHSH
Ko EVH—AGAY, EUH—BRRAT

4. E\EDYL /A REHHELTNLTZUEY N -NILTEAT7. K— NFIE, K—
Rk HR— NP SR, £ —ABKTBEAY .

5. WADYL /A RERE -NL7&A>. R—R2FME, R— MER—NHSH
g, £ —ABLUBEA 7,

6. MADYL /A RENR -NILT@AT7. R—NFME, B—R2ER—NHSH
K. Y —AEBRF .

8.1.4 ZEEHBRT TV —23a > A052)N)L7

1. YL /A RAF R — ZREEHE—N 1200 THR—R2A S TRICHKE, K—Ran
SINOENBBEER, oY —AFF T, EoH—BEF,

2. MEDYL /A REBHBLTINLTEUEY N — ZREEER—KN1ENLTH—
K2 S THRICEE. R— NP SIADENEHEGEN., £ H—AEBF A,

3. YL /A KBEMH - ZRERGE—KN1ZALTE—R2H S TRICHE, K— Nt
SIADEDBIGRER, oY —ARAY . £V H—BEA 7.

4. mEDYL /A REEBLTNILTEUEY N - ZEERE—N1EALTHE—K
2D S THRICHGE . K— NP SINDEDRBRIER. £ H—AEBFK A,

5. WADYL /A REREH - ZREEE—KN1ENLTE—NMASTRICMKE. &
—R2A BINDEN BB IER., £ —ABLTBRA 7.

6. AEDYL /A K%M — ZRERA—N 1 EALTE—R2H 5 FRICEE. K-~
AP SINDEDBBRER, 22 —ABLVBRA >,

LRUAOTFARNFIBOBERRE, N7 OHEERLTVWRAREMEN BYET, £U> 3

U5, H—ER, BB, BIFXVTFVRAZSZRLTSEEL,

NLTHFRBLTZ 7R LBVE, RSeZU—ANLTCEEFKEL L ELBY &

kD)

Chid, ROISBERETRBCEHTRET A ARSI BV ET. HIXE,

« EANYT—ILORXE

o BRXEEHSIRETIYELBENRELTVWA XA /NIILT Hi

« NULTYL/ARADERESH T+ BUSEECFATH

« FRBTYL /A RICESEE

« BELLEEHGR, Fh, KEEEEETMLIRET, JUEBEXBENRELTVAN
40y MNLT

o NULTRICBRIEKS

0. M BE

A ==

MEFELEEBEBROEMICLDTHORRDY),

> JATAMERFEFERNIFHEE A TVRRTEREIR—K2 NEBEK
TRE, RROENBHR, FHLBLVBERLERECLLTAPRTOHT
nABYET,

> ERBIOCEREZATLAZESE. OYITIRNLTHSNILT OB ZER
LTEEWV,

10. HAiTHR

RE SR (FER I ARFBABRTLFAT—ILEBE, (32 BEEEEH, )
B8 : ATV TVE—VICKDERNAOY Mo NILTEESHEZYYL /A R1E
-mAZERBLEEBEED L,

FENEE - 1ISO8573-1 VT A 7:4:4 EROEMZER (BFHEHR ),
{EB)E D& :

43 ~145 psiG (3~ 10 bar) AZ/NA O Y MMitigH Y,

0~ 145 psiG (0~ 10 bar) #A\EB/S1 O Y MEHESH Y,

JBiD/RAGRE © 40°F ~ 120°F (4°C ~ 50°C).

ZE0H

BT 1 2006/42/EC (##15T) 2004/108/EC (EMC EH)

/K 1SO 13849-1, IEC61508/IEC62061, DIN EN 61326-3-1.
SHEEFEE . GS-IFA-M07, 2017%4A8,

ZelEE . TR24HRL BRYT TFRALAVRBICTTHRE, |
2ENBR, REB|BFITILEHRBT 7 VT5—>32,

iRt (DIN EN 60068-2-6) : 0.35 mm + 0.05 mm D ZEf ( 10 Hz-55 Hz B )

& 21 (DIN EN 60068-2-27) : 30 g ( 18 ms ##ihF ) o

FEREF . ER¥ER.

Ze2DH JRATHTI)—4, PLe, SIL3,

BRRAHEIC\\N -2 FYEE”E . ROSS SISTEMA 5475 U® Bip 283BL T
=W,

Ze2fEAR. &

HEEFERWE - CCF : > 65,

PUFEIA (DC) : &. 99%.

BIEEDIEE : EA1ETEL VHEEEE R,

BAY A VIWEE : 2 Hz,

WY HERE : E55TERL, BRI MHME,

EFEZRUDY BK. BEN., BERHEOEBICIUNAS. EZXUCITR. @A
ONLT 2 —DRT—RRAENLTHBAEEOAT—ZAOHSHWBTXTO
ELERIZFIVITS,

V0L ./4 R :VDE 0580 (&%, EEAM . EXELE EN 175301-803 2
RCIZHS, I>oO—2 I DIN 400 50 IP 65 %#L,

EEEY— (NLT28) ;. PNP,

ZHEERE : 24V DC,

HIEEE : CSA /| ULERDIBE, DCTTVr—>3a> Tk, NILTENECY T A2
ERICELTDIVENHYET

B10p 8. I1SO 13849-18 KTF-2(Z %4 : TR AEAR/NZ X—&, ROSS T =T 1)
DB, SRESBRFIEREIS 3 8ICH > THE :

G1/8: Biop = 200054 41 7 )L,

G1/4: Biop = 2000544 U )L,

G1/2: Bioo = 20005541 2 )L,

ﬁﬁt\/"j’— N T1oD=20ﬂE

FELARIL [dB (A)]: BELARILEZE, BEOEBICEAEThZELOATLAOE
BEZTET, RSeZU—ANNLTOHREDLY KE VS RER D EF DU A
LoH—0khEZERALTLKEEV, FEXRE, NILT0HSEEBRLEVTEE
We RSeZ ) —ANILTREHA L — THL, TREEATVEITHN, 1L >
H— THL, TOCHERESHHTETEA, RB R—T30ESRBL T
Wo

HEEH (BYL/AR) (D YL/ARQBEWI15TY R,

HEBER (YL /AKR) <23mA,

BAHEHFBROBET—2 : 250 msec.

1. BE

NLTOEFER, BEXVOBECEKETIENRBICH > TT 2> TIEEL,
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ROSS.

Bl zN-cH/ B RSe RFIE MBS
FERAEEINR R~TE 3-2 /@]
=B DRI MR BIME [ et f 1
| | | T - ’

| 771 | R ) HRES . . P

ohas iR gt || & e \
KR /Thie eyl - — il 4'/(5 T
o138 3 FEEORY | [ BE e O Q@ Q@ D eat
2fi5® 6 | 184 = Ol 2o 24 £ DC ERIZIY PNP \ B ——out IN “EXH “EPS 1/8 NPT

BSPP D 1/8] 1/8 |10 RSB 5-2 /@]

NPT N 1/4 1 1/4 120

1/2] 1/2 40 [ ommm, | ﬁ i % ﬁLﬁT

@ inEiTR 1 , 1] ]
1 |
RSe RSe ROSS. e K @ ’
RSEH)%%)%&W ngﬂéjliﬁ%§1n W%E Rse | B© | EXH ?H© ;81/8 NPT
FEiE JE Sy Mﬁ“j: RseEXEXA10A.31NV
R STl @R enEmanm.| | EEE O i 06 e R & (mm)
ROSS, ROSS, /8 1/4 1/2
!i % % A 3.67 (93.2) 3.99 (101.4) 4.56 (115.9)
e en sl com B 3.97 (100.8) 4.41 (112.0) 6.81 (173.0)
S TEE ] 2.96 (75.0) 3.23 (82.0) 3.66 (93.0)
— — D — 0.26 (6.55) -
3-2 @[] 5-2 @[] E — 3.89 (98.9)
@ @ ﬁ ﬁ F - 0.28 (7.0)
- 26 - 0.26 (6.5)
B — H 1.48 (37.5) 161 (41.0) 183 (46.5)
3 5 4 J 0.24 (6.0) 0.30 (7.5) 0.24 (6.0)
1 ;\ 2 :134\* 2 IN WO
ouT | £
3-2 i IR A EXH | #5
EPS | JMNIBAESES
3/2 1@l] 5/2 1]
0 Cy Cy
e RI¥| 1-2 | 2-3 | 1-2 | 1-4 | 2-3 | 4-5
1/8] 061 | .93 | 0.86 | 0.70 | 0.63 | 0.79
1/4] 074 | 66 | 1.05| 0.88 | 0.75 | 0.95
1/21 208 | .09 | 321 | 1.85| 1.93 | 3.08
N JERE AR I FL R B
o e ﬁé'ﬁ’?%ﬁzﬁz ms a@;:%%
we | S >—L+
PIN T \1[] O DZ/WZ ‘
S| E s
o L-
F PR ORF 1 Erta
/5t Z Qﬁ;%
3
3/2 1] HESATE — EEMERT (7))
F | ke @ EORS 1/8 EORS 1/4 EORS 1/2
PR | A& LA T1EES psig (bar) TEES psig (bar) T1EES psig (bar)
PG | ENE AR {E\ 30 (2) 90 (6) | 145 (10) 30 (2) 90 (6) | 145 (10) 30 (2) 90 (6) | 145 (10)
ORF | mzeigigs W[ 2% %% |2 2| %2 |z |2 |2 |2 | 2|2 | 2|2 |22
YR h 15 (1)7 (0.5)|15 (1|7 (0.5)15 (1)|7 (05) |15 (1)|7 (0.5)|15 (1)|7 (0.5)15 (1)|7 (05) |15 (1)|7 (0.5)[15 (1)|7 (0515 (1)|7 (0.5)
ov | Rse WEE 0.071] 2 [0212]0319]0391 0506|0578 0698 | |0.159|0.218]0.290 |0.354] 0420 [ 0.493| [0.184]0.219]0.290] 0.321 | 0.395 | 0.430
Fov | e (2) | g 0250] 035804320547 ] 0597 |0.715] [0.197] 0272 0.361 | 0.445 [ 0476 | 0560 | |0.197 | 0.231 |0.316 ] 0.351 | 0.446 | 0.488
sPv [ 5/2 mwkem 0.35 | F% [0871]1418[1.704| 2257|2545 |3.073| |0.574] 0854 | 1.008] 1392 1.679 | 2.007 | |0.392 | 0.561 |0.658 | 0810 1.003| 1.165
(10) | #pE [1.0841.602]1.897 2451 2500 (3114 | [0.775 | 1.135 | 1.461 | 1.851 [ 1.892 [ 2.204| [0.407| 0574 | 0.744] 0.901 [ 1.228 | 1.429
071 | E% [1695]2702]3344 |4.447]5005|6.043| | 1.004]1.649|2.108] 2689 [3.253|3.901 | |0.652]0.989 | 1.119] 1421 | 1.763| 2.083
(20) | #pE 2126 |3.158]3.729 4,831 [5.082 (6113 [1.494 |2.213| 2.836 | 3.609| 3662 [4.462| [0.669]1.001 | 1.280] 1,587 | 2.205 | 2.605
1 41| IES | 3344|5530 6625|8826 |9.924[11.982] | 21323239 4.127 | 5.284| 6.400 | 7.687 | [1.171 | 1.845| 2.039 | 2.642| 3284 3.920
(40) | #pE 4211 |6.269]7.391 9501 [10.066[12.110| | 2942 |4.370 | 5.586 | 7.125] 7.203 [8.798 | [1.193]1.857 | 2.350| 2.961 [ 4.161 | 4957
530 | 2 [1241020651/24.67032.91136.98044.647] | 7.845 11.983[15.233/19.554123.71028.515| |4.027 | 6552 | 7.104] 9.360 [11.645/14.022
(150)| #pE [15.676/23.380[27.537]35.771137.475/45.006| [10.888]16.23220.712126.46526.677(32.643) |4.075| 6.564 | 8.238[10.514[14.915/17.896
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RSe R5IfEAREAPH

ZN-CH / i

M RBREENEERIREE

ROSS EUROPA GmbH ¢ Robert-Bosch-Strasse 2 + D-63225 Langen
i (06103) 7597- 0 + 3. (06103) 74694 + HL-FMH: info@rosseuropa. com *

wiv. rosseuropa. com Fif{EH: Langen * AG: Langen, BA12 *

. 5 A: Ralf W. Dinkel
LR &® = R e
oY N WK R 1 T
5
= & 4] |2 4 o #ah: ROSS® WURW RSe %751
4 Yo Qi{LI‘ “Mm J EI BRERIALAE A PRSI 4 £
| 5h 13 | sl 13 SRR TR A
12 12 HUbAE 4 2006/42/EC
AL I BN P 4 2014/30/EC
54113 - - - _
3 1 3 [ BT i g — i«
EN ISO 13849-1: 2015: Bz 4
- P RGI SA AR5 1 s
EPS EN ISO 13849-2: 2012 b s
5 X1 3 - i RGO 2 AAR AR5 2 W
EN SO 60204-1: 2014-10: Bz 4
- - BLEBMBAE A | HA
&1 Rz FE 2= 451 EN 61000-6-2:2005: R - B AR - TASRSOSURRERAE (IEC 77/488/CDV:2015)
ERAREZEEE HEREREER EN 61000-6-4:2007+A1:2011: A - TAIRRE - TAIREER AR

T
N

13
EFS 5 3
4 |2

o

EN ISO 4414: 2010-11: NGRS

ARG ARUATZATER

HARSCAF WA RN
Klaus Goebel

ROSS EUROPA GmbH
Robert-Bosch-Strasse 2
63225 Langen / %

= iF = {F
AR BZENEDRIIREE
LR 2 4
4] |2 4 J2
4 12 LW =
% \ b 51 13 E 51 13
Ir T SPAL SI{pA
£ps SA‘i LS 31 3
EPS
TEEEX . 51 3
181 Rz FA 2= 451

FRTHEE R

Langen, 2018-11-25 BRRERE T

Dietrich Warmbier
A BRI

1. RFAXHE

NEPHBESTREE, ¥E

KERAREXNERER.

> FRAFEREE], BHERARER, F525% 2 T 2218,
BRI A

e SISTEMA &

e DGUV (R BG) AIE: EERENW THBHRRKRIKES

o RN, FRIRAP

BZEER, B2HAKRE—TIMREELRES, iA0 www.roscontrols.com,

> LESh, BSPRRAIEM S FIER BB SRS G LRI EAL
1.1 MERRARFNESRT

FEARMERRBPT, ESRTUTREFTESHASGERN T~ RANETIITTX,

—REEHG: RNFELDNEGNR,

ERiE: RBRITERE,

fERSRBIERR: WBRE MRS EMIR.

RR: EHBNESTEEMNER.

e ERAETRER. HIETEMETER.

A =i ETEMBRANTERK, NRBRAERFERENH
Bk =,

RTFREFERR, WNERAIRENTEEENHME.

BT

A =557 A |\ | FFEERR, ITESTEERERIGEGE,
e EE RROTES, =Ry ERERE AR Rk,
> FEREEE

www.rasscontrols.com
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ROSS

Bl ZN-CH/ &YX

Rse RFIFEA KA P

2. BERR

AP @IREIRTRAMNENFNE, MRAEFARRBHBPOUTZERBNES,
FEZHIRITREL.

2.1. THAA&

RSe ZRFINELEZIRIBIMIES 2006/42/EC BIHHENENZ 2, H4E CE iR
H. RSeZRFIEKIERE RIRITHMN = B AER, =85 s
S/HR, BARBEARESSEL/HTME,. mUAR RSeRFINEKEDAIBTR
EENAZFFRENENESINE, B, FRLERINENTHENSE (HRS)
Q@E%%u 4 F/MEESER e WER, BEBUATIE/RZAR THIBIRTRIEN
[oREZr
> FEATRAHETINERNINE, 20E 10 THARE . 5FRE%H0 EC
BRIESNHE S,
3/2 RSe ZRFEIITEER—TRIGHEMIE/ZAERS, BEELH<HH
HNE THARSDEENES. Fib, BEER TR/ T/ EIPREER
REEEMNEBK., 3/2 RSe RIEINLEINEER, VIMTSEIRER MR MBI T
HHFIBESmEEE. 1275 RSe RIUMITABEMIEEIEFAN A ATIEE RS =R
M EHER S EEEE .,
5/2 RSe ZAFIRIIANRITEERHI SRt EENSEINEMSEMITERNAE, MM
R SELEBISEE, FHENSORIEER, M RSe RIIRB SR/ ZAREHBE
TAEAIRHISRINITLIRIE. RSe RIVMIIMNEZEINEER, EMIINEERERES
I/ HITERREERR ‘R MIE, RSeRIINEFMNZEINEEZ AR TN RLER
FERY, BEEL/MTNREENR ‘T2 UE,
NI AE RSeZRFINEAEB A AT WNEARFINE, UERAEHHEESE, BEH2
45, ERERESTIREESSOE4SO.
FAIAE RSeRFINEKE P AT EDEZENA, WMEREHIRGEI TIEED, FKLUEE
MIEDIRIE, MANESHE, BERENIIEED. XMKZERFNTEEIE0 1L
MEINETT.
RSe ZRIUMI IS SNBUMAAT THEMNIRIT, UL S, TTRHIEER]. RSe
ZYUMEITTHITRN 3/2 o 5/2 1B BRI, FHEE BB LS EELNENEL)
BE. RSe RIIFMENEMEES PNP BAEREEE. 7£ Rse RIEIIEXRARHM
AER ST MERESR, TEMEIK 99% MISHEZ, XU ERBMIMNBISNIRS
BTSN, B R RERE L1 B 1E

2.1.1. 1SO 13849 1 EN 692 HWZ2INEE

RSe 27 12181E ISO 13849-1 1 -2 MERMIRITAY., BEMEMRITRERE (I
WMAER . SSRIEEME RSN |, DRI AR 2RI,

3/2 RSe ZAFIMEIINREINEEAIER MR IR SENFEE, Ao/ ZAaRM
EHRES (Sx8EE) , BRUEMNEIBXAAEZNFABEFT—, WIEHS
HHHAE THERTS. AAHERIN, ZEEMY—MRSTRE, & HEF
X —PEEE, PR THESERHIE THNES. BT AFINEZ 2N
REWNA M ERES, FTLUQMNEIXLE RN, Mo F B B i 1B
KBMEERS,

5/2 RSe RIIMEITNLZL2INEER, M EIRSERTERERIRNESEIeE
S EIMITES, BEMNEIESE XA HE (NI B HEP— DI S RIS H A AT
BEPEMGLL"NE, RAAHERIN, HEERN—ESTE, EEXH
RY—MESHE, MSE RSe RIMEITMEITINED 2 #K, BNFTHEOD 4
HITHER (0O 5) . XUSESRISEMNTHRREEMG ‘22" UE, BIA
PRI L 2N A G ENFE NSRS, o DANENIXLER ISR, Mm*XES
TR B FERA Lk PRk BB AR S5 B,

BT RENENNABOMAILE RSeRIIMEKGNINAER, SM M ESEIEHER,
MEAVEEHATIAD, HEM D ESXAHE NS RE— T IER, MEF20K
HPTTMREEYR ‘T2 S, SRBLIMKE, RE—PRSEIT ARG,

PEAXMERE—MIIREE, WRSHRSeR I TIEES 1 ABAIHOI54ER
Fig04, BEITFEOMTHS (F01) . SRR SERITHIREEIE
REMIE, BERPNMRE R AR T METERETRE, TMOUER
LR, FSHITIRSLE g v — B,

ATRLENEENBOMUIAE  RSeRFIMBIMNIIAL RITHIIEEN TIEES,
FEFTUER IS ESHRETENED . SH N EIBX AR M@ IR RE—
NEFE, BREKINED . BEBPOIMNIRE BERAN T METERERITE
17, AILMONER SR,
RERAMEHBEERITTUDE LD TR R RS RAMORRN/REREZRER, B
RIENBRRITEMRE, WEULBNREBENTSHERRRE PLC HE
BRI,

2.1.2. HRAKM — CCF

A= RARYE 1SO 13849-1 Al -2 ERMAMIENREFENIGHHEE.
FERMERRR:

o TR - FBE B TRSREMH.

o B0 (4) DHEMAENFREE - BB A TrERREME,

o RETNRERM - AN RHE (A F B) BNTRRREMH.

FREW (CCF) BARNBHSENTEMMHRN. TE COF SEREaE
HIBRE, HRRAWAESHZLINERY, AHRERBERER, MmHEETE
RENEHRNREWE,

o REEFZSRE, IR FHET. D8,

o BREMUSHENEHREK. RURUEMSREROEEIE,

EAERRESEERNIET,

LA IR TSR E BT E B T AL SR/ SR E N EE S [,
NMHERBI AT R TR,

B INEREALT

PIDEERHSR O,

REARE. TEEBAES ROSS® HERBMHESHVES .

213, BLHEE

BT RSe RIE NEHERTRLEH ARG, AL 99% MISHTEZ. Wl
RANTHRESNE VERESE (S1 1 S2) MRSEEME R AR ] Bk
(SOL 1 #1 SOL 2) WHIASHERTHAMERTH. BLXEEHAFQUEIE
(&, DILIETR 2RFIEX R )B4 E (SOL 1 f1SOL 2) Mit., Sk 8T,
BE: f£5/28 F, MREMEHRAER, AIREEGINRIIEERINED,
2.1.4. HEEHER
FE, [ESEBTEK Sol 1 # Sol 2 ERNEBIUITH RSe RFIME7], LAk Sol 1 1 Sol
2 MERMRTEMXE RSe RIVMEIT, IEFEITHRE A 8EA S AIHIE:
Sol 1 1 Sol 2 [EEIERE

S1 7, S2 %

S1%, S2 7

S1 %, S2 7
Sol 1 1 Sol 2 [EETHTEE

S1 7, S2 %

S1 %, S2#

S1 7, S2 %

2.1.5. A9 H{ER

e =
=B

Hinfeh!
NEER A ES I EIRIA.
> KRG RTEIRRER.

AT A S ER BE:

EEIMER

L3 TR INAZEISHT

RANBERFES MBI TRIE — BEMUTE
ERBIA—THFANEBAES CREMBEEREE) WERT, AFm@Ias
BT,

e £ IEC 61508 FUEEREL ~iafT

o AERTEREILEENSBTHRAIEENNENDTIET,.

23. REMRBENTIE

o FBETHIAFM, SEMIEENEIERDIHNEBARTIRERENEER.

o MRBMITHEFEAENES (2 & 4) 097 R, BET 1SO 13849 HH—FSER
(g0 CCF. DC. PLr. #f4) ,

o RIRTBIERFD Tu NRATTRBIERIF (Bio). MEBHEFEREAL

TR T IR ETEIA SR Bioo 1B, MMFUIEEE LB REIRE.

BREVFXR—XME], UHEREILERIET.

RS 1SO 13849 BEAFMZIINTABHEAMRETEEN,

RE T RN S T RIIRIE A PR B AR BT,

MRIEBEAEMNNFIRE—2IRIE RSe RIINE], ELTHFE EN 574 Rk,

NFARIEH IS AT ML EENF 125,

2.4. £

. %Ei&ﬁﬁu%ﬂ%ﬁﬁw, SWEEEER KM XA, MmERTEE

= AT,

WRNBRNTE, TEE IS ERESRRTHE.

REEANERE, FRATEEESHEMAERSR.

WIRESRREAZRG, FAZSFEIMATIELE.

WRFBE, {FHS5 ROSS® HERA SERNMSESHES RHTHR,

3. FmiFR
7 BRI A KR IS

— 1% ENRI=E

ETOR RS i 2016 2 5 )
ROSS CONTROLS USA (L) (516L)

ROSS EUROPA () (516 G)

ROSS UK (RB) (516 RB)

ROSS ASIA J) (516 J)

ROSS SOUTH AMERICA (B) (516 B)

ROSS CONTROLS CHINA | (C) (516 C)

ROSS CONTROLS INDIA (RCI) (5 16 RCI)

ROSS it /a1,

m © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.
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RSe R5IfEAREAPH

ZzN-cH / 5 Hdl

= RAREARRA RAUEIRRATRE, SE 34 W,

4. {ERF mAVAHRRM

> ElER/ RGP EAAT R TR IR R R A RRHAERRBSE.,
> EERERFPHEZERENEMIRBL.

4.1, BEAR
£E. L& B, SRR REHEEVEBSMSMTHRALBMIRFZK
HAHEARIAT,
5. BERA

BiE:
* RSe ]
o (FAIRAPH

6. ARSS. HEM4EP

> WREMBROBABELE, BHRRGLMG  ROSS®  RE, MREME
% RSe @I IAEELF, BIERHER, ROSS BUESESEMTRIEN
i (B0 81 WHER) .

7. RERMZR

A JNCY

FEAESHRIER TR R

FAEFIRERIRVER THTRE, JRREENRARRIBIERASHE.
> RIIE, ABEXRBEETERITEE.

> BLERBEFHEDN.

==
‘I =
1L/

ERIRIR |

HEMRRIIMRENRE. MCHEH.

> RN, FERRAPRTIN,
FHRET SR MIMRE!
FREARAIFIMRRRE, BURTHEXMITIZEE,
> EETE 10 B RARE TEEES.

7.0, Wiz

ERRITREFREILEER]. MBERTESZER, 20E 2 THIRTE,
7.2. S

7.2.1 FU=18 RSeRFIMEAE, AFLEHSMLeH=IN6E
BEREERIS0, KBS EEAERA TR, 3SORHS0

7.2.2 FIfI 1B RSe RFIIEX A T L2 IR O S EL/HATHA

BEREER1S0, B2SOM4SERASHIUTIM, 3SOMsSORESD
7.2.3 PRI F @ RSe A F|INEA R AT L2 E N A

FIEASTRERNINBASHEE (FSRERIRPS) | EEFNENEENEEPSIEO
MNED, ENERSSO. EA2E#RISO, K450 (EA1) M250 (£H2) &
ST L, 1SORHSO.

7.2.4 IR RSeRTIMBARB T L2 E 1 EIFN A

FIEFXSTRERAINBASHY (FSRAEMRRAS) , EREFENEIEEREEPSITO
MNEH. EFHRO (3SOMSH) HIEE, EFETHEROBANFNHSO, £
1 (BF) #4500, FH2 ((BF) EE2s0, 1SOHS, BERNAEREFESEE
St EINEE.

7.3. BRZRE
S4B S EE BT EN 175301-803 C BEUERE, SERSMNES

BRI LA M8 NE, S 2 TINSIHIME, SIRKTBARMBE, WK
RIS, BITERMEBRIEFNFEIITREEM.

8. T ANRIE

A 0
BE ARSI

#8313 70 dB(A) FIRER M ERIEMIRE!
> (FRASRE, SHEEFPES.

AT, DARESTIFNNERE WA R FEOSZEER.
WRZANT SR/ IR RAREATERE.
IBRBERTVRRENBRETRELETNNKTE (BRE 10 PTEAME) .

8.1. Mtz
8.1.1 3/2 @7

1.

2.

3.

MEEHLE AR — BITREE, HSXH, TS8R0 3 fil, SRS A
XE[E, EREE B I,
BN EREABMEREME] — @XM, #RxM, B TEESET!

aiss

O 3 Hit. &R AR B F.
STRRILE B @ — ISR, R, THESENED 3 . &
A TFF, 1RRE: B X,

=)

o

CBENWTEERABRTREREMM] — BIXE, #SXH, BTEESEEE

O 3 HiE., fERE: AR BT,

L EBHIE A Rl B @R — @B, @O 2 m RS, #0 3 XE.

Bz A F1 B XM,

- SRR A A0 B BT — XM, HRxE, BTHEES@IEO 3 Hi,

ERiEE AR B .

8.1.2 MMEMEI BT REREISE/HATIMNE

1.

2.

3.

ML E ABE — [@KEE, B0 2 ME, EO 4 8dE0 6 #R. ER
7 A XK, &Rk BT,

BN R B RTRERE IR — BITXE, B0 200E, #O 48380
5HR. fER= AT BT,

&R B BE — [@IEAE, O 2 ME, EO 4 8dE0 5 #R. ER—
& AJT, f&Rka3 B X,

BN BEAERTEREME] — BIXA, #O2ME, O 488E0

5HR. fER=E% AT BT,

- SYEBHELE A A0 B B — IR, &0 4 ME, B0 2 @33R0 3 #S.

EREE A R B X,

- SYEBERLE A D B BT — MIIXH, &O 2 ME, RO 4 @30 5 #S.

EREER A FD B .

8.1.3 MAULBEIIBTRENENNA

1.

2.

3.

KEAEE-BIHE, 4SOME, 250815085, EEEATES, -
2BEES.
Br A& BIAE MA@ IxA, 480E, 2S0@d18 085, EREEANIB
#HEES.
KBBEE-EIHIE, 4SOME, 25 0@ET 150N, EREABES, FR
2BLIES.

- WM EEMEMN-IXE, 450M0E, 2S5 @EI1 SOHS. ER=3AMB

WEES,

. BEATIBEER -1, 2S0OMNE, 4SOBI1SOHS. ERESATIBET

850

. ZEATIBHMTE 10X, 4S0OMNE, 25SOBI1SOHS. ERESATBHA

850

8.1.4 MAULBRIIBTREENEFNA

1.

2.

3.

ZBEABB-TSENMN2SOERISO, 450N SONENHEXHE, ZREEEA
KBS, (ERZEBAES.
AP PN EEMNEA-T[SEDM2SOERTSO, 45081 SONENHEAX
. ERFANBHBES.
ZEBBRE-=SENM2SERTSO, 45SORNSONEAHNKE, FREE
ABES, ZR=BILIES.

AR EBEMNEA-TSEDM2SERTSO, 45081 SONENHAX

. ERFANBHBES.

. HEANBEBRE-TSENMASOEE1SO, 250N SONENHEXHE, %

RFFAHIBHLIES.

. FEHAANIBET BB -=S S MmO 20 MER @D IR 1, MigO42)1RED AR K

. ERERANIBITH,

ERMEFRF MO SR PTRERIBI L LR, SEHELT, RS, HEMRFT.
R EER LR, RS RSe RIUMEITHINHIE,
SERXMERNEEERS, F0:

TEEBRIMEA R,

F RS RS YRS AS R BT R IEIR,

KA BHEBNBEST R BERES,
BH%BEERESTRT,

BRI . SSIRINBSHS BT S MA RIER,
H&IIRRRKIT S,

www.rasscontrols.com
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ROSS.

Bl zN-cH/ X

Rse RFIFEA KA P

9. BT ERANIRED

A VARVIIY

AR RIER TS ERE A,

> ERGINEEBEBIRAIER T SEhEMGERE, PTREREEN SRR B
el R E M EUAEESE .

> W )ERR, REHSERSMNINRL,

10. FARIE

I8t EESEMTTR 5/2 (81 3/2) E@MES. (3/2 NEERNEH, )

NIE: FRHASTSHRIE, MEERIN., SNESE—TBHEE — MERSIERE.
MEINT R A 1ISO 85731 inE, HFR 7:44 NERETS (hMHRE) .
TIEENEE:

43 Z 145 psig (3 ZE 10 bar) , REESHS,

0 Z 145 psig (0 & 10 bar) , JNERESHS,

IME/NMEURE: 40° & 120°F (4° & 50°C)

TeEg:

$8<: 2006/42/EC (#MiE<) 2004/108/EC (FEHFEBMIES)

FRfE: 1ISO 13849-1. IEC61508/IEC62061. DIN EN 61326-3-1,

ML GS-IFA-M07, 2017 £ 4 A,

RBRINEE: “BEHR M BHILEENEH AR SR, ‘RERE". “REE
DEFR M ZENEHN"MA .

AR (DIN EN 60068-2-6): 10 Hz—55 Hz B, fi#% 0.35 mm = 0.05 mm,
o (DIN EN 60068-2-27): 30 g, #FEERTEHN 18 ms,

IR FIERR.

ReER: Ho%EH 4, Ple, SIL3,

B A8 : 20 ROSS SISTEMA EAY Biop.

HEAELK — CCF: > 65,

ZHiEZ (DC): B, 99%,

BIEERINE: 88 18, URRINELE.

BAEHEE: 2 Hz,

ZEFE: IR, BFEERE,

W oS, B, BEFPREMSEINBYON,  HNIRGE E R HIE S 8T
FRIERSEN, REMDEIIMEERENAS,

4B 5 VDE 0580, mELT1E, BSEE/ME EN 175301-803 9 C B,
HNFHERFE DIN 400 50 IP 65,

BILERZE (B8N 2 1) : PNP,

FREBRE: 24 {R DC,

BERER: BTHAECSA /UL, EERERYT, MEPINEEEIINEC 248ER,

ISO 13849-1 1 -2 ¥IER B10p {E: 1RIE ROSS TiEME. 5 8 HMLWEMLFE
FENSHEREGSH:

G1/8: Bioo = 2000 75 R{EFF,

G1/4: Biop = 2000 FIR{EIR,

G1/2: Bioo = 2000 73 R{EEF,

ILEREE: Too = 20 &

BER [dBA)]: RESHSEEBX., REEAHRREATRSeRTINEAEHS
BREER, TERHMIINHS. RSeRIINBKB AT HSE, FESIMNTH, &
BT HERMER.

mE: S5 34 T,

i (B RHLE - 7 BEE (2) 1.5F%,

EIVHERE (B 1MERES) © <23mA,

BT mAAR—EATE: 250 msec.

1. 4 &
RREEEBNEEBELEE.

m © 2021, ROSS CONTROLS®. All Rights Reserved.
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AMERICAS

USA.

ROSS CONTROLS
+1-248-764-1800
sales@rosscontrols.com
www.rosscontrols.com

Customer Service
1-800-GET-ROSS (438-1800)
Technical Service
1-888-TEK-ROSS (835-7677)

Canada

ROSS CANADA
+1-416-251-7677
sales@rosscanada.com
www.rosscanada.com

6077170 CANADA INC.
AN INDEPENDENT REPRESENTATIVE

Brazil

ROSS BRASIL
+55-11-4335-2200
vendas@rosscontrols.com
www.rosscontrols.com.br

ROSS.

EuroPE

Germany

ROSS EUROPA GmbH
+49-6103-7597-100
sales@rosseuropa.com
WW\W.rosseuropa.com

United Kingdom

ROSS UK Ltd.
+44-1254-872277
sales.uk@rosscontrols.com
www.rossuk.co.uk

France

ROSS FRANCE SAS
+33-1-49-45-65-65
sales@rossfrance.com
www.rossfrance.com

Asia & PaciFic

Japan

ROSS ASIA KK.
+81-42-778-7251
custsvc.ra@rosscontrols.com
WWW.rossasia.co.jp

India
ROSS CONTROLS INDIA Pvt.

Ltd.

+91-44-2624-9040
sales.ri@rosscontrols.com
www.rosscontrols.com

China

ROSS CONTROLS (CHINA) Ltd.
+86-21-6915-7942
sales.cn@rosscontrols.com
www.rosscontrolschina.com

ROSS CompaNIES
United Kingdom USA. USA. Germany
PNEUMATROL AUTOMATIC VALVE ROSS DECCO manufactlS

+44 (0)1254 872277
sales@pneumatrol.com
www.pneumatrol.com

+1-248-474-6700
avc@automaticvalve.com
www.automaticvalve.com

+1-248-764-1800
decco.sales@rosscontrols.com
Www.rossdecco.com

+49 (0)201 316843-0
info@manufactis.net
www.manufactis.net
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